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»> Modular system & Responsibility/ Modulares Baukastensystem & Verantwortung

ENCODERS/
GEBER

Incremental Encoder/
Inkrementalgeber
up to 4096 ppr

BRAKES/
BREMSEN

Power-off Brakes/
Ruhestrombremsen
0.2-6Nm

INTEGRATED CONTROLLER/

INTEGRIERTE ELEKTRONIK

Magnetic Pulse
Generators/
Magnetische
Impulsgeber

4 ppr
Power-on Brakes/
Arbeitsstrombremsen
0.2-1Nm

Tacho generators/
Tachogeneratoren
3-10V/1.000 min”'

| &

Flexibility, delivery performance and complete
motion solutions

Standardized motors, gears and modular accessories are
available with a higher degree of flexibility to address specific
requirements in complete motion solutions.

MOTORS/ MOTOREN GEARBOXES/ GETRIEBE

Brushless DC-Servomotors/
Burstenlose Gleichstrommotoren
6 - 1100 Watt

Planetary Gearboxes/ Planetengetriebe
0.3 - 160 Nm

Permanent Magnet DC-Motors/
Burstenbehaftete Gleichstrommotoren
3 - 240 Watt Worm Gearboxes/ Schneckengetriebe

0.75- 30 Nm

AC-Motors/ \Wechselstrom- &
Drehstrommotoren
5-100 Watt

Linear Motors/ Linearmotoren
19-1860 N

Flexibilitat, Lieferperformance und
umfassende Antriebslésungen

Die Produktpalette von Dunkermotoren ist so aufgebaut,
dass sich mit standardisierten Motoren und einem modular
aufgebauten Zubehdr eine hohe Flexibilitat fur umfassende
Antriebslésungen ergibt.
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GreenCompany CarbonFootprint
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DINEN 1509001 : 2008
DIN EN1SO 14001 : 2004 + Cor 1:2009
DINEN 150 50001:2011
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Our planet - Our responsibility

» Energy class IE3
Qur brushless DC servo motors are more efficient
than specified for motors of Energy Class IE3
(Premium Energy).
» Efficiency up to 90 %
Qur latest generation of Servomotors offers efficiencies above
90 % (approx.15 % higher than AC motors).
» Reduced emission production
Dunkermotoren continues to make extensive improvements
at its factories to reduce CO2 emission.
» DIN EN ISO 14001:2004 + Cor 1:2009

Unser Planet - Unsere Verantwortung

» Energieklasse IE3
Unsere birstenlosen DC-Servomotoren sind effizienter
als fir Motoren der Energieklasse IE3 (Premium Energie)
vorgeschrieben.
» Wirkungsgrad von bis zu 90%
Unsere neuste Generation der Servomotoren bietet einen
Wirkungsgrad von bis zu 90% (ca.15% hoher als AC-Motoren).
» Emissionsreduktion wahrend der Produktion
Die Dunkermotoren GmbH ist kontinuierlich bestrebt den
CO2-AusstoB wahrend des Produktionsprozesses abzusenken
» DIN EN I1SO 14001:2004 + Cor 1:2009

Certified since 2003 Wir sind seit 20083 zertifiziert
» DIN EN ISO 50001:2011 » DIN EN ISO 50001:2011

Certified since 2016 Wir sind seit 2016 zertifiziert
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»> Motion control 4.0/ Motion Control 4.0 @unkermotoren

Motion control 4.0 Motion Control 4.0

» Our smart motors with Ethernet interfaces will perfectly » Unseren intelligenten Antrieben helfen lhnen dabei, die
embed into your smart factory machinery and help you im Rahmen von Industrie 4.0 diskutierten Ansatze zu
to increase productivity and efficiency. verwirklichen.

» We offer intelligent drives with integrated electronics, » Intelligente Antriebssysteme mit integrierter Steuerung,
sensors and bus interfaces Sensorik und Busschnittstellen

» Qur solutions are notable for easy » Unsere Ldsungen zeichnen sich dabei durch das einfache
integration into customers systems Einbetten in kundenseitige Systeme aus

» Motors carry out tasks autonomously » Motoren flihren autonom Aufgaben aus

» Condition Monitoring und Predictive Maintenance » Condition Monitoring und Predictive Maintenance

» Motors communicate with other devices and with control/ » Motoren kommunizieren mit anderen Geraten und mit der
SCADA level Steuerungs bzw. SCADA Ebene

» Motors adapt flexibly to new tasks » Motoren passen sich flexibel an neue Aufgaben an

» [nnovative and energy saving DC concepts » Innovative energiesparende DC-Konzepte

With good reason, Dunkermotoren is the worldwide leading Aus gutem Grund ist Dunkermotoren weltweit der markt-
supplier of BLDC motors with integrated controller. fuhrende Anbieter EC-Motoren mit integriertem Controller.
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>> Additional services/ Zusatzleistungen

The following ADDITIONAL options have already been
proven thousands of times.
Ask our sales team for availability for your drive:

Special shafts:

We adapt to the mechanical conditions of your application

and manufacture motor and gearbox output shafts with reduced
diameter, with D-shaped shafts, bore holes, different woodruff
keys and feather keys and other mechanical features.

Special software:

You have special motor software requirements (firmware or
motion programs)? All our software is created completely
in-house and we can therefore modify it on request - from
simple parameter changes up to profound firmware
modifications.

IP protection and drives for food industry:

You need a motor in a special IP protection class or a drive for
the food industry?

We are experts in these fields and can modify drives for example
So that they meet protection class IP69k

Special cables, leads, connectors:

Particularly if our drives are used in the fields of railway
technology or agricultural machinery or in tropical regions, the
requirements for cables, leads and connectors can be highly
demanding. Speak to us regarding your requirements and we
provide your drive with the desired cable and connector.

Special windings:

We and you want to get the maximum power out of the drive.
Depending on the available voltage supply, the motor winding
has to be adapted. Since we wind all our motors in-house on
our flexible winding machines, we can manufacture motors with
special windings on request.

UL, CCC and CSA certified drives:

For some applications, UL or CSA certified drives are required
for the North American market. Except for a few exceptions, we
use UL listed materials. Ask us, if your drive can be UL and CSA
certified.

Since we develop the components of our modular system
ourselves, even unusual drive combinations are our strength.
We manufacture worm gearboxes with attached incremental
encoders or two mechanically coupled motors in series or
motors next to planetary gearboxes, mechanically coupled with
a belt or precisely the solution of your problem, which you did
not think, it was possible to solve.

Ask us and we offer you a suitable solution.

6 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www
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Tausendfach bewahrt haben sich die folgenden
ZUSATZOPTIONEN.
Fragen Sie uns nach der Verfiigbarkeit fiir Ihren Antrieb:

Sonderwellen:

Wir passen uns an die mechanischen Gegebenheiten Ihrer
Anwendung an. Dazu fertigen wir Motor- und Getriebewellen
auch mit abgesetztem Durchmesser, mit Anschraubflachen,
Bohrungen, unterschiedlichen Pass- und Scheibenfedern oder
anderen mechanischen Besonderheiten.

Sonder-Software:

Sie haben spezielle Anforderungen an die Motor Software
(Firmware oder Motion-Programme)? Wir programmieren
unsere Software komplett selbst und flhren auf Anfrage
Modifikationen selbst aus, von einfachsten Parameter-Anpas-
sungen bis hin zu tiefgreifenden Firmware-Anpassungen.

IP Schutz und Antriebe im Lebensmittelbereich:

Sie bendtigen einen Antrieb mit besonders hohem IP Schutz
oder einen Antrieb flr den Lebensmittelbereich?

Wir sind Experten auf diesen Gebieten und kdénnen beispiels-
weise Antriebe so modifizieren, dass sie Schutzart IP69k
entsprechen.

Sonderkabel, Litzen und Stecker:

Gerade wenn unsere Antriebe in den Bereichen Bahntechnik,
Landmaschinentechnik oder in tropischen Regionen einge-
setzt werden, sind auch die Anforderungen an Kabel, Litzen

und Stecker besonders hoch. Sprechen Sie mit uns Uber lhre
Anforderungen und wir liefern Ihren Antrieb mit der gewiinschten
Konfektion.

Sonderwicklungen:

Wir und Sie wollen die optimale Leitung aus dem Antrieb
herausholen. Dazu sind je nach Anwendung und zur Verfigung
stehender Spannungsversorgung Wicklungsanpassungen
notwendig. Da wir alle Motoren auf flexiblen Wickelmaschinen
selbst wickeln, kdnnen wir auf Anfrage unsere Motoren mit
Sonderwicklungen bauen.

UL, CCC und CSA zertifizierte Antriebe:

In einigen Fallen fordert der nordamerikanische Markt UL oder
CSA zugelassene Antriebe. Bis auf wenige Ausnahmen ver-
wenden wir UL gelistete Materialien. Fragen Sie uns, ob Ihr
Antrieb UL oder CSA zugelassen werden kann.

Da wir die Komponenten unseres modularen Baukastensys-
tems selbst entwickeln, sind auch ausgefallene Kombinationen
unsere Stérke. Wir bauen Schneckengetriebe mit angebautem
Inkrementalencoder oder zwei Motoren mechanisch in Reihe
geschaltet oder Motor neben Planetengetriebe mit einem
Zahnriemen mechanisch gekoppelt oder genau die Lésung lhres
Problems, die sie bisher nicht fir mdglich gehalten haben.

Fragen Sie uns und wir bieten Ihnen eine passende Losung an.
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> Applications/ Anwendungen

@unkermotoren

Some Applications

» Industrial Automation
» Wood

» Printing

» Paper

» Textile

» Food & beverage

» Packaging

» Semiconductor

» Material handling

» Robotics

» Intralogistics and AGVs

» Medical devices & laboratory
equipment

» Door automation

» Renewable energies

» Motive

» Pumps

» Sun protection

Beispiele fiir Anwendungen

» Industrielle Automatisierung
» Holzbearbeitung

» Druckindustrie

» Papierindustrie

» Textilmaschinen

» Lebensmittelmaschinen

» Verpackungsmaschinen

» Halbleiterindustrie

» Materialhandling

» Robotik

» Intralogistik und AGVs

» Medizin- und Labortechnik
» Turautomation

» Erneuerbare Energien

» Motive

» Pumpen

» Sonnenschutz
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Y GR/G brush type DC/ GR/G-Blirstenbehaftete Gleichstrommotoren (DC)

vy 8

Series/ GR22/GR 225 G 30.2/G 30.1/G 30.1S G 30.0/G 30.0S GR 42
BaugroBe
Type/ - - - X25 / x40
Baulange
Cont. output power/ ) ) ) )
Abgabeleistung (W) 2.3-2.6 3-6.6 8.8-10.3 14.1-20.8
Rated voltage/ 12/24 /60 12/ 24/ 40 12/24 /40 12/ 24 /40
Nennspannung (VDC)
Nominal speed/ 4100-5000 2900-3600 2500 3100-3750
Nenndrehzahl (rpm)
Continuous torque/
Nenndrehmoment (Nem) 0.47-0.57 1-2 8-37 3857
Integrated controller/ ) ) . )
Integrierte Steuerung
Interfaces/ ) . ) )
Schnittstellen
Functional safety/ ) _ _ _
Funktionale Sicherheit
RS 200 RS 200 RS 200 RS 200
External controller/ BGE 6005 A BGE 6005 A BGE 6005 A BGE 6005 A
Externe Regler
BGE 6010 A BGE 6010 A BGE 6010 A BGE 6010 A
- - - RE 20
RE 22 RE 22 RE 22 RE 22
Encoder/ Encoder
RE 30 (T) RE 30 (TI) RE 30 (TI)
- - RE 56 (TI)
E 38 E 38
Brakes/ Bremsen - - i
Magnetic pulse encoder/ MG 2 MG 2 MG 2 ME 52
Magnetische Impulsgeber R - - MG 2
Tacho generator/ ) . TG 11 TG M
Tachogeneratoren _ -
PLG 24 PLG 30 PLG 30 PLG 32
PLG30H PLG30H PLG 42 K
Planetary gearbox/ PLG 32 PLG 32 PLG 42 S
Planetengetriebe - PLG 32 H PLG 32 H PLG 52
PLG 42 K PLG 42 K
PLG 42 S PLG 42 S
SG 45
Right angular gearbox/ ) ) _
Winkelgetriebe S 62

["] Preference/ iorzugsreihe [ 10n request/ auf Anfrage
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GR 53

x30 / x58
35.7-61.4
12/24/40/60
3000-4000

9-17

RS 200
BGE 6005 A
BGE 6010 A
RE 20

RE 30 (TI)
RE 56 (IT)

E 46

E 90

E 100

ME 52

TG 11

TG 52
PLG 42 S
PLG 52
PLG 52 H

SG 62
SG 65
SG 80

[ Preference/ orzugsreine L1 On request/ auf Anfrage

GR 63/ GR 63S

x25 / x55
44.5-12.6
12/24/40/60
2700-3750

13.3-34

RS 200
BGE 6005 A
BGE 6010 A
RE 20

RE 30 (TI)
RE 56 (IT)

E 46

E90

E 100

ME 52

TG 11

TG 562
PLG 52
PLG52H
PLG 60
PLG 63
PLG 75

SG 65
SG 80
SG 120
STG 65

Y GR/G brush type DC/ GR/G-Blirstenbehaftete Gleichstrommotoren (DC)

GR 80

x40 / x80
97.5-221
12/24/40/60
2700-3500

34.5-63

RS 200
BGE 6010 A
BGE 6060 A
RE 20

RE 30 (TI)
RE 56 (IT)

E 90

E 100

E 300

ME 80

TG 11
TG 62
PLG 60
PLG 63
PLG 75

SG 120
STG 65

In our stock program you find

a wide selection out of these products./
Eine groBBe Auswahl dieser Produkte finden
Sie in unserem Lagerprogramm.
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»> BG brushless DC/ BG-Blirstenlose Gleichstrommotoren (DC)

@

O

Series/ BGA 22 BG 32 BG 42
BaugroBe
Type/ x22 x10/ x20 x15 / x30
Bauléange
Cont. output power/ )
Abgabeleistung (W) 7.2-23.9 10/20 40/ 65
Rated voltage/
Nennspannung (VDC) 24 12 /24 12/24
Nominal speed/ 3500-12 000 3500-4000 3330-3630
Nenndrehzahl (rpm)
Continuous torque/
Nenndrehmoment (Nam) 1.9-2.1 2.67/4.79 10.8/17.2
lntegrgted controller/ dGo . KI (commutation) Speed contro_ller attached
Integrierte Steuerung (commutation) KI (commutation)
Interfaces/ ) ) )
Schnittstellen
Functional safety/ ) ) )
Funktionale Sicherheit
BGE 6005 A BGE 3004 A BGE 42
BGE 6005 A BGE 3004 A
External controller/ BGE 6010 A BGE 6005 A
Externe Regler -
BGE 6010 A
RE 22 RE 22 RE 22
RE 30 (T1) RE 30 (TI)
Encoder/ Encoder
E 22 E 38 E 38
Brakes/ Bremsen E 90
PLG 22 PLG 32 PLG 42 S
PLG 24 PLG 32 H PLG 52
Planetary gearbox/ PLG 42K PLG 52 H
Planetengetriebe PLG 42 S
SG 45
SG 62
Right angular gearbox/ ) )
Winkelgetriebe
["| Preference/ Vorzugsreihe [ 1On request/ auf Anfrage
10 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen

BG 45
x15 / x30
40/75
12/24
3080-3260
14.8/22

Sl (speed control)
ClI/ PI/ Ml (speed/ torque/
position controller/ torque/
high res. encoder)

CANopen
Profibus
EtherCAT
I/0

BGE 45

BGE 3004 A
BGE 6005 A
BGE 6010 A

RE 22

RE 30 (T

AE 38

ME integrated

E 38
E90

PLG 42 S
PLG 52
PLG 52 H
PLG 40 LB

SG 45
SG 62
SG 80
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BG62S

x30 / x45 / x60

110/182/274

24/ 40

3000-3350

20/27/36

BGE 6005 A
BGE 6010 A

BGE 6060 A

RE 20
RE 30 (T))
RE 56 (Tl)
ME 52

R 37

E 90

E 100

PLG 52
PLG 52 H
PLG 60
PLG 63
PLG 75

SG 62
SG 80
SG 120

BG 65

x25 /x50 / x75
60/100/ 140
24 /42 /325
2860-3100

17/26/40

Kl (commutation)

Sl (speed control)

ClI/ PI/ MI (speed/ torque/
position controller/ torque/
high res. encoder)

CANopen
Profibus
EtherCAT
Profinet
I/0

BGE 6005 A
BGE 6010 A

BGE 6060 A

DME 230x4 CANopen /
EtherCAT / Profinet

RE 30 (TI)
RE 56 (TI)
AE 65
R37

E 90
E 100

PLG 52
PLG 52 H
PLG 60
PLG 63
PLG 75
PLG 60 LB
SG 80

SG 120
STG 65

["| Preference/ orzugsreine [ On request/ auf Anfrage

BG 65S / BG 66
x25 / x50
110/185
12/24/ 40
2900-3660

33.6/50.9

dMove

Sl (speed control)/ CI/ PI/
MI (speed/ torque/ position
controller/ torque/ high res.
encoder)

CANopen
Profibus
EtherCAT
Profinet
I/0

FS10

BGE 6010 A
BGE 6060 A

DME 230x4 CANopen /
EtherCAT / Profinet

RE 30 (T1)

AE 65

MR integrated
R 37

E 90

E 100

E 300

PLG 52
PLG 60
PLG 63
PLG 75
PLG 80 LB
PLG 60 LB
SG 80

SG 120
STG 65

> BG brushless DC/ BG-Blirstenlose Gleichstrommotoren (DC)

BG 75

x25 /x50 / x75

250 /400 /530

12/24/40/325

3370-3700

64 /110/ 150

Sl (speed control)
Cl/ PI/ Ml (speed/ torque/
position controller/ torque/
high res. encoder)

CANopen
Profibus
EtherCAT
I/O

BGE 6010 A
BGE 6060 A

DME 230x4 CANopen /
EtherCAT / Profinet

RE 30 (TI)
AE 65

MR integrated
R 37

RE 56 (T)
E 90

E 100

E 300

PLG 60
PLG 63
PLG 75
PLG 80 LB

SG 120
STG 65

@unkermotoren

BG 95

x40 / x80

700/1100

5
=9
o8
£&
o O
3.9
wE

12/24/48/60/325
3700-4100

170/ 270

dPro

(speed/ torque/ position
controller/ torque/ high res.
encoder)

CANopen
10

BGE 6060 A
BGE 6060 A EtherCAT

DME 230x4 CANopen /
EtherCAT / Profinet

AE 38
MR integrated
R 37

E 600

PLG 75
PLG 95

SG 120
STG 65
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>> KD/DR AC motors/ KD/DR-Wechsel- Drehstrommotoren

Series/ 52.1 62.1 52.0 62.0
BaugroBe

Type/ Xx60 X60 x60 X80
Baulange

Cont. output power/ . ) ) .
Abgabeleistung (W) 5-26 9-44 25-30 25-86
Rated voltage/ 110/ 400 230 / 400 230 / 400 230/ 400
Nennspannung (VAC)

Nominal speed/ 3200/ 1200 2600 /1300 2600 2600 /1100
Nenndrehzahl (rpm)

Continuous torque/

Nenndrehmoment (Nem) 3.7-8.2 6.9-16 9-11 20.2-31.5
Brakes/ Bremsen E 40 E 40 - E 60
Planetary gearbox/ PLG 52 PLG 52 PLG 52 PLG 52
Planetengetriebe - - PLG 75 PLG 75
Right angular gearbox/ SG 62 SG 80 SG 80 SG 80
Winkelgetriebe - - - SG 120

[ Preference/ Vorzugsreine  [10n request/ auf Anfrage

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQ\EGU.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
12 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen www.servoZgo.com



Series/
BaugréBe
Type/
Bauléange

Peak force/
Spitzen-Schubkraft (N)

Continuous stall force/
Dauer-Schubkraft (N)
Maximum speed/
Maximale Geschwindigkeit
(m/s)

Peak acceleration/

Spitzen-Beschleunigung (m/s?)

Maximum working voltage/

Maximale Betriebsspannung

(VDC)
Repeatability/
Wiederholgenauigkeit (um)

Controller/
Steuerung

Interfaces/
Schnittstellen

Series/
BaugroBe
Type/
Baulange

Peak force/
Spitzen-Schubkraft (N)

Continuous stall force/
Dauer-Schubkraft (N)

Maximum speed/
Maximale Geschwindigkeit
(m/s)

Peak acceleration/

Spitzen-Beschleunigung (m/s?)

Maximum working voltage/

Maximale Betriebsspannung

(VDC)

Repeatability/
Wiederholgenauigkeit (um)
Stroke length/
Hublangen (mm)
Controller/

Steuerung

Optional linear encoder;
Resolution/

Optional Linearencoder,
Auflésung (Um)

>> ST tubular linear/ ST-Linearmotoren

STA/ STB 11 | SCA 11

1104 /1108 /1112 /1116

46-91.9

6.02-19.28

upto7.5

up to 422

75

6
Cl/ PI/ MI (torque/ position

controller/ torque/ high res.

encoder)
CANopen
Profibus
EtherCAT
I/0

SM 11

1104 /1108 / 1112/ 1116

46-91.9

6.02-19.28

up to 10.8

up to 121

75

up to 825

BGE 6010 A (SIN/COS)

|| Preference/ orzugsreine || On request/ auf Anfrage

STA/ STB 25

2504 /2506 / 2508 / 2510

156-780

42.5-90.0

up to 8.9

up to 586

380

12

DME 230x4 CANopen /
EtherCAT / Profinet

SM 25

2504 / 2506 / 2508 / 2510

156-780

42.5-90.0

up to 8.5

up to 255

380

12

up to 1148

DME 230x4 CANopen /
EtherCAT / Profinet

@unkermotoren

XTR 25

2504 /2506 / 2508 / 2510

172-860

52.2-108.0

up to 5.8

up to 369

380

12

DME 230x4 CANopen /
EtherCAT / Profinet

XM 38

3804 / 3806 / 3808 / 3810

372-1860

120.1-255.0

up to 8.7

up to 307

380

25

up to 1323

DME 230x4 CANopen /
EtherCAT / Profinet

XTA/ XTB 38

3804 / 3806 / 3808 / 3810

372-1860

120.1-255.0

up t0 9.3

up to 391

380

25

DME 230x4 CANopen /
EtherCAT / Profinet
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»> CASM electric cylinders/ CASM-Elektrozylinder

Series/ CASM-32 CASM-40 CASM-40 CASM-63
Baureihe
Type/ 32 40 40 63
BaugroBe
Motor type BG 45x30 BG 65Sx50 BG 75x75 BG 75x75
Motortyp
Spindle version/ lS B BN LS B BN LS B BN LS BN  BF
Spindelversion
Spindle pitch/ 15 3 10 2.5 5 127 25 5 12.7 4 10 20
Spindelsteigung (mm)
Peak foce/ 300 700 462 600 1170 526 600 2375 1484 1000 1885 942
Spitzenkraft (N)
Constant force/ 300 327 131 465 440 198 600 1020 459 = 692 583 202
Dauerkraft (N)
Max. traverse speed/
Max. Verfahrgeschwindig- 60 150 500 70 300 825 70 300 825 70 530 1060
keit (mm/s)
Repeatabiliy/ +-007  +-001 4007  +/-001  +-007  +-001  +-007  +/-001
Wiederholgenauigkeit (mm)
Integrated controller/ PI (position control) PI (position control) Pl (position control) PI (position control)
Integrierte Steuerung MI (master function) MI (master function) MI (master function) MI (master function)
CANopen CANopen CANopen CANopen
g’éﬁ'ﬁfse,:”en Profibus Profibus Profibus Profibus
EtherCAT EtherCAT EtherCAT EtherCAT
Optional motors/ BG 45x15 BG 655x25 BG 75x25 /x50 BG 75x25 /x50
Optionale Motoren
Gearboxes/ PLG 42 PLG 63
Getriebe
Encoder/ Encoder AE 38 AE 38 AE 38 AE 38
E 38 E 100 E 90 E 90
Brakes/ Bremsen
- - E 300 E 300

[ Preference/ \lorzugsreihe  [10n request/ auf Anfrage
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B, 7
Series/ LSM LSG PLG LSG SG LPA
Baureihe
Type/ 06/13 13 13 08
BaugroBe
Motor type/ GR 42 /63 GR 42 /63 GR 42 /63 58
Motortyp BG 32/42 /655 BG 42/45/65 BG 42/45/65 BG 45x15, 24V -
S 9
Spindle pitch/ L E
Spindelsteigung (mm) 5 10 10 5
Peak foce/ up to 680 up to 680 up to 680 Load up to 22 k
Spitzenkraft (N) P P P P 9
Constant force/ up to 324 up to 457 up to 650 Load up to 5 k
Dauerkraft (N) P P P P 9
Max. traverse speed/
Max. Verfahrgeschwindigkeit up to 300 up to 95 upto 75 up to 300
(mm/s)
Repeatability/ . . ) :
Wiederholgenauigkeit (mm) +-0.02
Stroke length/ 200/ 400 /600 /800 /
Hubléngen (mm) max. 150 max. 150 max. 150 1000

Integrated controller/
Integrierte Steuerung

> LSM/LSG spindle motors/ |LSM/LSG-Spindelmotoren

Cl/ PI/ Ml (torque/ position
controller/ torque/ high res.
encoder)

@unkermotoren

" A

Cl/ PI/ MI (torque/ position
controller/ torque/ high res.
encoder)

Cl/ PI/ MI (torque/ position
controller/ torque/ high res.
encoder)

CANopen CANopen CANopen
gct;i,rfiat(t:setse/llen - Profibus Profibus Profibus
EtherCAT EtherCAT EtherCAT

Optional motors/
Optionale Motoren

with integrated electronic

with integrated electronic

with integrated electronic

with integrated electronic

BGE 3004 A BGE 3004 A BGE 3004 A
External controller/ BGE 6005 A BGE 6005 A BGE 6005 A -
Externe Regler
BGE 6010 A BGE 6010 A BGE 6010 A
integrated integrated integrated integrated
Encoder/ Encoder
RE 30 RE 30 RE 30 -
integrated integrated E 38 integrated
E 38 E 38 E 90
Brakes/ Bremsen
E 90 E 90 E 100 -
E 100 E 100 -
Planetary gegrbox/ ) PLG 52 ) B
Planetengetriebe
Right angular gearbox/ ) ) SG 62 B
Winkelgetriebe SG 80 K

["| Preference/ orzugsreine [ On request/ auf Anfrage
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>> Software/ Software

SI Configurator

The SI Configurator makes helps to adapt speed controlled
SI motors to the application. The software establishes
connection to the motor through a parameterising interface
and changes motor parameters according to customers’
requirements

» Parameterised with SI Configurator, then stand-alone
operation and I/O control

» Fixed speeds, ramps, digital output configuration, motor
parameters, etc. can be adapted

» Monitoring, oscilloscope mode, diagnosis and tuning

» For all SI motors of series BG 45, BG 65S and BG 75

Sl-Konfigurator

Der Sl Konfigurator unterstutzt dabei, drehzahlgeregelte
Motoren an die Applikation anzupassen. Uber eine Parametrier-
schnittstelle stellt die Software eine Verbindung mit einem Motor
her und &ndert Motor-Parameter nach den Anforderungen des
Kunden.

» Parametrierung mit Sl Konfigurator, dann Stand-Alone Betrieb
und Steuerung Uber E/As

» Festdrehzahlen, Rampen, Digitale Ausgangskonfiguration,
Motorparameter, etc. kdnnen angepasst werden.

» Monitoring, Oszilloskop-Modus, Diagnose und Tuning

» FUr alle SI-Motoren Baureihe BG 45, BG 65S und BG 75

SI Configurator

PI Drive Assistant

With Drive Assistant, Dunkermotoren offers a comprehensive

software tool that permits different BG motor types to be
configured comprehensively. The software establishes
connection to the motor through a parameterising interface
and programs it with the desired, individual configuration.

» Parameterised with Drive Assistant, then stand-alone
operation and I/O control
» Speed-, Torque (Current)- and Positioning Mode

» Simple parameter input on one page, predefined drive settings

» Monitoring, oscilloscope mode, diagnosis and tuning

» For all Pl motors of series BG 45, BG 65, BG 65S, BG 75 and

external controllers
» Master functionality (special programming) on request

Pl-Drive Assistant

Mit dem Drive Assistant bietet Dunkermotoren ein umfangre-
iches Softwaretool, mit dem es moglich ist, verschiedene Typen
von BG-Motoren umfangreich zu konfigurieren. Uber eine Para-
metrierschnittstelle stellt die Software eine Verbindung mit einem
Motor her und programmiert diesen mit der gewUnschten, indivi-
duellen Konfiguration.

» Parametrierung mit Drive Assistant, dann Stand-Alone
Betrieb und Steuerung Uber E/As

» Drehzahl-, Drehmoment (Strom)-, Positioniermodus

» Einfache Eingaben der Parameter auf einer Seite,
vordefinierte Antriebseinstellungen

» Monitoring, Oszilloskop-Modus, Diagnose und Tuning

» FUr alle PI-Motoren Baureine BG 45, BG 65, BG 65S, BG 75,
externe Regler

» Masterfunktionalitdt (Sonderprogrammierung) auf Anfrage
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>> Software/ Software

Positioning module

» PI100 Pos. mode Standard: move to 6 positions

» PI120 Pos. mode Left-Right: move between two positions

» PI140 Pos. Mode Complete Positioning:
14 positions with individual speeds and ramps

» PI110 Pos. mode Stepper: “Stepper motor” — move defined
position CW or CCW

» PI130 Pos. mode Modulo: Round axis with 14 positions

» PI150 Pos. mode positioning by event: Belt application —
Rotate until switch is reached; then: relative positioning

0 A A+1 A+2

Speed module

» PI200 Vel. Mode Standard: Speed setting via analogue input
or 3 fixed speeds

» PI201 Vel. Mode Multi: Speed setting via analogue input or
3 fixed speeds

Current module

» PI300 Curr. mode Standard: Current setting via analogue
input or 3 fixed currents

» PI301 Curr. mode Multi: Current setting via analogue input or
8 fixed currents

@unkermotoren

Positioniermodule

» PI100 Pos. Mode Standard: 6 Positionen anfahren

» PI1120 Pos. Mode Left-Right: zwischen zwei Positionen
hin- und herfahren

» P1140 Pos. Mode Complete Positioning: 14 Positionen mit
separaten Drehzahlen und Rampen

» PI110 Pos. Mode Stepper: “Schrittmotor” - feste Position
vor- bzw. zurtickfahren

» PI130 Pos. Mode Modulo: Rundachse mit 14 Positionen

» PI150 Pos. Mode Positioning by Event: Bandanwendung -
Drehen bis ein Schalter kommt, danach relativ positionieren

5
=9
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Drehzahlmodule

» P1200 Vel. mode Standard: Drehzahlvorgabe Uber
Analogeingang oder 3 Festdrehzahlen

» P1201 Vel. mode Multi: Drehzahlvorgabe Uber Analogeingang
oder 8 Festdrehzahlen

Strommodule

» PI300 Curr. mode Standard: Stromvorgabe Uber
Analogeingang oder 3 Festwerte

» PI301 Curr. mode Multi: Stromvorgabe Uber Analogeingang
oder 8 Festwerte
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>> Software/ Software

Commissioning & Diagnostic Tools

» Service-Tool for commissioning without Bus Master

» Automated detection of Node-ID, Baud-Rate

» Soft-Oscilloscope, Online-Tuning, comprehensive diagnosis
» Automated motion profiles for online system analysis

» Parameters can be set individually

» Firmware-Update

» Tool is optional. Motor can also be commissioned without

Inbetriebnahme- & Diagnose-Tools

» Service-Tool fUr Inbetriebnahme ohne Bus Master

» Automatisches Erkennen von Node-ID, Baud-Rate

» Soft-Oszilloskop, Online-Tuning, umfangreiche Diagnose

» Automatisierte Bewegungsprofile fir Online Systemanalyse

» Parameter individuell einstellbar

» Firmware-Update

» Optionales Tool. Motor kann auch ohne in Betrieb genommen
werden

Fmt s

W | <"

Oscilloscope
Functionalities and Features

More than 250 motor parameters can be read and/or
adjusted to the corresponding application.

Examples:

» Parameterisable encoder-divider — the encoder signal can
be output directly or divided

» Electronic backlash compensation — the gearbox backlash
is considered in software so that the position of the output
shaft is equal in both rotational directions

» The PWM ratio of the power stage (indicator for the actual load
of the motor) can be read out

» The switching threshold of the ballast circuitry can be set
(brake chopper operation)

» All PID parameters can be adjusted in detail

» Dunkermotoren develops own software - firmware as well as
application programs. Thus, customer-specific adaptations can
be made on all levels of programming fast and target-oriented
on demand.

Firmware examples:

» Free assignment of digital inputs

» Integration of external sensors (e. g. linear absolute
encoder, tilt sensor)

» Customised bus protocols

Examples Application programs

(more than 300 up to now):

» Shuttle positioning

» Solar tracker with tilt sensor

» Sequence programs for linear actuators

» Synchronised rotary axes

» Ultra flat conveyor

» Positioning with analogue input as reference
» Random positioning

18 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie ww
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Funktionalitaten und Features

Mehr als 250 Parameter kbnnen ausgelesen und/oder fUr die
jeweilige Applikation angepasst.

Beispiele:

» Parametrierbarer Encoder-Teiler — Das Encodersignal kann
direkt oder geteilt nach auBen gegeben werden

» Elektronischer Spielausgleich — Das Getriebespiel wird oft
waremaBig berticksichtig, damit die Position der
Ausgangswelle in beide Drehrichtungen Ubereinstimmt

» Das PWM Verhéltnis der Endstufe (Indikator fUr die aktuelle
Auslastung des Motors) kann ausgelesen werden

» Die Schaltschwelle der Ballastschaltung kann eingestellt
werden (Bremschopper-Betrieb)

» Samtliche PID Parameter kdnnen detailliert eingestellt werden

» Dunkermotoren entwickelt eigene Software, sowohl Firmware

als auch Applikationsprogramme. Dadurch kénnen nach Bedarf
auf allen Ebenen der Programmierung schnell und zielgerichtet

kundenspezifische Anpassungen gemacht werden.

Beispiele Firmware:

» Freie Belegung der digitalen Eingénge

» Einbindung externer Sensoren (z. B. linearer Absolutwertgeber,
Neigungssensor)

» Kundenspezifische Bus-Protokolle

Beispiele Applikationsprogramme
(bisher mehr als 300):

» Shuttle Positionierung

» Solarverstellung mit Neigungssensor

» Ablaufprogramme flr Linearaktuatoren
» Synchronisierte Drehstationen

» Superflaches FlieBband

» Positionieren Uber analogen Eingang

» Zufalls-Positionierung
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> Software/ Software

@unkermotoren
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CIl/CO Dirive Assistant - Tuning

Drive Assistant 5 NEU

Commissioning and configuration tool for dPro and dMove
motors in IO mode

» Motors are parametrised and can then be used stand-alone.
» Up to 14 different speeds, positions, ramps, currents can be

assigned to digital inputs
» Direct parameter access possible
» Status of all relevant motor parameters can be displayed
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CIl/CO Drive Assistant - Scripts

Drive Assistant 5 NEW

Inbetriebnahme- und Konfigurationstool fur dPro und dMove
Motoren im IO Modus

» Motoren werden parametriert und kénnen danach stand-alone
betrieben werden

» Bis zu verschiedene 14 Drehzahlen, Positionen, Rampen,
Stréme kdnnen digitalen Eingangen zugeordnet werden

» Direkter Parameter-Zugriff méglich

» Status-Anzeige aller relevanten Motor-Parameter
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>> Technical information/ Technische Information

DC motors DC-Motoren

For many applications, it is sufficiently accurate to take the most ~ Den Motordiagrammen und Datentabellen k&nnen fr

important data from the motor characteristic diagrams and data  viele Anwendungen die wichtigsten Daten enthommen werden.
tables. Although tolerances and temperature influences are not Obwohl Toleranzen und Temperatureinfliisse nicht berticksichtigt
taken into account, the data is accurate enough for approximate  sind, reichen die Werte fUr Uberschlagsmassige Betrachtungen
calculations. The degree of protection quoted relates only to the  aus. Die angegebenen Schutzarten beziehen sich nur auf die

housing — adequate sealing of the shaft is the Gehéause. Die Abdichtung der Welle ist vom Kunden
responsibility of the customer. vorzunehmen.
2,4: : 7000 Destroying Operation
@ Zerstorender Betrieb

22 | 90_| 6000\ n

ol A

16 |  60_| 4000

12 | 45_| 3000

N
[=3
[=]
o

;Cyclic Qperatio]
§Zyk|ischer Betrieb

hzahl n (rpm

1000

Current / Strom | (A
o K
>

irkungsgrad n (%)
-
o)

Sgeed / Dre

@ e @

al 0] or . >
0 0,8 1,6 2,4 4 4,8 5,6 6,4 7,2 8 Ncm

The values in the data tables are according to EN60034 and Die Werte in den Datentabellen sind nach EN60034 angegeben
base on a ,detached” motor, which means mounted thermally und basieren auf der Annahme eines freistehenden Motors,
insulated to a flange. Under real operating conditions, also thermisch isoliert an einen Flansch angebunden. Im reellen
the nominal torque of the motor is much higher in most cases Einsatzfall liegt das Nenndrehnmoment des Motors oftmals
because a direct connection to the flange results in better heat wesentlich hdher, da die direkte Anbindung an einen Flansch fur
dissipation. eine deutlich bessere Warmeabfuhr sorgt.

Measuring

instrument/

Messgerat

- Motor
L Motor is mounted thermally insulated/
Mechanische Anbindung thermisch isoliert
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»> Technical information/ Technische Information

» Nominal voltage U, (VDC)
The DC voltage that is applied to the commutation
electronics as a system supply voltage. All rated data in our
catalogues are with reference to this voltage.
Motor applications are, however, not restricted to
this voltage.

» Rated current I, (A)
The current drawn from a DC source when the motor is
operating at rated torque. @

» Rated torque M, (Ncm)
The torque that can be produced by the motor,
operating continuously, in an ambient temperature
of 20°C. (2)

» Rated speed n, (min™')
The speed of the motor when it is operating at
rated torque. (3)

» Friction torque M, (Ncm)
Torque threshold that needs to be overcome, in case the
non-powered has to be moved (is only specified for G/GR
motors — relevant for self-locking)

» Holding torque M, (Ncm)
Maximum Torque that is generated at speed 0. @
In some cases this is a theoretical value, e. g. if the
integrated electronics limits the torque or if the motor is
demagnetised at lower currents.
Then, the maximum possible Value is specified.

» No-load speed (rpm)
Speed that is reached if the corresponding nominal voltage is
applied to the motor without mechanical load @

» Rated power P, (W)
The output power which the motor can produce
continuously; it is calculated from rated speed and
rated torque.

» Maximum output power P,___(W)
Maximum mechanical output power the motor can generate at
nominal voltage. This power can only be generated for a

limited period of time.

» Torque constant R, (N/A)
Represents the correlation between input current and output
torque

» Connecting resistance R, (Q)
Typical ohmic connecting resistance phase to phase
(BG motors) or between (+) and (-) (G / GR motors).

» Connecting inductance L_ (mH)
Typical connecting inductance phase to phase (BG motors)
or between (+) and (-) (G / GR motors).

@unkermotoren

» Nennspannung U, (VDC)
Die Gleichspannung, die als Systemversorgungsspannung an
die Kommutierungselektronik bzw. an den Motor angelegt
wird. Auf diese Spannung beziehen sich alle Nenndaten in den
Katalogen. Die Motoranwendung ist jedoch nicht auf diese
Spannung beschrankt.

» Nennstrom | (A)
Der Strom, der der Spannungsquelle enthommen wird, wenn
der Motor bei Nenndrehmoment betrieben wird. @

5
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» Nenndrehmoment M, (Ncm)
Das Drehmoment, das der Motor bei einer Umgebungs-
temperatur von 20°C im Dauerbetrieb ohne Anbindung an eine
Kihlkérperplatte bzw. einen Flansch abgeben kann. @

» Nenndrehzahl n (min-)
Die Drehzahl, die sich bei Abgabe des Nenndrehmoments

einstellt.(3)

» Reibungsmoment M. (Ncm)
Drehmoment, das Uberwunden werden muss, falls der
stromlose Motor von auBen angetrieben wird (wird nur fir
G/GR Motoren angegeben, Relevant fir Selbsthemmmung)

» Anhaltemoment M, (Ncm)
Das Moment, welches der Motor bei Drehzahl O maximal
erzeugt.(4)
In einigen Fallen ist dies ein theoretischer Wert, z. B.
wenn die integrierte Elektronik den Strom begrenzt oder wenn
der Motor schon bei kleineren Momenten entmagnetisiert wird.
Dann wird der maximal mégliche Wert angegeben

» Leerlaufdrehzahl (1/min)
Die Drehzahl, die sich einstellt, wenn der Motor ohne Last
an die entsprechende Nennspannung angeschlossen wird.@

» Nennleistung P (W)
Die Abgabeleistung des Motors, welche er dauerhaft
erzeugen kann; berechnet aus Nenndrehzahl und
Nenndrehmoment.

» Maximale Abgabeleistung P,___ (W)
Abgabeleistung, die der Motor bei Nennspannung maximal
erreichen kann. Diese Leistung kann nur fUr eine begrenzte
Dauer abgegeben werden.

» Drehmomentkonstante R, (N/A)
Gibt den Zusammenhang zwischen Aufnahmestrom und dem
abgegebenen Moment an.

» Anschlusswiderstand R, (Q)
Typischer ohmscher Anschlusswiderstand Phase zu Phase
(BG Motoren) oder zwischen (+) und (-) (G / GR Motoren).

» Anschlussinduktivitat L, (mH)
Typische Anschlussinduktivitdt Phase zu Phase (BG Motoren)
oder zwischen (+) und (-) (G / GR Motoren).
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>> Technical information/ Technische Information

» Peak current | (A)
The maximum current for electronics or motors with
integral electronics.

» Starting current I__ (A)
The current required to produce the starting torque.
For motors with electronics, the starting current may be higher
than the permissible peak current.

» Moment of inertia of rotor J_, (gcm,)
The moment of inertia of the rotor is the factor that
determines the dynamic properties of a motor.

» Motor weight m,, (kg)
Motor weight without gearbox and connecting cable.

» Speed curve (blue)
This curve shows the speed characteristic at constant
voltage. Its end points are the no-load speed n,, and the
theoretical @
starting torque M A.@

» Current curve (black)
The current curve shows the relationship between
current and torque. Its end points are the no-load
current |, (7)
and the starting current |,. ®

» Efficiency curve (green) n
The efficiency is the relationship between the mechanical
power output and the electrical power input.
The curve shows the efficiency with the motor in cold
condition; as the motor warms up, the curve
shifts accordingly.

» Rated torque M, ; Starting torque M,
The rated torque (red) is the limit of the continuous
operation region (shaded blue). In the region between

the rated torque and the maximum permissible torque,

the motor must only be used intermittently (shaded orange).
Operating conditions above the maximum permissible
torque result in demagnetization of the permanent magnets

(shaded red).

Getriebe

The catalog-gearboxes are designed to an overall runtime of
3000 h at an input speed of 3000 rpm, the specified operation
mode S1/55 tumescent and housing temperatures <60°C. In
practice the overall runtime can vary heavily to the less or to the
better based on temperature deviation, acceleration torque and
time, vibration, shock and so on.

If based on the application different materials or different
lubricants are chosen, the overall lifetime will also be impacted.

When sizing a motor gearbox combination, we have to make
sure that the specified gearbox torque is not exceeded.

This is important for the nominal torque and also for the
acceleration torque. In the event that a peek torque occurs,
the emergency stop torque M. must not be exceeded.

» Spitzenstrom | _ (A)
Der maximal zul&ssige Strom bei Elektroniken oder Motoren
mit integrierter Elektronik.

» Anlaufstrom |__ (A)
Der Strom, der bei Drehzahl O und maximaler Last flief3t.
Dieser ist in einigen Fallen ein theoretischer Wert, wenn der
Entmagnetisierungsstrom hoher ist.

» Laufermassentragheitsmoment J_ (gcm,)
Massentragheitsmoment des Rotors und bestimmende
GroBe fur die dynamischen Eigenschaften des Motors.

» Motorgewicht m, (kg)
Gewicht des Motors ohne Getriebe und ohne
Anschlusskabel

» Drehzahlkennlinie (blau)
Diese Kennlinie beschreibt das Drehzahlverhalten bei
konstanter Spannung. Deren Endpunkte zeigen die
Leerlaufdrehzahl n, und
das theoretische Anlaufmoment M A@

» Stromkennlinie (schwarz)
Die Stromkennlinie stellt die Aquivalenz von Strom und
Drehmoment dar. Deren Endpunkte zeigen den Leerlauf-

strom |, (7)

und den Anlaufstrom |,. @

» Wirkungsgradkennlinie (griin) n
Der Wirkungsgrad beschreibt das Verhéltnis von ab-
gegebener mechanischer Leistung zu aufgenommener
elektrischer Leistung. Die Kennlinien beziehen sich auf den
Kaltzustand des Motors und verschieben sich entsprechend
bei zunehmender Erwdrmung des Motors.

» Nenndrehmoment M,; Anlaufdrehmoment M___
Das Kriterium Nenndrehmoment begrenzt den Dauerbetriebs-
bereich (blau schattiert). Im Bereich zwischen Nenndreh-
moment und max. zuldssigem Drehmoment darf der Motor
nur kurzzeitig betrieben werden (orange schattiert).
Betriebszustande Uber dem max. zulassigen Drehmoment
fihren zur Entmagnetisierung der Dauermagneten
(rot schattiert).

Getriebe

Die Katalog-Getriebe mit Metallgehduse basieren auf einer
ausgelegten Lebensdauer von 3000 Stunden effektiver
Betriebszeit bei der Eingangsdrehzahl 3000 Umin-1, der dazu
spezifizierten Betriebsart S1/S5 schwellend und Gehause-
temperaturen von <60°C. In der Praxis kann dieser Wert in
Abhéangigkeit von Temperaturen, Beschleunigungsmomenten
und -zeiten, Schwingbelastungen und StoBkréften von auBen,
etc. stark nach unten oder oben abweichen. Insbesondere
wenn bedingt durch die Anwendung auf andere Werkstoffe oder
andere Schmierstoffe ausgewichen wird, kann dies einen
starken Einfluss auf die Lebensdauer haben.

Bei der Antriebsauslegung muss sichergestellt werden, dass das
zuléssige Drehmoment des Getriebes nicht Ubherschritten wird.

o Dies gilt fir das Nennmoment M, und das Besc -
ment M, des Getriebes. Bei gelegentlich auftre -com
mentspitzen, wie z.B. einem Not-Stop, darf dasg, Notausmoment 2-a 1040
M g, des Getriebes nicht Uberschritten werdepy| Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
22 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere Produktinformationen Www.serv0290.com



>> Technical information/ Technische Information

Calculation:

Mo X1 X Nge <M

N-Mo N-Ge
i <
MAcc-Mo XX nGe - MAcc-Ge

= Nominal Torque of Motor

= Ratio of Gearbox

= Efficiency of Gearbox

= Nominal Torque of Gearbox

= Acceleration Torque of Motor

= Acceleration Torque of Gearbox

e
N-Ge

Acc-Mo

=TIy T L

Acc-Ge

Based on the calculations it might be necessary to reduce the
motor torque by limiting the motor current in order to bring it
into the specified range. Another option is to add a coupling to
the output-shaft of the gearbox and therefore make sure the
gearbox is not overloaded.

Drive dimensioning

In the wide range of Dunkermotoren products, you will find a
suitable drive for almost any requirement in the power range of
1- 1100 Watt.

The following points should be taken into account when

selecting motors and gearboxes:

» Which operating mode is used (continuous operation = S1 or
intermittent operation = S5)?

» What is the expected working life of the motor?

» Which torque and which speed are required?

» How much space is available for the motor?

» What is the available supply voltage? DC or AC?

» Are there special environmental conditions (temperature,
humidity, vibration, ...)?

» To what degree can heat be conducted away from the motor?

» Are there exceptional axial and radial shaft loads to be consid-
ered?

» What are the requirements for the motor control electronics?

» |s the motor to be controlled online via a bus system?

» Do you need a brake or an encoder?

For dimensioning a suitable motor, determining the required
torque plays a critical role in order to avoiding thermal overload
of the motor. For combining a drive system consisting of motor
and control electronics, it is important to ensure that permis-
sible values for the motor are not exceeded by the electronics.
Depending on the required output speed, either a motor or a
motor-gearbox combination may be selected. The choice of

a reduction gearbox will largely depend on the recommended
maximum torque in continuous operation. For intermittent duty,
loading above the rated torque is possible.

We will be pleased to carry out a precise adaptation of a motor
to your operating conditions.

@unkermotoren

Es gelten:

Mo X1 X Ng, <M

N-Mo N-Ge
i <
MAcc-Mo XX nGe - MAcc-Ge

= Nennmoment des Motors

= Untersetzung des Getriebes

= Wirkungsgrad des Getriebes

= Nennmoment des Getriebes

= Beschleunigungsmoment des Motors

= Beschleunigungsmoment des Getriebes

e
N-Ge

Acc-Mo

=TIy T L

Acc-Ge

5
=9
o8
£&
o O
3.9
wE

Falls erforderlich, ist das Motordrehmoment mittels
Strombegrenzung zu reduzieren und/oder der Antrieb
mechanisch vor Uberlastung zu schiitzen, indem z.B. eine
Uberlastkupplung an der Getriebe-Abtriebswelle angebracht
wird.

Auslegung des Antriebs

In der breiten Produktpalette von Dunkermotoren finden Sie fur
nahezu jede Anforderung einen passenden Antrieb im Leis-
tungsbereich von 1 - 1100 Watt.

Folgende Punkte sollten bei der Auswahl von Motor und

Getriebe beriicksichtigt werden:

» Welche Betriebsart liegt vor (Dauerbetrieb = S1 oder Aussetz-
betrieb = S5)?

» Welche Lebensdauer wird gefordert?

» Welches Drehmoment und welche Drehzahl werden bendétigt?

» Wie viel Bauraum ist fUr den Motor verfligbar?

» Wie hoch ist die verfligbare Spannung? Gleich- oder Wech-
selspannung?

» Gibt es besondere Umgebungseinfliisse (Temperatur,
Feuchtigkeit, Vibration, ...)7?

» In welchem Umfang wird die Motorwarme abgeleitet?

» MUssen auBergewdhnliche axiale und radiale Wellenbelastun-
gen bertcksichtigt werden?

» Welchen Steuerungsanforderungen muss die Steuerungselek-
tronik des Motors gentgen?

» Werden die Motoren Uber ein Bussystem angesteuert?

» Bendtigen Sie eine Bremse oder einen Encoder?

Fur die Auslegung des geeigneten Motors spielt die Ermittlung
des effektiven Drehmomentes die entscheidende Rolle, um zu
verhindern, dass der Motor im Betrieb thermisch Uberlastet wird.
FUr die Zusammenstellung eines Antriebssystems aus Motor
und Betriebselektronik ist zu bertcksichtigen, dass die flir den
Motor zulassigen Werte durch die Elektronik nicht Gberschritten
werden. Je nach gewUnschter Drehzahl wird man sich entweder
fUr einen Motor oder einen Getriebemotor entscheiden. Die Wahl
des Untersetzungsgetriebes richtet sich nach dem empfohlenen
maximalen Drehmoment bei Dauerbetrieb. Bei kurzzeitigem
Betrieb sind auch Belastungen Uber dem Nennmoment mdaglich.

Gerne erfolgt auf Aufrage eine exakte Anpassung des Motors an
Ihre Betriebsbedingungen.
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@unkermotoren D

Brushed DC motors
» Series GR/G

The Dunkermotoren GR/G range (commutated DC motors) are notable for:

» Low moment of inertia
» Motor insulation class E
» Extremely high short time overload capacity of the motor
» Surface protection
» Minimum interference radiation, optional
interference versions
» Protection up to IP 67 (GR 42, GR 53, GR 63, GR 80)
» High quality due to fully automated production lines

» Longer life than commutated
motors from other manufacturers

» Low detent torques

» High efficiency

» High dynamic acceleration

» Good regulation characteristics

» Maintenance-free

» Robust design

The DC motors can be combined with control electronics, gearboxes, brakes and encoders in a modular
system to provide a flexible, adaptable, market-oriented solution.

Burstenbehaftete
DC-Motoren

» Baureihe GR/G

Dunkermotoren der Baureihen GR/G (Kollektor-Gleichstrommotoren) zeichnen sich aus durch:

» Hohere Lebensdauer als » Geringes Tragheitsmoment
Kollektormotoren anderer Hersteller » Motor nach Isolierstoffklasse E
» Geringe Rastmomente » Extrem hohe Kurzzeitlberlastfahigkeit des Motors
» Hoher Wirkungsgrad » Oberflachenschutz
» Dynamische Beschleunigung » Minimale Stdrstrahlaussendung, optional Entstorvarianten
» Gute Regelbarkeit » Schutzart bis zu IP 67 (GR 42, GR 53, GR 63, GR 80)
» Wartungsfreiheit » H8chste Qualitat aufgrund vollautomatisierter
» Robuster Aufbau Fertigungsstrecken

Die Gleichstrommotoren ergeben im Baukastensystem zusammen mit Regelelektroniken, Getrieben,
Bremsen und Istwertgebern ein flexibles, anpassungsfahiges und marktorientiertes Sortiment.
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Motor GR 22

Motor G 30.2

Motor G 30.1 | G 30.1S
Motor G 30.0 | G 30.0S
Motor GR 42x25

Motor GR 42x40

Motor GR 53x30

Motor GR 53x58

Motor GR 63x25

Motor GR 63x55

Motor GR 63Sx55
Motor GR 80x40
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> GR 22| cont. 2.5 W, peak 3.2 W

» Permanent magnet DC motor » Gleichstrommotor mit Permanentmagneten
» Mechanical commutation through multi bar » Mechanische Kommutierung Uber vielteiligen
commutator provides long lifetime Kollektor bietet lange Lebensdauer
» Operation in both directions of rotation » Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf
» Sleeve bearing at motor shaft is standard » Motorwelle gleitgelagert ist Standard
» Optionally with ball bearing, custom » Optional kugelgelagert, abweichende Wellenlangen
shaft length and diameter, special winding und -durchmesser, Sonderwicklung
» On request a torque-optimized variant is » Auf Anfrage ist eine Drehmoment optimierte Variante
available verflgbar
Data/ Technische Daten GR 22
Nominal voltage/
Nennspannung vDC 12 24
I'L/om/rjal current/ Al 0.47 0.03
ennstrom
Nominal torque/ 5
Nennmoment Nem 0.47 0.48
Nominal speed/ )
Nenndrehzahl ifpIn 5000 4600
Friction torque/ 5
Reibungsmoment Nem 01 01
Stall torque/ o
Anhaltemoment Nem 1.4 1.4
No load speed/ )
Leerlaufdrehzahl rpm 8700 8100
Nominal output power/ ")
Dauerabgabeleistung W 25 2.3
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 32 3
Torque constant/ ey
Drehmomentkonstante Nem/ 18 £
Terminal Resistance/
Anschluss widerstand Q 10.53 44.4
Terminal inductance/
Anschlussinduktivitét o 53 22z
Starting current/ -
Anlaufstrom A 114 0.54
No load current/ A 014 0.07
Leerlaufstrom
Rotor inertia/ 5
Rotor Tragheitsmoment gem 24 24
Weight of motor/
Motorgewicht kg S L5
) A8, = 100 K; ) 8 = 20°C **) at nominal point/ im Nennpunkt
Modular System/ Modulares Baukastensystem
» Brakes & Encoder/ I » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten MG 2 PLG2d | 7] Planetengetriebe
[ MG 2, i [lpLG 24,
Page/ Seite 218 Page/ Seite 185
[ IRE 22, GR22
Page/ Seite 214
» Controller/ Regelelektroniken
[ IRs 200
| |BGE 6005 A,
Page/ Seite 177
| |BGE6010 A,
Page/ Seite 178
» Accessories/ Zubehor
Connector with screw terminals for RS 200/
Stecker mit Schraubklemmen fiir RS 200,
Page/ Seite 220
Sold & Serviced By:
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SERVOY4G0.com
[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage =/
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> GR 22| cont. 2.5 W, peak 3.2 W

@unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
0.03 |Messdruck 1,5
Flachsfecker / blade ferminal A2,8x0,5 DIN 4624 o] 007 [4]
T£05 Typenschild / Label N9
8 &
(@F b @
o B i
=] L
1.540.1 15401 ”
S
135405 1405 5
Shaft/ Welle &
front/ vorne
2.5x13 mm
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
281 70 14000 = Op=2C 07| 70| 14000 = Op=2C
1 Ay 1 Ay
241 60 12000 061 60 12000
I . N 1] e
10 501 10000 | ] 051 50 10000 |
lz, 1= i Lt lz, = I RS
08140 | € 04140 | 2
[ I ARy NS A 240 E8000 ™S = 5
= = R = ™
0.6 30 | 6000 / ) 031 301 6000 T~
041220 | Zaomo | S NI 021220 | S4000 / s =g
N A N IR A NN
%0.27210 22000 N %0.17‘%10 22000 > AN ~
508,08 S5 R :
02 04 08 1 12 1.4 Nem 02 04 08 1 12 1.4 Nem
GR 22, 12V GR 22, 24V
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»> G 30.2 | cont. 4 W, peak 5 W

» Permanent magnet DC motor

» Mechanical commutation through multi bar
commutator provides long lifetime

» Operation in both directions of rotation

» Sleeve bearing at motor shaft is standard

» Optionally with ball bearing, custom
shaft length and diameter, special winding

» Gleichstrommotor mit Permanentmagneten

» Mechanische Kommutierung Uber vielteiligen
Kollektor bietet lange Lebensdauer

» Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf

» Motorwelle gleitgelagert ist Standard

» Optional kugelgelagert, abweichende Wellenlangen
und -durchmesser, Litzenausflihrung

Data/ Technische Daten G 30.2
Nominal voltage/
Nennspannung vbC 12 24 40
Nominal current/ )
NERETem A 0.6 0.31 0.21
Nominal torque/ )
Nennmoment Nem 1 1 1
Nominal speed rpm? 2000 3000 3500
Friction torque/ )
Reibungsmoment Nem 0.25 0.25 0.3
Stall torque/ -
Anhaltemoment Nem 238 3 3.27
No load speed/ )
Leerlaufdrehzahl pm 4380 5000 5400
Nominal output power/ -
Dauerabgabeleistung W c0% il 3.67
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 344 4.08 4.62
Torque constant/ 4
Drehmomentkonstante e 2k 4.35 6.49
Terminal Resistance/
Anschlusswiderstand Q 8.58 311 72.7
Terminal inductance/
Anschlussinduktivitat il b 218 49.5
Starting current/ -
Anlaufstrom A 1.4 0.77 0.55
/Clgolﬁfﬂg%ﬁnﬂ A" 0.145 0.076 0.054
Rotor inertia/ 5
Rotor Tréagheitsmoment gem 1 1.5 1
Weight of motor/
Motorgewicht kg 0.08 0.08 0.08
) A8, = 100 K; **) 8 = 20°C **) at nominal point/ im Nennpunkt
Modular System/ Modulares Baukastensystem
PLG 30 -
» Brakes & Encoder/ PLG 30 H » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten MG 2 ::::g gg H Planetengetriebe
[ImG 2, PLG 42K [ IpLaG 30,
Page/ Seite 218 PLG42S r Page/ Seite 186
[ |PLG 30 H,
| IRE 22, G 30.2 Page/ Seite 186
Page/ Seite 214 [ ]PLG 32,
[ RE 30 (T1), Page/ Seite 188
Page/ Seite 214 [ JPLG 32H,
Page/ Seite 189
[ |PLG 42K,
P » Controller/ Regelelektroniken Page/ Seite 190
[ IRS 200 [ |PLG 42,
Page/ Seite 191
RE S0 | |BGE 6005 A,
n Page/ Seite 177
| |BGE 6010 A,

Page/ Seite 178

» Accessories/ Zubehor

Connector with cable RE 20/ 30/ 56/
Stecker mit Kabel RE 20/ 30/ 56,

Connector with cable RE .. Tl/
Stecker mit Kabel RE .. T,

Connector with screw terminals for RS 200/
Stecker mit Schraubklemmen fiir RS 200,
Page/ Seite 220

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

Sold & Serviced By:
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> G 30.2| cont. 4 W, peak 5 W

@unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

950

M 3, 6 Depth/Tiefe

2201

[
M3, | 4 Depth/Tiefe

Flat Connector/
Flachstecker A 2.8x0.5 DIN 46244

012

Pant

025 ime

—
§30%:

i

+05

4005

+05

1405

2
=]
o
S
O]
=
o
(O]

Shaft/ Welle
front/ vorne
2.5x 14 mm

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien

In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034

08
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current/Strom | (A)
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pm)

rated speed/Drel

G 30.2, 40V
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G 30.2, 24V
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»> G 30.1| G 30.1S | cont. 7 W, peak 9 W

» Stronger permanent magnet DC motor » Gleichstrommotor mit starkeren Permanentmagneten
» Mechanical commutation through multi bar » Mechanische Kommutierung Uber vielteiligen Kollektor
commutator provides long lifetime bietet lange Lebensdauer
» Operation in both directions of rotation » Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf
» Sleeve bearing at motor shaft is standard » Motorwelle gleitgelagert ist Standard ;
» Optionally with ball bearing, custom » Optional kugelgelagert, abweichende Wellenlangen —
shaft length and diameter, lead version und -durchmesser, Litzenausflihrung
Data/ Technische Daten G 30.1 G 30.1S
Nominal voltage/
Nennspannung VDC 12 24 40 12 24 40
ominal current/ A 09 0.45 0.28 0.90 0.45 0.28
Nominal torque/ Nom” 1 1 1 5 20 20
Nennmoment cm 65 7 -5 0 . :
iominal g’z’jﬁd/ rpm) 3300 3400 3600 3000 3100 3250
gféfgfggfg"m’q que/ Nem? 035 035 035 0.35 0.35 0.35
Staftorguel Nom® 5.4 6.1 6.3 6.9 8.2 7.6
’C’ge’r ‘ffﬁ j@f&’é | rom’ 4650 4850 5100 3950 4000 4500
Nominal output power/ -
Dauerabgabeleistung W & B ae CX aide 84
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 65 7 84 714 8.59 9.28
gﬁg %ﬁoﬁggfiggstam - Nom AT 2.32 4.52 7.2 2.80 5.59 8.7
Terminal Resistance/
Anschlusswiderstand Q 4.9 171 43 4.61 16.68 40.0
Terminal inductance/
Anschlussinduktivitét mH 3.64 15.36 33.5 3.68 14.1 30
ifﬁﬂg@% rent/ A 2.4 1.4 0.93 2.60 1.53 0.95
lt/eoelr(‘):ffgc#;rint/ A" 0.18 0.09 0.06 0.20 0.11 0.08
Rotor inertia/ 2
Rotor Tragheitsmoment gem 185 19.5 185 18.5 19.5 18.5
mgi%fr’;g@@ﬁfor/ kg 0.11 0.11 0.11 0.11 0.11 0.11

) A8, = 100 K; ) 8 = 20°C **) at nominal point/ im Nennpunkt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

PLG 30 -
» Brakes & Encoder/ PLG 30 H » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten MG 2 :::g §§ " Planetengetriebe
[Ima 2, PLG 42K ["IpLG 30,
Page/ Seite 218 PLG42S B Page/ Seite 186
[ |PLG 30 H,
| IRE 22, G 30.1 Page/ Seite 186
Page/ Seite 214 [ ]PLG 32,
[ RE 30 (T1), Page/ Seite 188
Page/ Seite 214 [ JPLG 32H,
Page/ Seite 189
[ |PLG 42K,
H » Controller/ Regelelektroniken Page/ Seite 190
[ /RS 200 [ |pLG 42,
RE 30 Page/ Seite 191
| |BGE 6005 A,
N Page/ Seite 72
| |BGE 6010 A,
Page/ Seite 73

» Accessories/ Zubehor
Connector with cable RE 20/ 30/ 56/
Stecker mit Kabel RE 20/ 30/ 56,

Connector with cable RE .. Tl/
Stecker mit Kabel RE .. T,

Connector with screw terminals for RS 200/ Sold & Serviced By:
Stecker mit Schraubklemmen fiir RS 200,

=y
Page/ Seite 220 SERVO‘EFOcom
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[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage
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»> G 30.1| G 30.1S | cont. 7 W, peak 9 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
Flat Connector/
Flachstecker A 2.8x0.5 DIN 46244
M 3, 6 Depth/Tiefe 9.5 .
. N
é ] ?
G ] 4] ” 33 |_\ ]
& = A R u
sl 2 U
] (=
7
1A
M3, | 4 DepthyTiefe 2" 2"
(2]
161 50.05 1405 2
Shaft/ Welle o
front/ vorne o)
2.5x14 mm
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
\ \
281 701 7000 ot 281 701 7000 et
2 60: 6000 J=Hi Ay -moTr n 60 6000 ™ —
- | N=f (M) LUin ] n
N n - J=f
21 50 5000 W - 20 50 soooN:f(M,/ L
161 40 4000 | . X 161 40| 4000 T~ <
12{Z% Ezouu‘ / \’>§</ 12{Z30{ 3000 /
= é 1= 2N = T; = | N
%0'8, o i;zonu y §o.sr L i:zooo | ~
§ . 1= 1% 04151013 ™~
204:?0: 21000 Vi gnr?n 21000 S
g = |B M g |2 |2 M ~
250l g Wi N 50/ E g =
08 0 08 6 24 32 4 48 56 64 72 B 08 0 08 16 24 32 4 48 56 64 72 B
m m
G 30.1, 12V G 30.1S, 12V
I \ | \
28| 70| 7000 ovpe M| 70| 00 N
247 60 souuﬁ*{*“’ == AQw=1006 24 60| 6000 —
| | B | U
21 50 soon‘ N i 2| 50| 5000 ) !
6 W 4000‘ AR 6 0 o el
T [T [N . ' /
1E01E | B el 1=l e | ™~ ]
12|23 B0 ™ 127230 E3000 [ N ~
IENE R IENE | ~ _—
=08 220 52000 S =08 | 20| £2000 PN
e = |8 R T |Z |8 >
Sl 0lE = Soals0lE
£04 10| Floo > S0410] Floo — -
080 08 16 24 32 4 4B 56 64 728 08 0 0B 16 24 32 4 4B 56 64 728
m m
G 30.1, 24V G 30.1S, 24V
\ \
141 70 7000‘ ot 141 70| 7000 et
12 60 soouwﬂ@ —o— AGy=100k 12 60| 6000 ]
: : R4 n | N n
1 50{ 5000 L5 F=M) 1] 50{ 5000 N=FiM)
i A S 1 I~ J=1(M)
407 4000 S T 081 40| 4000 N
= | - 52 1=, 1= / ™
~30 | E3000 [ > 067230 E3000 /
=04 22| E2000 / g =041 Z20| E2000 / AN
£ 1= f A 5 1= _c: ~
S0z 10| Troo 1 S0z {10 Jiow o
g £ |3 7 M N g 12 18 M Sold & [Servic [
g 5 g 8 S0°C0 = 0 [ = i
080 08 16 24 32 4 4B 56 64 728 08 0 08 16 24 32 4 48 56 SfR\ZIO GO
cm A
G 30.1, 40V G 30.1S, 40V - 1 cOom
Toll Free Phone: 877:378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur \v«\/ono»«y\ﬂmmewmﬁgmocqm



»> G 30.0| G 30.0S | cont. 10 W, peak 16 W

» Stronger permanent magnet DC motor

» Mechanical commutation through multi bar
commutator provides long lifetime

» Operation in both directions of rotation

» Ball bearing at motor output shaft is standard

» Optionally with ball bearing on both sides,
shaft on both sides, custom shaft length and
diameter, lead version, special winding

» Gleichstrommotor mit starkeren Permanentmagneten
» Mechanische Kommutierung Uber vielteiligen
Kollektor bietet lange Lebensdauer
» Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf
» Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Standard
» Optional beidseitig kugelgelagert, beidseitige
Welle, abweichende Wellenlangen und -durchmesser,
Litzenausflhrung, Sonderwicklung

Data/ Technische Daten G 30.0 G 30.0S
Q’g’%’gég Vﬂ"ﬂ’ffﬂ%e/ VDC 12 24 40 12 24 40
Q’gﬂgi@%’r@”” A) 1.4 0.71 0.4 1.40 0.71 0.40
Q’g’m”n”r’]fé rﬁfg ‘m"je/ Nem? 3 3 3 3.70 3.70 3.70
’,L’g’mﬁjgfé ﬁfaeﬁld/ rpm’ 2980 3030 2810 2500 2650 2600
Friction torque/ Nerm? 05 05 0.45 05 05 05
Reibungsmoment
e Nom”) 12.9 12.1 12.3 153 17 165
’C’ge’r j’:j’f (jgﬁii/hl rpm’ 4130 4260 4100 3250 3550 3350
Nominal output power/ ")
Dauerabgabeleistung W 9.4 9.5 8.8 9.7 10.27 10.1
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 13.93 185 13.2 13.02 15.8 14.9
Torque constant/ ey
Drehmomentkonstante Nem A 2.88 4.97 8.73 3.36 6.36 11.02
Terminal Resistance/
Anschlusswiderstand * 261 94 2r.4 2.85 8.73 26.4
Terminal inductance/
Anschiussinduktivitat mH 2.61 8.5 24.7 2.61 7.42 24.7
Starting current/ A 46 25 1.46 4.7 2.75 1.52
Vo load current/ A 0.25 0.13 0.07 0.25 0.14 0.08
Rotor inertia/ 5
Rotor Tragheitsmoment gem 422 422 422 42 42 42
K/lvggfégvafggfo’ d kg 0.24 0.24 0.24 0.04 0.04 0.04
) A8, = 100 K; ™) 8, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt
Modular System/ Modulares Baukastensystem
PLG 30 -
» Brakes & Encoder/ - PLG 30 H » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E38 ] PLG 32 :| Planetengetriebe
| PLG 32H
[lE3s, PLG 42 K ["IpLa 30,
Page/ Seite 212 | | PLG42S I~ Page/ Seite 186
[ |PLG 30 H,
[ ]G 11, - G 30.0/ 30.0 Page/ Seite 186
Page/ Seite 217 [ ]PLG 32,
hH Page/ Seite 188
[ImG2, E{E 61 || o— DPLGazH’
Page/ Seite 218 ] Page/ Seite 189
1 [ IPLG 42K,
[ JRE 22 H » Controller/ Regelelektroniken Page/ Seite 190
Page/ ’Seite 214 [ IRs 200 [ PG 42,
RE 30 (TI), Page/ Seite 191
Pagel Seite 214 D?fgifggfeﬁ’n
MG 2 [ |BGE 6010 A,
Page/ Seite 178
™ ) .
» Accessories/ Zubehor
Connector with cable RE 20/ 30/ 56/
Stecker mit Kabel RE 20/ 30/ 56,
Connector with cable RE .. Tl/
Stecker mit Kabel RE .. T,
Connector with screw terminals for RS 200/ Sold & Serviced By:
Stecker mit Schraubklemmen fiir RS 200, v: I_ﬁ
Page/ Seite 220
SER VOE;O.com
[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage Toll Free Pho‘rES/W 378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
32 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere Produktinformationen www.servoZgo.com



»> G 30.0| G 30.0S | cont. 10 W, peak 16 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
9.05 @45 mm“ q'\
7] 012 ] e _
- < =
B 0 ~
I q = A & =
= NZANY I
i _=n_| ] o= S ] =
- _:H o ] =l = =
ELd
Sl =
=L = p 3
5 = | A=k -
L o 15° =
401 —_—
4x027 2,n.s 2'“ 45° =
4xM3; 6.5
Depth/Tiefe 0 22.01 75.05 18.05
Shaft/ Welle »
front/ vorne back/ hinten g
Fai =max. 10N 3x18mm - ®
F g = Max. 22N 3% 10 mm N <
3 x 10 mm 3x 15 mm
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
7| 70| 7000 J(H 71 10 7000‘ J(H
6| 60| 6000 ] === A= 100K 6| 60 souu‘ /
N=f n I n
51 501 5000 (;/ T=fm 51 501 sonu‘ ]
41 40| 4000 ‘,1 4 4 4000‘"”‘ )/ > 1ot
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E |= 2 IENE ~
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N s |= |s L S
S 11210 Fo g2 gmuu‘ N
E | |3 M “ \ E 1z ] My ~
0= % %0 2 4 6 8 0 12 U 16 18 n o= % "0 2 4 6 8 0 12 1 16 18 n
m m
G 30.0, 12V G 30.0S, 12V
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IR I K 7 16| 40| 4000‘ /
s, = N ; lg. |=
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Soa| S0 T | X §o4§10§1000‘ P~
go%ug 0 // M gn:'% O:Tg U‘ M ™
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G 30.0, 24V G 30.0S, 24V
\ ‘ \
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u e 7 u e
24| 60| 6000 === A =100k 24| 60| 6000 /
I -
20 50 sooo+h+fM‘7/ f 2] 50 5000‘ /
16 40| 4000 f\ H(Jf) 16| 40 a000M=Fl !/ r=fm
s, | = TN g |= ‘ - —
= E {1=an{ E
12 ésu L N P> Lzrgaoésoun T~ »
= = s 2 > = 7
=08 | £20| 22000 3 =08{ 20| gzouu‘ >
EMEME T TREE ~
S04 |10 E1000 . £041510| 1000 e ]
s é = o g ’ﬁ 1B L bq\oniwu p e —
S 0'=0'S 0 M \ 2 9'=s o' = 0‘ N N !_j
2.0 1 4 6 B 0 12 W 168D 2 0 2 4 6 8 10 12 1 SERV GO.com
G 30.0, 40V . G 30.0S, 40V - |
Toll Free Phone: 877:378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur wcnormw&erwﬁgmocqm



»> GR 42x25 | cont. 15 W, peak 25 W

» Mechanical commutation through multi bar » Mechanische Kommutierung Uber vielteiligen Kollektor
commutator provides long lifetime bietet lange Lebensdauer

» Operation in both directions of rotation » Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf
» Ball bearing at motor output shaft is standard ~ » Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Standard
» Custom shaft length and diameter, shaft on » Abweichende Wellenldngen und -durchmesser,

both sides, special winding, higher protection beidseitige Welle, Sonderwicklung,

class up to IP 67 hoéhere Schutzart bis IP 67

Data/ Technische Daten GR 42x25

Nominal voltage/

Nennsparmumg vDC 12 24 40
Nominal current/ 5

Nennstrom A e 0.9 0.6
Nominal torque/ 5

Nennmoment Nem 39 3.8 3.9
’,L’g’ﬂgfé ﬁ’;aeﬁd/ rom’ 3450 3600 3700
Friction torque/ 9

Reibungsmoment Nem 07 07 07
Stall torque/ -

Anhaltemoment NI ik 20 22
No load speed/ 5

Leerlaufdrehzanhl rem 4350 4200 4400
Nominal output power/ )

Dauerabgabeleistung W il 14.3 151
Maximum output power/

Maximale Abgabeleistung w 21.6 221 25
Torque constant/ ey

Drehmomentkonstante N/ 2.53 8.1 B
Terminal Resistance/

Anschlusswiderstand Q 1.54 5.95 14.5
Terminal inductance/

Anschlussinduktivitét il 142 8.9 18.9
Starting current/ A 78 4 276
Anlaufstrom ’ !
No load current/ -

Leerlaufstrom R 0:34 0.7 0.1
Demagnetisation current/ A 14 6.5 41
Entmagnetisierungsstrom ' ’
Rotor inertia/ 5

Rotor Tréagheitsmoment gem 7 7 7
Weight of motor/

Motorgewicht kg 0:39 0.39 0.39

) A8, = 100 K; ™) 8 = 20°C **) at nominal point/ im Nennpunkt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

PLG 32 I
» Brakes & Encoder/ - PLG 42 K » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E38R j° PLG42S :l Planetengetriebe
[JE38R, Presz ||| []PLG 32,
Page/ Seite 212 | Page/ Seite 46
[ IpPLG 42K,
[]rta 11, _ ) GR 42x25 Page/ Seite 48
Page/ Seite 217 [ PLG42s,
Page/ Seite 49
PLG 52,
[ IMG 2, O '
Page/ Seite 218 ‘ Page/ Seite 50
[ IME 52, » Controller/ Regelelektroniken
Page/ Seite 218 b [ IRs 200 » Worm gearbox/
Schneckengetriebe
| |BGE 6005 A, [ 18G 45,
[ IRE 20, Page/ Seite 177 Page/ Seite 58
Page/ Seite 214 MG 2 lo—— | |BGE 6010 A, SG 45 SG 62,
LIRre 30 (TN), ME 52 Page/ Seite 178 SG 62 Page/ Seite 59
Page/ Seite 214
LIRe 56 (T1), » Accessories/ Zubehor
Page/ Seite 214 Connector with cable IP54/
Stecker mit Kabel IP54,
- Connector with cable RE 20/ 30/ 56/
RE 20 Stecker mit Kabel RE 20/ 30/ 56,
RE 30 lo——!
RE 56 Connector with cable RE .. Tl/
ul Stecker mit Kabel RE .. Tl,
Connector with screw terminals for RS 200/ . )
Stecker mit Schraubklemmen fiir RS 200, Sold & Serviced By:

Page/ Seite 74

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> GR 42x25 | cont. 15 W, peak 25 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

70+0.8
2
% c
=
o
p— =]
6.5mm
Depth/Tiefe | fLows | black/ =
3.0 AT02]h] schwarz 2 g
204 (%
Q
o}

+
T2

Leads/
Litzen AWG 22 Tr 64 UL Style 1569

red/rot

300

Shaft/ Welle

front/ vorne back/ hinten
F_, =max 30N  |5x20mm -
F agia = Max. 60N 5x 45 mm B

5x 45 mm 5 x 45 mm

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien

In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034

| 70| 7000 0| 7000
L RPN ~ —— Og=10C
VAR 9p=20°C EERN Oy
12| 60| 6000 / N == AYy=100K 60| 6000 / N ~7 Ay = 100K
n=ty N 51 50| 5000
0] 50| s <
N N
B N
B w0 w0 N 1=t 4] 40| 40
61 =30 | E3000 [ 3230 E3000
= 4| 20| Eo0 = 2| 21| E10
ORI N INE
S 2210 F100 £ 1|10 o
T T T (O R VA ) n -
m
GR 42x25, 12V GR 42x25, 24V
28| 70| 7000 ol
24| 60| 6000 / N == ADy=100K
N=f(m U 1=t~
21 501 5000 7/ \‘]\
18| 40| 4000
12| 30| E3000
=08 | Z20| F2000
£ = s
So4| 10| From
0T 0 E

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr w um;rMRNWJSGaWOQ@DQﬁ(DBﬁ
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»> GR 42x40 | cont. 21 W, peak 38 W

» Mechanical commutation through multi bar » Mechanische Kommutierung Uber vielteiligen
commutator provides long lifetime Kollektor bietet lange Lebensdauer
» Operation in both directions of rotation » Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf
» Ball bearing at motor output shaft is standard ~ » Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Standard
» Cutom shaft length and diameter, shaft on » Abweichende Wellenldngen und -durchmesser,
both sides, special winding, higher protection beidseitige Welle, Sonderwicklung,
class up to IP 67 hoéhere Schutzart bis IP 67
Data/ Technische Daten GR 42x40
llljlom/na/ voltage/ VDG 12 24 40
ennspannung
Nominal current/ A 27 1.2 0.8
Nennstrom
Q/omma/ torque/ Nom? 53 5.7 5.7
ennmoment
Nominal speed/ )
Nenndrehzahl rpom 3750 3100 3400
Friction tquue/ 7 Nem? 0.8 08 0.8
Reibungsmoment
Stall torque/ -
Anhaltemoment Nerm 2 ES g
No load speed/ 5
Leerlaufdrehzanl rpm 4580 3800 3950
Nominal output power/ 4
Dauerabgabeleistung w 208 182 20
Maximum output power/ 5
Maximale Abgabeleistung W 37.95 2.3 36.5
Torque constant/ ey
Drehmomentkonstante B = st e
Terminal Resistance/
Anschlusswiderstand Q 0.91 4.2 10.1
Terminal inductance/
Anschlussinduktivitat i L Biil 1517
Starting current/ -
Anlaufstrom A 13.2 5.68 3.97
No load current/ o
)
Leerlaufstrom A 04 018 0.1z
gemagnet/sat/on current/ A o4 105 6.3
ntmagnetisierungsstrom
Rotor inertia/ ,
Rotor Tragheitsmoment gem e e e
Weight of motor/
Motorgewicht kg 0.49 0.49 0.49
) A8, = 100 K; ™) 8, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt
Modular System/ Modulares Baukastensystem
» Brakes & Encoder/ - :tg ii K » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E38R j°_ PLG42S Planetengetriebe
[ lE38R, PLG 52 [ ]PLG 32,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 188
- [ IpPLG 42K,
[]rta 11, _ ) GR 42x40 — Page/ Seite 190
Page/ Seite 217 [ IPLG 42,
Page/ Seite 191
PLG 52
[IMG2, (. -
Page/ Seite 218 ‘ Page/ Seite 192
[ IME 52, » Controller/ Regelelektroniken
Page/ Seite 218 0 ["]Rs 200 » Worm gearbox/
Schneckengetriebe
| |BGE 6005 A, [ 18G 45,
[ IRE 20, Page/ Seite 177 Page/ Seite 205
Page/ Seite 214 MG 2 lo——| [ /BGE 6010 A, SG 45 [ IsG 62,
LIRre 30 (TN), ME 52 Page/ Seite 178 SG 62 Page/ Seite 206
Page/ Seite 214
LIRe 56 (T1), » Accessories/ Zubehor
Page/ Seite 214 Connector with cable IP54/
Stecker mit Kabel IP54,
- Connector with cable RE 20/ 30/ 56/
RE 20 Stecker mit Kabel RE 20/ 30/ 56,
RE 30 lo——
RE 56 Connector with cable RE .. Tl/
0 Stecker mit Kabel RE .. T,
Connector with screw terminals for RS 200/ . )
Stecker mit Schraubklemmen fiir RS 200, Sold & Serviced By: e~/
Page/ Seite 220
SERVOY4GO0.com
[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage Toll Free PholrF:8/77 378-0240

36 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere Produktinformationen

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
www.servo2go.com



»> GR 42x40 | cont. 21 W, peak 38 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
90°.rr 85+0.8
2
% o
=
S
-
6.5mm
Depth/Tiefe [ES
_Depth/T | | bLuck/ ;
3201 AT02]A] schwarz o
20-1 °
+ 1S
red/rot L é—g
—1 (0]
300:n
Leads/
Litzen AWG 22 Tr 64 UL Style 1569
Shaft/ Welle
front/ vorne back/ hinten
F,. =max. 30N 5x20 mm -
ol = MaX. 60N 5x 45 mm -
5x 45 mm 5x 45 mm
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
141 70| 7000 = i‘u 71 701 7000 = ﬂ‘u
1wl T / AN
12| 60| 6000 / 0 i == AYy=100K 6| 60| 6000 / == AYy=100K
N=f W) / a
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= R - s = N
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S 215108 S 1=l Z
g 27510751000 g 1 Em Emoo . q
St g8 g M . Sols B o M =
4 0 4 8 12 16 0 MU B N 3 43 40 4 8 12 16 0 ¥ B 3N 36 4
m Nem
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6| 607 6000 / n == AQy=100
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41 401 4000 [ 8 =fm
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= s
= E1000 b <
g | E1000 o . g
E g Ty ~ ~
4 0 4 8 12 16 0 ¥ B 3N 3} 43
m Sold & Serviced By:
GR 42x40, 40V ]
SERVOY4G0.com
=
Toll Free Phone: 877{378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr wcﬂcrmmerwﬁgmocQ)m



»> GR 53x30 | cont. 39 W, peak 81 W

» Operation in both directions of rotation » Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf
» Ball bearing at motor output shaft is standard ~ » Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Standard
» With custom shaft length and diameter, shaft » Abweichende Wellenl&dngen und -durchmesser,

on both sides, special winding, higher beidseitige Welle, Sonderwicklung, héhere Schutzart bis

protection class up to IP 67 IP 67
» Reinforced bearing with motor shaft » Verstarkte Lagerung mit Welle @ 8 mm auf Anfrage

g g g g

@ 8 mm on request

Data/ Technische Daten GR 53x30

Nominal voltage/

Nennspannung vbG iz 28 4o 0
ominal current/ A 45 2.3 13 0.9
Nominal torque/ 5

Nennmoment Nem 9 10 9.6 9.6
NI el rpm) 3790 3600 3680 4000
Friction torque/ Y

Reibungsmoment Nem 12 1.4 1.2 1.2
Stall torque/ o
Anhaltemoment NI &7 T 66 69
o load speeal rpm) 4490 4200 4280 4500
Nominal output power/ )

Dauerabgabeleistung W 5.7 &7 37 E22
Maximum output power/

Maximale Abgabeleistung w 67.5 73.8 737 81.3
e ol Nom A1 2.47 5.06 8.75 12.54
Drehmomentkonstante

Terminal Resistance/
Anschlusswiderstand Q 0.51 177 5.22 106
Terminal inductance/
Anschlussinduktivitét ih 0.97 3.6 10.9 228
Starting current/ A 23.7 135 7.7 56
Iﬁlselr(‘):gs(i%rnint/ A" 0.58 0.28 0.17 0.12
Demagnetisation current/ -y

Entmagnetisierungsstrom A 42 20 12 85
Rotor inertia/ 2

Rotor Tragheitsmoment gem oS Z2y 22y 2z
%g’égmﬁf‘” / kg 0.85 0.85 0.85 0.85

) A8, = 100 K; ) 8 = 20°C **) at nominal point/ im Nennpunkt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ het - pLaazs | |] » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E 100 j" PLG 52 Planetengetriebe
[ |E4s, PLG52H [ ]PLG 428,
Page/ Seite 212 | r Page/ Seite 191
[JE90, [ pLG 52,
Page/ Seite 212 _ E— GR 53x30 Page/ Seite 192
[_E 100, [ |PLG 52 H,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 193
Llten, » Worm gearbox/
Page/ Seite 217 » Controller/ Regelelektroniken Schneckengetriebe
[]1as2 [sGe2
Page/ Seite 217 - RS 200 Page/ Seite 206
Cime s2 [ |BGE 6005 A, - 'sGes
Page/ Seite 177
Page/ Seite 218 ME 52 | Bnge GO?OeA, Sac2 [lsaso,
Clre20 Page/ Seite 178 G 80 Page/ Seite 207
o ;aEgggSr?:;e 214 » Accessories/ Zubehor
Page/ Seit:e 214 Cover IP54/ Schutzhauben IP54,
[ IRE 56 (T1), .
Page/ Seite 214 ul Connector with cable RE 20/ 30/ 56/
Stecker mit Kabel RE 20/ 30/ 56,
RE 20
RE 30 o— Connector with cable RE .. Tl/
RE 56 h Stecker mit Kabel RE .. Tl,
Connector with screw terminals for RS 200/

Stecker mit Schraubklemmen fiir RS 200,
Page/ Seite 220 Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> GR 53x30 | cont. 39 W, peak 81 W

@unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
(Ol 0067 A]
MeBdruck 1.5N
90°.r 25 A1 0.04]
2.8:“.1
25
i i =
& =2 Hl=5
= = |
(8] [A]
95.08 20.
19
9
Lead/ g
D Tole Litze AWG 18 UL Style 1569 (SA TR 64 %.:':?
epth/Tiefe 7mm bi =
- black/schwarz
—
-
S~ red/rot
T2
Shaft/ Welle
300. F o = max. 130N front/ vorne back/ hinten
Freda =Max. 90N g 50 mm -
6 x 45 mm 6 x54.5 mm

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien

In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
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»> GR 53x58 | cont. 61 W, peak 136 W

» Operation in both directions of rotation » Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf
» Ball bearing at motor output shaft is standard ~ » Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Standard
» Optionally with custom shaft length and » Optional abweichende Wellenlangen und
diameter, shaft on both sides, special winding, -durchmesser, beidseitige Welle, Sonderwicklung,
higher protection class up to IP 67 héhere Schutzart bis IP 67
» Reinforced bearing with motor shaft » Verstarkte Lagerung mit Welle @ 8 mm auf Anfrage

@ 8 mm on request

Data/ Technische Daten GR 53x58

Nominal voltage/

Nennspannung VDG 12 24 40 60

Nominal current/ )

NERETem A 5.5 2.9 1.9 1.3

Nominal torque/ 4

Nennmoment Nem 155 7 17 7

Nominal speed/ "

Nkt pm 3000 3000 3300 3450

Friction torque/ 9

Reibungsmoment Nem 2 2 2 2

Stall torque/ .

e —— Nem 114 143 139 144

No load speed/ 4

Leerlaufarenzahl rom 3200 3250 3450 3600

Nominal output‘ power/ W 487 53.4 58.7 61.4

Dauerabgabeleistung

Maximum output power/

Maximale Abgabeleistung w 96 120 125 136

Torque constant/ Nom A7) 30 6.0 9.6 14

Drehmomentkonstante

Terminal Reslstance/ 0 0.34 105 578 5.8

Anschlusswiderstand

Terminal inductance/

Anschlussinduktivitat il & & 25 26

itamng current/ A 35.3 08 14.4 103
nlaufstrom

No load current/ oy

Leerlaufstrom 4 Ul 02 i O

gemggﬁet/sfat/on cur‘rent/ A 61 31 20 135
ntmagnetisierungsstrom

Rotor inertia/ 5

Rotor Tragheitsmoment gem gl 40 g 40

Weight of motor/

Motorgewicht kg 1.16 1.16 1.16 1.16

) A8, = 100 K; ) 8 = 20°C **) at nominal point/ im Nennpunkt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ Eas - pLaazs | |] »  Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E 100 © PLG 52 Planetengetriebe
[ |E 48, - PLG52H [ |PLG 425,
0O Page/ Seite 212 B I:ll:’age/ Seite 191
E 90, - PLG 52,
- Page/ Seite 212 _ | GR 53x58 — Page/ Seite 192
E 100, [ |PLG52H,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 193
]
E{E TG 11 o—
- Pet Soito 217 Tés2 | h > Worm gearbox/
I:lTGgsz il » Controller/ Regelelektroniken Dgéhneckengetr\ebe
s 62,
Page/ Seite 217 o - /Rs 200 Page/ Seite 206
e 52 [ | BGE 6005 A, - Isaes
o Page/ Seite 70 SG 62
Page/ Seite 218 ME 52 [ |BGE 6010 A, o [ IsGso,
CJRE 20 Page/ Seite 73 SG 80 Page/ Seite 207
o ’;‘29%5;:;6 214 » Accessories/ Zubehor
Page/ Seite 214 Cover IP54/ Schutzhauben IP54
[ |RE 56 (TI), .
Page/ Seite 214 ] Connector with cable RE 20/ 30/ 56/
Stecker mit Kabel RE 20/ 30/ 56,
RE 20
RE 30 o— Connector with cable RE .. Tl/
RE 56 b Stecker mit Kabel RE .. T,
Connector with screw terminals for RS 200/
Stecker mit Schraubklemmen fiir RS 200, Sold & Serviced By:

Page/ Seite 220

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> GR 53x58 | cont. 61 W, peak 136 W

@unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

[©L0.06[ 4]
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Lead/ £
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" Dlodk/schwarz ATo2] 8]
i=l>\
+ red/rot
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Shaft/ Welle
300w Fow =Max. 130N | front/ vorne back/ hinten
Freda =Max. 90N g 50 mm -
6 x 45 mm 6 x54.5 mm
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
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SERVOY4G0.com
.
Toll Free Phone: 877{378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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» Operation in both directions of rotation

» Ball bearing at motor output shaft is standard

» Optionally with custom shaft length and
diameter, shaft on both sides, special and
high voltage winding, higher protection class

»> GR 63x25 | cont. 50 W, peak 119 W

» Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf

» Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Standard

» Optional abweichende Wellenlangen und
-durchmesser, beidseitige Welle, Sonder- und
Hochspannungswicklungen, héhere Schutzart

Connector with cable RE .. Tl/

up to IP 67 bis IP 67
Data/ Technische Daten GR 63x25
Nominal voltage/
Nennspannung VDC 12 24 40 60
ominal current/ A 5.2 2.7 17 1.1
Nominal torque/ 9
Nennmoment Nem 13.7 14 13.3 145
Friction torque/ 9
Reibungsmoment Nem 1.5 1.5 15 15
Stall torque/ .
R At Ncm 82 108 118 116
Nominal output power/ Y
Dauerabgabeleistung w O 48.4 48.7 50
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 7.3 101.8 117.4 119.3
Torque constant/ ey
Drehmomentkonstante N 3 6 9.8 153
Terminal Resistance/
Anschlusswiderstand Q 044 1.33 3.33 7.89
Terminal inductance/
Anschlussinduktivitét h f 2.9 7.3 174
Starting current/ A 27 18 12 76
Anlaufstrom ’
Vo load current/ A 06 0.36 0.21 0.14
Demagnetisation current/ &)
Entmagnetisierungsstrom A 50 24 16 95
Rotor inertia/ 2
Rotor Tragheitsmoment gem &0 4o 400 400
Weight of motor/
Motorgewicht kg 1.2 1.2 1.2 12
) A8, = 100 K; ™) 8, = 20°C **) at nominal point/ im Nennpunkt
Modular System/ Modulares Baukastensystem
PLG 52 M
» Brakes & Encoder/ E;g » PLG 52 H » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E 100 ] 9 :tgg 1 Planetengetriebe
[ e 48, - peze | Ll [ ]PLG 52,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 192
[ E90, B [ IpLG 52 H,
Page/ Seite 212 ——— GR 63x25 [ Jo— Page/ Seite 193
[ E 100, I [ IpLG 60,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 194
[ IPLG 63,
0 gggy Seite 217 » Controller/ Regelelektroniken Dﬁigaeégelte 194
TG 52, . /RS 200 Page/ Seite 198
Page/ Seite 217
0 g:gifggfeﬁ’ﬁ »  Worm gearbox/
[ IME 52, [ IBGE 6010 A, Schneckengetriebe
Page/ Seite 218 MG 2 Page/ Seite 178 [ IsGes,
ME 52
[IRE20, » Accessories/ Zubehor Dﬁg :?’Seite 007
- ;eég% Sr?;t)e 214 Cover IP54/ Schutzhauben IP54, 0 seg 120
Page/ Seite 214 Connector for protection covers, 8-pin/ Page/ Seite 208
D RE 56 (T!)v b Rundsteckverbinder fiir Schutzhauben, X
Page/ Seite 214 8-polig, » Spirotec gearbox/
Spirotec Getriebe
R o Connector with cable RE 20/ 30/ 56/ L . [staes,
RE 56 Stecker mit Kabel RE 20/ 30/ 56, Page/ Seite 204

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

Stecker mit Kabel RE .. T,

Connector with screw terminals for RS 200/
Stecker mit Schraubklemmen fiir RS 200,
Page/ Seite 220

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877
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»> GR 63x25 | cont. 50 W, peak 119 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
5o .
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Fraga = Max. 150N | 8 x 55 mm 8 x 55 mm
5x 11 mm -
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
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»> GR 63x55 | cont. 99 W, peak 286 W

» Operation in both directions of rotation

» Ball bearing at motor output shaft is standard

» Optionally with custom shaft length and
diameter, shaft on both sides, special and
high voltage winding, higher protection class

» Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf

» Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Standard

» Optional abweichende Wellenlangen und
-durchmesser, beidseitige Welle, Sonder- und
Hochspannungswicklungen, héhere Schutzart

up to IP 67 bis IP 67
Data/ Technische Daten GR 63x55
Nominal voltage/
Nennspannung VDC 12 24 40 60
Nominal current/ 4
Nennstrom A £y 4.9 3 2
Nominal torque/ Nom” o4 o7 o7 083
Nennmoment
Nerncheneatt rorn? 3000 3350 3450 gl
Fr/r;tion torque/ Nom? 5 5 P 5
Reibungsmoment
. Nom'”) 190 257 301 200
Leotafaronean rom’ 3500 %650 %00 %00
Nominal output‘ power/ W 75.4 047 975 993
Dauerabgabeleistung
MaX{mum output pqwer/ w 174 245 0807 285.6
Maximale Abgabeleistung
Torque constant/ 1y
Drehmomentkonstante NI Sh2 s 10.5 154
Terminal Resistance/
Anschlusswiderstand Q 0.19 06 1.4 3.05
Terminal inductance/
Anschlussinduktivitat mH us 1.5 3.5 76
Starting current/ -
Anlaufstrom A 60 40 28.6 19.7
No load current/ 5
Leerlaufstrom A 08 04 0.28 0.2
Demagnetisation current/ o
Entmagnetisierungsstrom A 66 33 20 13
Rotor inertia/ 2
Rotor Tragheitsmoment gem 750 750 750 750
Weight of motor/
Motorgewicht kg 1.7 1.7 1.7 1.7
A3, =100 K; **) 8, = 20°C *™) at nominal point/ im Nennpunkt
w R
Modular System/ Modulares Baukastensystem
PLG 52 H
» Brakes & Encoder/ E;g » PLG52H » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E 100 jo_ I :tg gg Planetengetriebe
[ |E 48, PLG 75 [ |PLG 52,
Page/ Seite 212 I Page/ Seite 192
[ 1E 90, - [ |PLG52H,
Page/ Seite 212 ——— GR 63x55 I Page/ Seite 193
[_IE 100, I [ IpLG 60,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 194
[ /PLG 63,
0 gggy Seite 217 » Controller/ Regelelektroniken Dﬁigaeégelte 194
TG 52, . /RS 200 Page/ Seite 198
Page/ Seite 217 [ |BGE 6005 A, » Worm gearbox’
Page/ Seite 177
[ IME 52, [ |BGE 6010 A, DSChneCkengemebe
Page/ Seite 218 MG 2 Page/ Seite 178 SG 65
ME 52
[IRE20, » Accessories/ Zubehor Dgg :/O’Seite 007
- ;eég% Sr?;t)e 214 Cover IP54/ Schutzhauben IP54, 0 seg 120
Page/ Seite 214 Connector for protection covers, 8-pin/ Page/ Seite 208
D RE 56 m)’ b Rundsteckverbinder fiir Schutzhauben, X
Page/ Seite 214 8-polig, » S,O{roz‘ec gearbox/
Spirotec Getriebe
R o Connector with cable RE 20/ 30/ 56/ L, [staes,
RE 56 Stecker mit Kabel RE 20/ 30/ 56, Page/ Seite 204
0
Connector with cable RE .. Tl/
Stecker mit Kabel RE .. T, Sold & Serviced By: |_
Connector with screw terminals for RS 200/
Stecker mit Schraubklemmen fiir RS 200, s ERVQ\EGO'CO'"
; Page/ Seite 220
[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage Toll Free Phone: 877

378-0240
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»> GR 63x55 | cont. 99 W, peak 286 W

@unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
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Characteristic diagram/ Belastungskennlinien

In accordance with/ Belastungskennlinien

gezeichnet nach EN 60034
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»> GR 63Sx55 | cont. 126 W, peak 368 W

» Stronger permanent magnet

» Operation in both directions of rotation

» Ball bearing at motor output shaft is standard

» Optionally with custom shaft length and
diameter, shaft on both sides, special and
high voltage winding, higher protection class

» Mit starkerem Permanentmagneten

» Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf

» Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Standard
» Optional abweichende Wellenlangen und

-durchmesser, beidseitige Welle, Sonder- und
Hochspannungswicklungen, héhere Schutzart

up to IP 67 bis IP 67
Data/ Technische Daten GR 635Sx55
Nominal voltage/
Nennspannung vDC 24 40 60
Nominal current/ A 5.8 3.7 o5
Nennstrom ' ' :
l'ljlom/na/ torque/ Nom? 32 a0 34
ennmoment
Q’gﬂgﬁé ﬁfgﬁd/ rpom’ 3500 3750 3550
Fr/qt/on torque/ Nem? 5 5 5
Reibungsmoment
Stall torque/ Nem™ 340 360 370
Anhaltemoment
No load speed/ 5
Leerlaufdrehzahl pm 3700 3900 3725
Nominal output power/ 4
Dauerabgabeleistung w 117 126 126
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 330 368 360
Torque constant/ Ay
Drehmomentkonstante Nem A 6.4 10 16.1
Terminal Resistance/
Anschlusswiderstand Q 0.45 113 2.6
Terminal inductance/
Anschlussinduktivitét mkd 1.67 4.2 9.4
Starting current/ B
Anlaufstrom A 53.3 36.2 231
No load current/ &
)
Leerlaufstrom A 0.56 0.4 0.2
Magnetizing current/ -
Entmagnetisierungsstrom A 254 234 222
Rotor inertia/ 2
Rotor Tragheitsmoment gem 750 750 750
Weight of motor/
Motorgewicht kg 7 1.7 1.7
) A8, =100 K; **) 8. = 20°C *) at nominal point/ im Nennpunkt
w R
Modular System/ Modulares Baukastensystem
PLG 52 M
» Brakes & Encoder/ het » PLG 52 H » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E 100 ] [ PLG 60 Planetengetriebe
[ e 48, - pass | ] [ |PLG 52,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 192
[ 1E 90, - [ |PLG 52H,
Page/ Seite 212 o GR 635x55 I Page/ Seite 193
[_E 100, I [_IpLG 60,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 194
sa 80 [ |PLG 63,
0 ;Sgy Sete 217 » Controller/ Regelelektroniken D’;i%egge'te 194
TG 52, [/rs 200 Page/ Seite 198
Page/ Seite 217
U gfgifggfeﬁ’ﬁ »  Worm gearbox/
[ IME 52, [ |BGE 6010 A, Schneckengetriebe
Page/ Seite 218 MG 2 Page/ Seite 178 | saes
ME 52
[IRE20, » Accessories/ Zubehor ng‘ 2?’Seite 07
- ;zég% S;;t)e 214 Cover IP54/ Schutzhauben IP54, 0 sc.g 120
Page/ Seite 214 Connector for protection covers, 8-pin/ Page/ Seite 208
D EE 5?g|t)v 214 b Rundsteckverbinder fiir Schutzhauben, Spirotec gearbox/
age/ Seite 8-polig, »
9 Spirotec Getriebe
R o Connector with cable RE 20/ 30/ 56/ [Istaes,
RE 56 Stecker mit Kabel RE 20/ 30/ 56, Page/ Seite 204
0
Connector with cable RE .. TI/ STG 65

Stecker mit Kabel RE .. T,

Connector with screw terminals for RS 200/
Stecker mit Schraubklemmen fiir RS 200,

Sold & Serviced By:

= /i
SERV(IJ\E;D.com

L Preference/ Vorzugsreine L1 On request/ auf Anfrage Page/ Seite 220 Toll Free Phone: 877+378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> GR 63Sx55 | cont. 126 W, peak 368 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
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I Lead/Litze UL Style
025 0 1569 (SA TR 64 2505 025 001
404 ] US W MGT6 - 44 5
B0 T 02 T4 ;u> W AWG18 — - e 71 02 18] g
::x: 036 7 mn BK 4;4.36;'015 040 .01 ¥ mn g
o g:gm ¥ m“ \ 7 . X9./ o011 04801 5 mﬂ @
0.1 mn +2 RD
Depth/Tiefe 7mm S0 | Shaft/ Welle
front/ vorne back/ hinten
8 x25 mm -
5x20 mm -
F,w =Mmax. 150N 8 x55 mm =
Fga = Max. 150N | 8 x 55 mm 8 x 55 mm
5x 11 mm -
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
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»> GR 80x40 | cont. 128 W, peak 370 W

» Operation in both directions of rotation » Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf
» Ball bearing at motor output shaft is standard ~ » Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Standard
» Optionally with custom shaft length and » Optional abweichende Wellenlangen und
diameter, shaft on both sides, special and -durchmesser, beidseitige Welle, Sonder- und
high voltage winding, higher protection class Hochspannungswicklungen, héhere Schutzart
up to IP 67 bis IP 67
Data/ Technische Daten GR 80x40
Q/omma/ voltage/ VDG 12 o4 40 60
ennspannung
/,Llomina/ current/ A 115 58 4 o5
ennstrom
Qlommal torque/ Nem? 345 35 35 35
ennmoment
Q’gﬂgféﬁf:ﬁd/ rpm’ 2700 2900 3500 3250
Friction torque/ 9
Reibungsmoment Nem 4 4 4 4
Stall torque/ -
T e Nem 240 310 406 418
V0 0ad speeal rpm) 3100 3200 3450 3400
Nominal output power/ 4
Dauerabgabeleistung W &g 1o 122 120
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 1947 260 369 870
Torque constant/ ey
Drehmomentkonstante NI 36 6.68 10.65 518
Terminal Resistance/
Anschlusswiderstand Q 0.18 0.62 1.05 227
Terminal inductance/ ] 0.9 26 5.0 113

Anschlussinduktivitét

Starting current/ A

Anlaufstrom 67 46.4 38 26.4
No load current/ B

T i A 0.93 0.46 0.33 0.24
Demagnetisation current/ A % 48 32 20
Entmagnetisierungsstrom

Rotor inertia/

Rotor Tragheitsmoment gom® 1800 1800 1800 1800
Weight of motor/

Motorgewicht kg 2.8 2.8 2.8 2.8

) A8, = 100 K; ™) 8, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ E%0 = PLG 60 » Planetary gearbox/
E 100 o— —d PLG63 )
Bremsen & Anbauten E 300 ) PLG 75 :l Planetengetriebe
[ E 90, ] [ |PLG 60,
= Iéaiqgé Seite 212 U l:ll:’agr-}/ Seite 194
A PLG 63,
Page/ Seite 212 - —| GR 80x40 [ Jo— Page/ Seite 194
[_|E 300, [ IpLG 75,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 198
0O e P
iﬁ TG 52 o—
fTDS :e) Seite 217 H Controller! Reaelelsktronik » Worm gearbox/
l:lTGgsz ! »_Controlier/ Regeleleitroniken sG120  Schneckengetriebe
Page/ Sete 217 o [ /Rs 200 [ |sG 120,
age/ Seite Page/ Seite 208
| |BGE 6010 A,
[ IME 80, , 0O ’I;GGQE/S %Zi(t)e; 78 » Spirotec gearbox/
Page/ Seite 218 ME 80 O Spirotec Getriebe
0 STG 65,
[ IRE 20, » Accessories/ Zubehor L Page/ Seite 204
Page/ Seite 214 Cover IP54/ Schutzhauben IP54,
[_IRE 30 (), d \
Page/ Seite 214 Connector for protection covers, 8-pin/
[ IRE 56 (T, Rundsteckverbinder fiir Schutzhauben,
Page/ Seite 214 P 8-polig, STG 65
SE §g Connector with cable RE 20/ 30/ 56/
RE 56 © Stecker mit Kabel RE 20/ 30/ 56,
0
Connector with cable RE .. Tl/
Stecker mit Kabel RE .. T,

Sold & Serviced By:
Connector with screw terminals for RS 200/

=y
Stecker mit Schraubklemmen fiir RS 200, SE RVOEG‘J-CO’"
=

Page/ Seite 220
[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage
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»> GR 80x40 | cont. 128 W, peak 370 W

@unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
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4xMé 06001 0T VAL 6001 4x05.61:
Depthy/Tiefe 12mm
Shaft/ Welle
F.w = Max. 180N front/ vorne back/ hinten
agia = MaX. 200N 12 x 30 mm -
12 x 30 mm 8 x 55 mm

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien

In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
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»> GR 80x80 | cont. 221 W, peak 851 W

» Operation in both directions of rotation » Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf
» Ball bearing at motor output shaft is standard ~ » Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Standard
» Optionally with custom shaft length and » Optional abweichende Wellenlangen und
diameter, shaft on both sides, special and -durchmesser, beidseitige Welle, Sonder- und
high voltage winding, higher protection class Hochspannungswicklungen, héhere Schutzart
up to IP 67 bis IP 67
Data/ Technische Daten GR 80x80
l,lllomina/ voltage/ VDG o4 40 60
ennspannung
Q/om/na/ current/ A 10 6 4.2
ennstrom
I,Llominal torque/ Nem? 62 62 63
ennmoment
Nominal speed/ Y
Nermalehzat rpm 3200 3100 3350
Frigtion torque/ Nem? 5.5 5.5 5.5
Reibungsmoment
Stall torque/ oy
et Nem 745 885 1048
No load speed/ 5
Leerlaufdrehzanl rpm 3200 3000 3100
Nominal output power/ Y
Dauerabgabeleistung w 216 201 221
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 655 703 851
Torque constant/ ey
Drehmomentkonstante Nom/A 6.7 12 17.3
Terminal Resistance/
Anschlusswiderstand Q 0.21 0.54 1
Terminal inductance/
Anschlussinduktivitét it 12 ce e
Starting current/ o
Anlaufstrom A 112 73.6 60.5
No load current/ o
Leerlaufstrom A 065 0.37 0.2y
Demagnetisation current/ )
Entmagnetisierungsstrom A o1 51 36
Rotor inertia/ ”
Rotor Tragheitsmoment gem 3200 3200 3200
Weight of motor/
Motorgewicht kg 4 4 4
N A8, =100 K; **) 8. = 20°C *) at nominal point/ im Nennpunkt
w R
Modular System/ Modulares Baukastensystem
PLG 60 » Planetary gearbox/
PLG 63 )
PLG 75 Planetengetriebe

» Brakes & Encoder/ :?go P

Bremsen & Anbauten E 300 M 9
[ ]E90,

Page/ Seite 212 L
[ E 100,

Page/ Seite 212 A I — GR 80x80  bo—

[ |E 300,
Page/ Seite 212

[ 1611,
Page/ Seite 217
TG 52,
Page/ Seite 217

» Controller/ Regelelektroniken
[ IRs 200

[ |RE 56 (TN, Rundsteckverbinder fiir Schutzhauben,
Page/ Seite 214 B 8-polig,

RE 20
RE 30
RE 56

Connector with cable RE 20/ 30/ 56/
° Stecker mit Kabel RE 20/ 30/ 56,

[ |BGE 6010 A,
[ IME 80, Page/ Seite 178
i BGE 6060 A
Page/ Seite 218 ME 80 [ BG
[ IRE 20, »  Accessories/ Zubehdr
Page/ Seite 214 Cover IP54/ Schutzhauben IP54,
[ IRE 30 (TN),
Page/ Seite 214 Connector for protection covers, 8-pin/
i Connector with cable RE .. Tl/
Stecker mit Kabel RE .. T,
Connector with screw terminals for RS 200/
Stecker mit Schraubklemmen fiir RS 200,
Page/ Seite 220

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

STG 65

PLG 60,

Page/ Seite 194
[ |PLG 63,

Page/ Seite 194
[ IpLG 75,

Page/ Seite 198

» Worm gearbox/
Schneckengetriebe
[ ]sG 120,
Page/ Seite 208

» Spirotec gearbox/
Spirotec Getriebe
[ IsTGes5,
Page/ Seite 204

Sold & Serviced By:
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»> GR 80x80 | cont. 221 W, peak 851 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
1754
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Lead/Litze UL Style
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T Db ERVATY L] FI0ZT8 05, 028l
X 26001 ZT07 1A 300.% RD FL0ZI1E 06001 4x05.6101
Depth/Tiefe 12mm
Shaft/ Welle
F.w = Max. 180N front/ vorne back/ hinten
agia = MaX. 200N 12 x 30 mm -
12 x 30 mm 8 x 55 mm

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
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@unkermotoren D

Brushless DC motors
» Series BG

The Dunkermotoren BG range of brushless, direct current motors (EC motors) are notable for:

» Very long lifetime » Robust design

» High efficiency » High overload capability

» Highly dynamic acceleration » Low moment of inertia

» Optimised control characteristics » High degree of protection (up to IP65)
» Wide speed range » Motor insulation - Class E

» High power density » Neodymium magnets

» Maintenance-free

Combined in a modular system with control electronics, gearboxes, brakes and encoders, these
electronically commutated DC motors provide a flexible, adaptable, market-oriented solution.

Burstenlose DC-Motoren
» Baureihe BG

Die burstenlosen Gleichstrommotoren von Dunkermotoren (EC-Motoren) der Baureihe BG
zeichnen sich aus durch:

» Sehr hohe Lebensdauer » Robusten Aufbau

» Hoher Wirkungsgrad » Hohe Uberlastfahigkeit

» Hochdynamische Beschleunigung » Geringes Tragheitsmoment

» Optimierte Regelcharakteristik » Hohe Schutzart (bis IP65 mdglich)
» GroBer Drehzahlbereich » Motor nach Isolierstoffklasse E

» Hohe Leistungsdichte » Neodymmagnete

» Wartungsfreiheit

Die elektronisch kommutierten Gleichstrommotoren ergeben im Baukastensystem zusammen mit
Regelelektroniken, Getrieben, Bremsen und Istwertgebern ein flexibles, anpassungsfahiges
und marktorientiertes Sortiment.




Overview motors/ Ubersicht Motoren | dCore

Page/ Seite 57
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Page/ Seite 71

Motor BGA 22 dCore
Motor BG 32

Motor BG 42

Motor BG 62S

Motor BG 65

Motor BG 65S

Motor BG 75

Motor BG 95 dCore

Overview motors/ Ubersicht Motoren | dGo

Page/ Seite 75
Page/ Seite 77
Page/ Seite 79

Motor BGA 22 dGo
Motor BG 32 Kl
Motor BG 42 Kl

Overview motors/ Ubersicht Motoren | dMove | dPro

Page/ Seite 83
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Page/ Seite 103
Page/ Seite 107
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Motor BG 44 SI

Motor BG 45 S|

Motor BG 45 CI/PB/EC

Motor BG 45 PI/MI

Motor BG 65 SI

Motor BG 65 CI/PB/EC

Motor BG 65 PI/MI

Motor BG 65S Sl

Motor BG 65S CI/PB/EC
Motor BG 65S PI/MI

Motor BG 65 PN / BG 65S PN
Motor BG 65S FS10 Functional Safety
Motor BG 75 SI

Motor BG 75 CI/PB/EC

Motor BG 75 PI/MI

Motor BG 95 dPro CO/IO

@unkermotoren

8-24W
20-27TW

64 - 156 W
1256 -274 W
120 - 260 W
186 - 470 W
530 - 1150 W
650 - 1100 W

8-24W
20-28 W
64 -110 W

37-61W
74 -102 W
91 - 1590 W
91 - 159 W
120 - 260 W
120 - 260 W
120 - 260 W
171 -327 W
236 - 444 W
236 - 444 W
190 - 341 W
215 - 414 W
450 - 950 W
450 - 950 W
450 - 950 W
1100 - 2600 W
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»> Overview motors/ Ubersicht Motoren | BG

dCore dGo dMove dPro
Sensorless/ Geberlos (/) - - -
Feedback/
Hall sensors/ Hall-Sensoren v v v v
Feedback
High resolution encoder/ Hochauflosende Geber ) - - v
Block commutation/ Block Kommutierung - v v )
Sinusoidal commutation | Veector control/ . B R v
Sinusférmige Kommutierung | Vektorregelung
Speed (open loop)/ Geschwindigkeit (offener Regelkreis) - v v v
Controller/ v v
Ste uerun g Speed | torque (closed loop)/ ) ) v v
Geschwindigkeit | Drehmoment (geschlossener Regelkreis)
Position/ Position - - v v
Complex motion profiles/ Komplexe Bewegungsprofile - - - v
Programmable | Stand-alone-operation | Motion Apps/ . . . v
Programmierbar | Stand-alone Betrieb | Motion-Apps
Robust isolation of bus/ Galvanische Trennung - - - )
Ballast circuit parameterizable/ _ . “) 7
Features/ Ballastschaltung parametrierbar
ElgenSChaften Safe Torque Off/ Safe Torque Off - - - )
Brake output/ Bremsenausgang - - ) v
Quick start commands/ Schnellstart Befehle - - v v
Digital and analogue I/Os/ Digitale und Analoge E/As - ) v v
Field Bus (CANopen, RS485, Modbus)/ . . ( \/) ( /)
Interface/ Feldbus (CANopen, RS485, Modbus)
Schnittste"e Industrial Ethernet (Profinet, EtherCat, ...)/ . B ~ ( /)
Industrial Ethernet (Profinet, EhterCat, ...)
SSI/ ssl - - - )
si/cl SI/Cl/Pl/
Replaces previous versions/ Ersetzt vorherige Versionen hall Kl Ml / EC
(low res.) (high res.)

v Standard/ Standard

() Optional / On request/ Optional / Auf Anfrage

54 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere Produktinformationen
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»> Overview motors/ Ubersicht Motoren | dCore @unkermotoren

dCore

dCore dCore

Brushless DC motors, series BG, with integrated Biirstenlose Gleichstrommotoren Baureihe BG mit

Hall sensors for rotor position detection integrierten Hallsensoren zur Rotorlage-Erfassung

» Can be combined with high resolution encoders, » |m modularen Baukasten kombinierbar mit hochaufldsenden
brakes and gearboxes in the modular system Gebern, Bremsen und Getrieben

» Space-saving design » Kompaktes Design

» Sonsorless versions on request » Varianten fur sensorlose Ansteuerung auf Anfrage

» Alternatively, these motors are also available with integrated » Alternativ sind die Motoren auch mit integrierten
control electronics (see dGo, dMove and dPro) Regelelektroniken erhaltlich (siehe dGo, dMove und dPro)
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> BGA 22 dCore, 8 - 24 Watt

» 3-phase BLDC motor with high-quality rare » 3-phasiger BLDC-Motor mit hochwertigen
earth-magnets Seltenerd-Magneten

» High power density and overload capability » Hohe Leistungsdichte und Uberlastfahigkeit

» Weight-optimized motor design » Gewichtsoptimiertes Motordesign

» No cogging torque/ coreless design » Kein Rastmoment aufgrund eisenlosem Design

» Low noise level » Niedriges Gerauschniveau

» With hall sensors for rotor position detection » Ausfuhrung mit Hallsensoren zur Rotorlageerfassung

» Also suitable for sensorless control » Geeignet fUr die sensorlose Ansteuerung

» Connection via ribbon cable » Anschluss erfolgt Uber Flachbandkabel

Data/ Technische Daten BGA 22x22 dCore

Q/omina/ voltage/ VDG 6 12 24

ennspannung

Q’g’mﬁj’s'frgf;’”e”” A) 2.3 4.9 5.4 1.1 2.1 2.7 1.0 1.3
Q’gﬂ’;iﬁ fﬁg ﬂ‘je/ Nerm? 2.2 2.1 2.0 2.1 2.1 2.0 2.0 1.8
AN'EQ’?{Z% ﬁffﬁd/ rpm’ 3000 10500 12100 2700 9400 13300 9000 13600
gré%f:gt;: %“nié . Nem? 0.13 025 0.28 0.13 0.22 0.28 0.22 0.8
T Nom') 6 14 16 5 12 17 11 15
No load speed/ ) 5
Leerlaufdrehzahl rom 5500 12600 14000 5500 11100 14500 10900 14700
Maximum output power/ ")
Maximale Abgabeleistung b v 2 28 g 20 27 18 2
Torque constant/ ey
Drehmomentkonstante Nem A 1.0 0.45 0.4 2.1 1.0 0.78 2.1 15
Jerminal Fesistance/ a” 1.0 0.2 0.15 46 10 0.55 46 2.4
Terminal inductance/ -
Anschlussinduktivitét HH 45 8.7 70 166 45 26 186 102
Peak current/ -)
Zuléssiger Spitzenstrom A 15 32 & 7 W iz 4 85
Rotor inertia/ 5
Rotor Tragheitsmoment gem 15
Weight of motor/
Motorgewicht kg 0085

*) Adw = 100 K; ™) J, = 20°C ™) only for hall version/ nur ftr Hall-Version

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ PLG 22 » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten RE 22 PLG 24 Planetengetriebe
[ IRE 22, [ lpLG 22
Page/ Seite 214 B
[ ]PLG 24,
BGA 22 dCore Page/ Seite 185
— |

» Controller/ Regelelektroniken
| |BGE 6005 B,

Page/ Seite 177
| |BGE 6005 A,

Page/ Seite 212

] Preference/ orzugsreine L1 On request/ auf Anfrage
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> BGA 22 dCore, 8 - 24 Watt @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

+0.2
pn 39.54:0.3 v
1-0.1 !
171401 o, 172£0.1
{2, max.3nm deep ST AT 00 180°
A -
e o
S /’ \\
_; 777777777777777 B é e W @
" ol " ‘

O—O .0S

il
1240.2
— —
S54-2verzinnt / tinned |

Kabell inge ab Motorflansch/
table length 300410

Flachbandkabel/ Ribbon cable 300 mm

| Motor L
| BGA 22x22 | 39.5+0.3

Pin assignment/ Pinbelegung g
Colour/ Farbe Power Colour/ Farbe Signal 3
blue/ blau Phase A yellow/ gelb HS1
white/ weil3 Phase B green/ griin HS2
grey/ grau Phase C brown/ braun HS3
red/ rot 5V..max 18V
black/ schwarz GND
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
954
85 |
51 10000 T
. -
e
65| 4
7500 N=f(M)
551 / 1=f(M)
| 3 / -
- {E soo0] MN S
LR I 7
25|z |3 -
§ 157:5 1,% 2500
T N
£ 0l50E o7
o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 Nm
BGA 22x22 dCore
Version nominal speed 9.000 rom @ 24 VDC/ Variante Nenndrehzahl 9.000 rpm @ 24 VDC

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com
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sales@servo2go.com
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>> BG 32 | cont. 20 W, peak 27 W

» Highly dynamic 3-phase BLDC motor with » Hochdynamischer 3-strangiger BLDC-Motor
8-pole neodymium magnet mit 8-poligem Neodymmagnet

» Available in 2 motor lengths » VerfUgbar in 2 Baulangen

» Veersion with hall sensors for rotor position » AusflUhrung mit Hallsensoren zur Rotor-

detection lageerfassung
» On request, this motor can be manufactured » Diese Motoren werden auf Anfrage auch in
in different voltage versions anderen Spannungsvarianten hergestellt
Data/ Technische Daten BG 32x10 BG 32x20
Nominal voltage/ VDG 12 o4 o4
Nennspannung
ominal current/ A 16 0.76 24 1.1
Nominal torque/ )
Nennmoment Nem 2.5 2.5 4.5 4.4
’,L’gg;’gfé ﬁ’iﬁﬁd/ rom’ 4060 3870 4220 3760
Friction torque/ Nom? 0.4 0.4 0.7 06
Reibungsmoment
Stall torque/ Nem™ 10.3 10 2
Anhaltemoment
’ﬁ’ge’r ‘ffﬂ i f@‘;’/hl rpm’ 5930 5730 5460 4960
Nominal output power/ -
Dauerabgabeleistung W oy (O 17.2
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 16.1 15 34.6 286
Torque constant/ Nom AT 21 43 03 5
Drehmomentkonstante
Terminal Resistance/ -
Anschlusswiderstand a 1.85 6.96 0.75 3.82
Terminal inductance/ o
Anschlussinduktivitat mH 07 3.1 0.37 18
Peak current/ -
Zuléssiger Spitzenstrom A 42 21 9.0 4.5
Rotor inertia/ °
Rotor Tragheitsmoment gem 5 o 10
mggr’;gmﬁf‘” / kg 0.15 0.15 0.20 0.20
*) Adw =100 K; ™) J, = 20°C ™) only for hall version/ nur fir Hall-Version
Modular System/ Modulares Baukastensystem
» Brakes & Encoder/ - Ztg §§ H —] » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E38 - PLG 42K Planetengetriebe
[ E38, PLGa2s | ] [IpLG 32,
Page/ Seite 212 | Page/ Seite 188
[ IPLG32H,
[ERE 22 BG 32 [ 1 l:lPaxge/ Seite 189
" | PLG 42K,
- I;igg; S;:t)e 214 n} l:lPage/ Seite 190
, PLG 42S,
Page/ Seite 214 RE22 Page/ Seite 191
RE 30
b » Controller/ Regelelektroniken
| IBGE 3004 A,
Page/ Seite 176
| |BGE 6005 A,
[ IBGE 6010 A,

Page/ Seite 178

» Accessories/ Zubehor
Connector with cable for BG 32/
Stecker mit Kabel fiir BG 32,
Page/ Seite 220

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

Sold & Serviced By:

= /i
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»> BG 32| cont. 20 W, peak 27 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
(o] 006 Tu]
15° M3 ) 2o i
max. &5deep/lief 203 7 max. b5 deep/ ief
(8] (4]
—
- 2 - ~H=—J-—F -
{ S I
\T/ % 1
-l g
BN+0.1
A101 |A
[ o1 ]2] 1 w05
B32.4402
Permissible shaft-load/ e
Zulassige Wellenbelastung 7
\
Radial-/ axialloads on the end of the shaft :
F,=Fr/3 for L,,, = 20.000 h .
Radial-/ Axialkrafte am Wellenende ® Motor L
F,=Fr/3 fur L, = 20.000 h %0 a0 40 @ D D BG 32x10 | 48+0.6
" BG 32x20 | 58+0.6
Pin assignment/ Pinbelegung
5-Pin Hall-Connector 3-Pin Winding-Connector g
1 Upower red 1 C grey g
O]
2 HA1 yellow 2 B white m
3 H2 green A blue
4 H3 brown
5 GNDpower black
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
7 70 7000 41 70 7000 -
. Q. _ne i N 9y =20°
6 601 6000 - il <o B8 =00k 121 60| 6000 S 2~ A9y =100K |
J=f(M 1 i
5 50| 5000 Ty + 10 501 5000 S /( )
P Y \ / 8| 40| 4000 ,’ N
3| 23| 2300 / K E3000 X
=2 | 220 5200 / L = Fao0 7
RN - 3 g
E1 |20 Zrow / i & Z1000 ~
00 0 42 24 36 48 6 72 84 96 108 12 12 25 5 75 10 125 15 175 20 25 25 25
Nem Nem
BG 32x10, 12V BG 32x20, 12V
\ -
35| 70 7000‘ R w6l 70 7000‘ ~ JM
| T R 1 Op=20°
| 6000L~ / 0 ~ Ay =100k 18] 60 6000} / 1 o Ay = 100K
| Js J=f(M) T=fm
25 50 5000‘ S 1 40 504 5000 / 9
| / . N *
20 40| 4000 £ ‘I >
5 4000 g
| I/ = [ b
15| 3000‘ | : gsoooH v
| l e
= 10| zooo‘, v =162 gzoooy >
05 100077 ) 08|10 ‘gwoo[ -
S, N N AT g b m =t
1224 36 48 6 72 84 96 108 12 132 0 Uoas 575 0ot 15 WS owoms 1S 7s
(m
BG 32X1 O, 24V BG 32)(20, 24V Sold & Serviced By: Iﬁ
SERVOEGO.com
=
Toll Free Phone: 877{378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur wcncrmw&ewmﬁgmowm



>> BG 42 | cont. 64 W, peak 156 W

» Highly dynamic 3-phase EC motor with » Hochdynamischer 3-strangiger EC-Motor "
8-pole neodymium magnet mit 8-poligem Neodymmagnet E
» Version with Hall sensors for rotor position » Ausflhrung mit Hallsensoren zur
detection Rotorlageerfassung
» Available in 2 motor lengths » Verflgbar in 2 Bauldngen
» Standard with lead version » StandardmaéBig mit Litzenausfihrung
» On request, this motor can be manufactured » Diese Motoren werden auf Anfrage auch in
in different voltage versions anderen Spannungsvarianten hergestellt
» Possible alternative as BG 45 » Alternativ ist der Motor als BG 45
with higher protection class mit héherer Schutzklasse moglich
Data/ Technische Daten BG 42x15 BG 42x30
l’ljlomina/ voltage/ VDG 12 o4 12 o4
ennspannung
Vominal current/ N 44 2.24 6.8 33
ominal torque/ Nom’ 106 10.8 17.3 172
Q’gﬂd’féj ﬁ’;aeﬁd/ rpm’ 3410 3630 3330 3580
Friction torque/ Nem 11 11 18 17
Reibungsmoment
e - Nom” 60.2 746 102 152
’C’ge’r ‘fa"ﬁ §£iig/h| rpm’ 4340 4390 4190 4110
Nominal output power/ -
Dauerabgabeleistung w B8 & coe &
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 67.3 86 102 156
Torque constant/ a4y
Drehmomentkonstante Nom A 2L 58 2 3L
Terminal Resistance/
Anschlusswiderstand Q 0.28 1.07 0.14 0.53
Terminal inductance/
Anschlussinduktivitat mkf 0:19 0.75 0.10 043
Peak current/ -
Zulassiger Spitzenstrom A 26 15 40 22
Rotor inertia/ 5
Rotor Tragheitsmoment gem 24 24 44 Gh
mg’tgo”r’;gfw”gﬁfo’ / kg 0.36 0.36 0.47 0.47

) Adw = 100 K; ™) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ £90 PLG 428 » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten Ea8 © ';::g :g H 1 Planetengetriebe
[E3s, —_— 3 [ IpLG 425,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 191
[ E 90, [ IPLG 52,
Page/ Seite 212 BG 42 [[ - ﬁigee/s ge&e 192
[ RE22, Page/ Seite 193
Page/ Seite 214
. " temgeon
Page/ Seite 214 RE 22 o1 » Controller/ Regelelektroniken 0 sé 4500 engetriebe
RE 30 | |BGE 42, BGE 3004 A, Page/ Seite 205
Page/ Seite 176 [ 1sa 62
" |BGE 6005 A Page/ Seite 206
[ /BGE 6010 A,

Page/ Seite 178

» Accessories/ Zubehor
Aluminium cover/
Aluminium Verschlussdeckel,
Page/ Seite 220
Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877+378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
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> BG 42| cont. 64 W, peak 156 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

942

06g5

Permissible shaft-load/
Zuléssige W astung

Radial-/ axialloads on the end of the shaft
F.=Fr/3for L, =20.000 h

ab Flansch

h10

Radial-/ Axialkraft ellenende Motor L
F L h %0 000 40 00 800 10000 BG 42x15 | 65+0.6
o BG 42x30 | 80:0.6

@
2
s}
€
(O]
m

Pin assignment/ Pinbelegung

Colour/ Farbe Function/ Bedeutung Colour/ Farbe Function/ Bedeutung
blue A (motor) red U
white B (motor) yellow HALLA
grey C (motor) green HALL2
brown HALL3
black GND,,,

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034

56 7000 70 7000
—— 9p=2°C =m0
48 6000 =77 AS =100k 60 6000 =7 AOy =100k
N=f(M)
0| 1007 5000 50 100| 5000
e
2| 80| 40 0| 80| 4000
2| Z60 | E3om0 30| 260 | £3000
= 16| 240 | B2000 =0 240 | F200
£ 8|21 2w S 10| =20 1000
%0%0;@0 N 50%0";0
0 0 20 30 40 50 60 70 80 90 10’\? 0 15 3 45 60 75 90 105 120 135 ISNU
cm am
BG 42x15, 12V BG 42x30, 12V
2% 7000 3 7000
—Op=20°C — Og=20%
" 6000 —e= AOy =100k 30 6000 = Ay =100k
0| 0| s M7 25{ 10| sooo MO0 BT
161 80| 4000 0| 80| 400 j
12 Z 60| £3000 15| = 60 | E3000
= 8| Z40| E2000 = 10| Z40| E2000
RN ERE
g 420 D g 5w Fi000
S0l5 0% o B 15 008
0 0 % 10 015w 4
Nem Ga.com

BG 42x15, 24V BG 42x30, 24V

Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr w umwﬂmmservoﬁgmaccbm




>> BG 62S | cont. 125 W, peak 274 W

» 3-phase BLDC motor with high-quality and
4-pole rare neodynium magnets
» Available in 3 motor lengths

» 3-strangiger BLDC-Motor mit hochwertigem,
» 4-poligem Neodym-Magneten
» VerfUgbar in 3 Baulédngen

» Low noise level | Low cogging forces
» Vlersion integrated hall sensors for rotor

position detection

» Vlersion for sensorless control available on

request

» On request, this motor can be manufactured
in different voltage versions

» Niedriges Gerduschniveau | Niedrige Rastkrafte
» Ausflhrung mit Hallsensoren zur Rotorlage-

erfassung

» Auf Anfrage Variante fUr die sensorlose

Ansteuerung erhéltlich

» Diese Motoren werden auf Anfrage auch in

anderen Spannungsvarianten hergestellt

Data/ Technische Daten BG 62Sx30 BG 62Sx45 BG 62Sx60
Nominal voltage/
Nennspannung vbe 24 24 24
Nominal current/ 4
Nennstrom R 5 B &5
Q/omma/ torque/ Nem? 20 27 36
ennmoment
Nermdrheatt rorn’ 3000 3210 2250
Friction tc?rque/ Nem? 27 3.4 49
Reibungsmoment
Stall torque/ Nom” 131 211 307
Anhaltemoment
No load speed/ 4
Leerlaufdrehzahl rem 3855 3855 3865
Nominal output power/ 4
Dauerabgabeleistung e 68 &l izs
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 110 182 280
Torque constant/ Nem At 6.8 6.7 6.7
Drehmomentkonstante
Terminal Resistance/ -
Anschlusswiderstand a 09 052 034
Terminal inductance/ o
Anschlussinduktivitat itr, 1 0Es Oz
Peak current/ -
Zuldssiger Spitzenstrom A 235 387 56
Rotor inertia/ 2
Rotor Tragheitsmoment gem g etz 5=
Weight of motor/
Motorgewicht kg 115 1.4 1.65
*) Adw = 100 K; **) J, = 20°C ™) only for hall version/ nur flr Hall-Version
Modular System/ Modulares Baukastensystem
G
» Brakes & Encoder/ SR ] ::tG :zH » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E 90 - ::::g gg Planetengetriebe
[ 1E 90, — [ ]PLG 52,
0O Page/ Seite 212 PLG 75 O Page/ Seite 192
E 100, BG 62S PLG 52 H,
Page/ Seite 212 ———9| Page/ Seite 193
[ IpLG 60,
O EE 2?,8 s - Pa%e/ Seite 194
age/ Seite PLG 63,
[ IRE 30 (TI), E100 | o | Page/ Seite 194
Page/ Seite 214 R37 [ 1PLG 75,
[ |RE 56 (TI), [ » Controller/ Regelelektroniken Page/ Seite 198
Page/ Seite 214 | | BGE 6005 A,
[ |ra7 Page/ Seite 177 » Worm gearbox/
Schneckengetriebe
RE 30 - /BGE6010A, [ ]sG 62 ’
RE 56 o Page/ Seite 178 Page/ Seite 206
[ BGE 6060 A, 0 so'50
Page/ Seite 179 Page/ Seite 207
[ ]SG 120,

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

Page/ Seite 208

Sold & Serviced By:
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»> BG 62S | cont. 125 W, peak 274 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
L& 2540.7
2.4 14
——— D
!
g 1 I i R—
Q)
1
—
L5
Permissible shaft-load/ o
Zulassige Wellenbelastung 20 ‘\
200
Radlial-/ axialloads on the end of the shaft 50
F,=Fr/3 for L,,, = 20.000 h "
© Motor L
Radial-/ Axialkrafte am Wellenende BG 62Sx30 98
F,=Fr/3 fur L, = 20.000 h % a0 a0 g won o BG 62Sx45 113
" BG 625x60 128 2
g
Leads assignment/ Litzenbelegung
5 Leads/ Litzen Color/ Farbe 3 Leads/ Litzen Color/ Farbe
+ red A (motor) blue
HALL 1 yellow B (motor) black
HALL 2 green C (motor) brown
HALL 3 brown
_ black
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
a2 7000 56 1 7000
36 48 1
6000 L gm0 | 600 a0
00| 0 Ay <100k 40 100 | 5000 == by oo
I J=fm | i J=fm)
247801 4000 ] 3279 807 4000 | g
s — ~ g = / N ~ o
E3 € 18 T =
18 :60 %3000 / = 24 560,‘;’3000 / S~ QR
E s ] < S g = | e T
E121 240 1 22000 | NP 216 | 240 | E 2000 N
£ |= s = £ s e
I | .12, 13 = . ~
g 6 gZO 1000 W g 8 gZO | &1000 L o ~
B e Jz Ll : LN =l T S
20 0 20 40 60 8 100 120 140 160 180 20'? 00 % 0 0 4 6 8 10 120 40 160 18 200
cm Nem
BG 625x30, 24V BG 625x45, 24V
70 7000
o 6000 —  ilp=20°C
50 100 | 5000 i =f(M) ===N iy =100k
W B e .
30 | 260 | £3000 // N
18 |= NS
E |IE IS % N
£10{520 | Z1o00 # <
g O:E 0 é 0 - m S < Sold & Serviced By: Iﬁ
40 0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400
SERVOYJEO.com
BG 625x60, 24V =
Toll Free Phone: 877:378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
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»> BG 65 | cont. 120 W, peak 260 W

» Highly dynamic 3-phase EC motor with » Hochdynamischer 3-strangiger EC-Motor
10-pole magnet mit 10-poligem Magnet

» Hall sensors for rotor position detection » Hallsensoren zur Rotorlageerfassung
» Standard lead version » StandardmaBig Litzenausfihrung
» On request, this motor can be manufactured » Diese Motoren werden auf Anfrage mit

with different voltage versions anderen Spannungsvarianten hergestellt
» Version Kl with integral commutation » Ausfihrung Kl mit integrierter Kom-

electronic available mutierungselektronik verfigbar

Data/ Technische Daten BG 65x25 BG 65x50 BG 65x75 BG 65x75
Nominal voltage/

Nennspannung Y 24 24 42 305
Nominal current/ )

Nennstrom A £ 56 48 0.62
Nominal torque/ Nem” 17.4 26 40 39
Nennmoment

flominal sbeeai rpm) 3080 3090 2860 3500
Friction torque/ Nem! 4 7 11 11
Reibungsmoment

Stall torque/ -

Anhaltemoment Nl o7 163 330 330
No load speed/ |

Leer\aufdrghzahl rom’ 5830 5700 5560 6160
Nominal output power/ )

Dauerabgabeleistung W 55.9 & 2¢ 120
Maximum output power/ :
Maximale Abgabeleistung w 922 145 260

Torque constant/ ey .
Drehmomentkonstante Nem/ 5 62 il

Terminal Resistance/ -

Anschlusswiderstand a 029 0.18 031 145
Terminal inductance/ o

Anschlussinduktivitét ) 2 lag S8 180
Peak current/ -

Zuléssiger Spitzenstrom A 26.5 48 38.5 56
Rotor inertia/ 5

Rotor Tragheitsmoment gem 71 ize iz iz
Weight of motor/

Motorgewicht kg 087 1.3 1.8 1.8

*) Adw = 100 K; ) J, = 20°C ™) only for hall version/ nur flr Hall-Version

» Planetary gearbox/
Planetengetriebe
[ IpLG 52,
Page/ Seite 192
[ IpLG 52H,
Page/ Seite 193
L | PLG 60,

Modular System/ Modulares Baukastensystem
Page/ Seite 194
[1PLG 63,

» Brakes & Encoder/

Bremsen & Anbauten

o—

[ |E90, E 90

Page/ Seite 212 E 100
[ lE100, E 300 BG65 D:D o |

Page/ Seite 212 |
[ ]E 300,

Page/ Seite 212

Page/ Seite 194

[ |RE 30 (TI), - R
i 30 o— : PLG 75,
D/;zggés_ﬁte 214 RE 56 » Controller/ Regelelektroniken % Page/ Seite 198
(T, AE 38 [ | BGE 6005 A
Page/ Seite 214 ’ [ /PLG60LB

[ AE 38, Page/ Seite 177

Page/ Seite 214 »  Worm gearbox/

DgGEngﬁ’m Schneckengetriebe
age/ Seite
[ 'BGE 6060 A, SG80,
Page/ Seite 179 $G 120 || Page/ Seite 207
Rt DME 230x4 (CANopen / EtherCAT / Profinet), o SG 120,
I Page/ Seite 180 Page/ Seite 208

» Spirotec gearbox/

» Accessories/ Zubehor . )
c Spirotec Getriebe
over/ Verschlussdeckel STG 65
» Al atzfachmeﬁts also fully in the motor Page/ Seite 220 L & [] Page/ Seite 204
housing availbale./

Alle Anbauten auch vollstandig im

Motorgehause erhaltlich.
Sold & Serviced By:

= /i
SERVOE;D.com

Toll Free Phone: 877;378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> BG 65 | cont. 120 W, peak 260 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
L
-
I 1 2 0.03
£
¥ L @ =
O =4
90l ©) - 3
c\\\o/j l B
D &
@ 254
025 o Anschlusslitzen/ -
0360 4xM4 7 1mm Connection Leads
A4 44M5 7 mm L300 0% || 40370
G480 ol 7o $10. Ix 046600
080 4x 04,66
Motor L
Foww =Max. 150N 'BG65x25 | 75 0.8
. o . . F(a‘ = max. 150N BG 65x50 100+0.8
Version/ AusfUnrung Hall — Version/ AusfUhrung Kl diel BG 6575 | 125:0.8
@
Q
o
Pin assignment/ Pinbelegung 5
m
Colour/ Farbe ‘ Power | Signal Colour/ Farbe ‘ Power | Signal
AWG 18 AWG 26
blue A (motor) yellow HALLA1
white B (motor) green HALL2
grey C (motor) brown HALL3
red UHaH
black GND,,,,
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
!
B 0] 7000}14““ S L e ] /Hm — =%c*
0| 6 6000‘ \ A T ARl gy \/ . T ARwe=H0k
5] 50 snuu‘ /}‘ | Aot 5| 50| 5000 IX TR /
) 4000‘ / \ ,, / 01 40| 40 ,’ N\ b
£, = g == AN
151 ;30*53000‘ > 4 15| 230 | E3000 5
HIRE 7 € = 3K
=10 g»zofgzouu‘ N =10 £20| 2000 PN
RERE T E | s J B
S 51510 gmuo‘ 2 ERSN g5 %m £1000 Py ~LT~
S JE Ty 5 e S0t E Ty e | T
0 10M20 30 4 50 60 70 8 90 100 Nem 0 20 40 60 8 100 120 140 160 180 200 Nem
BG 65x25, 24V BG 65x50, 24V
nl o 7000”'»&’ S f-—ﬂRJw*
0] 6 snuu‘ \/ fo T A= l0K
50 50 snou‘ ‘}\ ! /J i
0| 0 4000‘ / \
30 iso@zuuu‘ ]’ N 4
- ‘ ~ 1
=0 | S0 Ea0 S N
g = S L T~ N
£10 ?IO’ gll][lﬂ‘ = RN Sold & Serviced By:
£ Jg |E | =Ty e T
050" 0 T e w0 10 150 180 210 240 270 300 Nem SERVAFAGO.com
=
BG 66x75, 42V Toll Free Phone: 877+378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur vuoﬁor(v\ﬂm‘lw@er&fﬁﬁg@oﬁd)ﬂﬂ



»> BG 65S | cont. 186 W, peak

» Highly dynamic 3-phase EC motor with
10-pole neodymium magnet

» Version with Hall sensors for rotor position
detection

» Standard with lead version

» On request, this motor can be manufactured
in different voltage versions

470 W

» Hochdynamischer 3-strangiger EC-Motor
mit 10-poligem Neodymmagnet

» Ausfuhrung mit Hallsensoren zur
Rotorlageerfassung

» StandardmaBig mit Litzenausfihrung

» Diese Motoren werden auf Anfrage mit
anderen Spannungsvarianten hergestellt

Data/ Technische Daten BG 65Sx25 BG 65Sx50

Nominal voltage/ VDG o4 40 o4 40

Nennspannung

l[i]lommal current/ A 6.02 3.76 9.54 5.96
ennstrom

ominal torquie/ Nom’ 34.6 336 53 50.9
ennmoment

Nominal speed/ 4

Nt et rpm 2980 3200 3240 3480

Friction torque/ Nom” 3 3 6 6

Reibungsmoment

Stall torque/ Nom” 86 86 175 175

Anhaltemoment

No load speed/ rpm’ 4580 4770 4580 4770

Leerlaufdrehzahl

Nominal output power/ )

Dauerabgabeleistung W 108 il 180 186

Maximum output power/ w 218 220 470 470

Maximale Abgabeleistung

Torque constant/ ey

Drehmomentkonstante NS &t e 63 8.5

Xermma/ resistance/ Q 0.192 0.478 0.084 0.194
nschlusswiderstand

Terminal inductance/

Anschlussinduktivitét mhf 0:8% 22 057 0.95

Peak current/ A" 16.4 0.8 30 19

Zuléssiger Spitzenstrom

Rotor inertia/ a

Rotor Tragheitsmoment gem e e 122 129

Weight of motor/

Motorgewicht kg 09 09 1.4 1.4

*) Adw = 100 K; ™) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» All attachments also fully in the motor
housing availbale./
Alle Anbauten auch vollstédndig im
Motorgehause erhaltlich.

Cover/ Verschlussdeckel,

Connector cable for BG 45 Sl | BG 65 S, 15-pin/
Anschlussleitung mit Dose fiir BG 45 Sl |

BG 65 S, 15-polig,

Page/ Seite 220

» Brakes & Encoder/ PLG 60 » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten PLG 63 Planetengetriebe

E%R E9R o— 9 PG 75 1 [1PLG 60,

’ E 100 '
Page/ Seite 212 E 300 PLBSOLB B Pa%e/ Seite 194
E 100, BG 65S PLG 63, )
Page/ Seite 212 0O Pa%e/ Seite 194
E 300, PLG 75,
Page/ Seite 212 0O Pa%e/ Seite 198

PLG80LB
o— »

[ RE 56, ) RE 56 » Controller/ Regelelektroniken Worm gear bOX/
Page/ Seite 214 AE 38 [ |BGE 6010 A Schneckengetriebe
AE 38, 0 A,

I:lpa e/ Seite 214 Page/ Seite 178 [ ]8G 120, )

R 37 | |BGE 6060 A, Page/ Seite 208

Page/ Seite 179 )
|| DME 230x4 (CANopen / EtherCAT / Profinet), » Spirotec gearbox/
—&— Page/ Seite 180 Spirotec Getriebe
! [ |sTG 65,
R37 » Accessories/ Zubehor Page/ Seite 204

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.wm

Toll Free Phone: 877;378-0240
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>> BG 65S | cont. 186 W, peak 470 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
FIEE]
W01 Connector version without attachment/ Steckerausfihrung ohne Anbau
Connector M1 (15 pole)
4
T
3
L 2541
b (771 deep) 15401
x5 (7 deen)
b (7. deep)
Connector version with attachment/ Steckeraustunrung mit Anbau
Permissible shaft-load/ M
Zuléssige Wellenbelastung 500 \\
Radial-/ axialloads on the end of the shaft : \
F=Fr/3 for L,,, = 20.000 h T ”
100 E— é
Radial-/ Axialkrafte am Wellenende . F o = max. 90N Motor L 2
F.=Fr/3 fiir L, = 20.000 h R F aga = Max. 130N BG 65 Sx25 | 107+0.8 ©
BG 65 Sx50 | 132+0.8 @
Pin assignment/ Pinbelegung
15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal
A (motor) A blue 3 HS 3 brown 8
B (motor) B black 4 HS 2 green 9 U red
C (motor) C brown 5 n.c. 10 GND,,,, | black
1 HS 1 yellow 6 n.c. 1 n.c.
2 n.c. blue 7 n.c. 12 n.c.
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
| \ — ﬂm:zoﬁ g ‘ L Bpa20°C
| 00 —= Ady = 100K  , 4 5600 T byt |7
18 | 4800\ ~ % 4300‘ = M)
15| 100] 4000 N Lot 0| 100 4000‘ NS 1=t .
| | NG . ] L
121 80| 3200 ~ T %| 80 3200‘ T ] A=
1= 12 T s T = = ST
B T e 18] Ze0 52400‘ . =L
= Z1600 / 7 =12 40 iﬁlﬁoo‘ / e
z | 1 R
g Z 800 & 6] 50| F 80
g E 0 by My g 0 = 0 g u‘ il N M,
0 10 2 30 40 5 60 70 8 90 100 Nem 0 20 40 60 8 100 120 140 160 180 200 Nem
BG 655x25, 24V BG 65Sx50, 24V
1267 5600 — Sp=0C_f 1 %2 S600 — Sp=woC |
) L= == 19y = 100K ||/ : A NEf(M) - 1=-[AS y 100k | |
108 4800 ‘\ 5 216 4300 ] - -
| ~ . NS J=f(M)
907 00| 4000 S —i) 180 100 4000 . & M)
= ! - e T O e e <
721 80 3200 S gy 144 80 3200 ~L | 7 ~
= T R — g |= ST T
541 Z60°| E2400 T e— 108] 260 52400 = TR
&, 1= / ,« g RN / e
E36| 240 1600 / i 272 40| E1600 -
£ 12 1% - ERE -
g18 %20 & 800 ll / g 36 %20 & 800 ~ Sold & Sérvicdd By: -
g()’Eogo iy Yz %0'%0%0 N '
0 10 20 30 40 50 60 70 8 90 100 Nem 0 20 40 60 8 100 120 140 O.com
=
BG 655x25, 40V BG 655x50, 40V Toll Free Phone: 8771378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur wonorwww&ewaﬁgmooqm



» Highly dynamic 3-phase EC motor with
8-pole neodymium magnet
» Standard version with connector

»> BG 75| cont. 530 W, peak 1150 W

» Hochdynamischer 3-strangiger EC-Motor mit
8-poligem Neodymmagnet
» Standardausfuhrung mit Stecker

» Vlersion with Hall sensors for rotor position
detection

» On request, this motor can be manufactured
in different voltage versions

» Ausfihrung mit Hallsensoren zur
Rotorlageerfassung

» Diese Motoren werden auf Anfrage mit
anderen Spannungsvarianten hergestellt

Data/ Technische Daten BG 75x25 BG 75x50 BG 75x75
/lillgﬂﬁlz‘;la\r/w(r)w/f i%e/ VDC 12 24 40 325 12 24 40 325 40 325
ominal current/ A 23.9 13.1 7.4 0.86 43 211 12 15 15.6 2.0
Norminal torquie/ Nom 66 66 64 62 102 109 110 110 150 149
Nominal speed rpm) 3315 | 3620 | 3650 | 3400 | 3900 | 3780 | 8500 | 3570 | 3370 | 3480
’;gfg’fggf;’ que/ Nom” 48 1 10 10 93 8 8 8 13 13
el torque/ Nem®™ 406 390 390 450 660 725 920 500 1200 | 1210
ﬁ/geﬁ:ﬁ j@iﬁ% | rpm” 4480 4950 4800 4650 4825 4660 4400 4470 4100 4210
fominal gg’é‘;"e" porer 4 W 229 250 240 220 47 431 400 410 530 546
Miﬁm"g Aogg’q“t;fggﬁﬁ /g W 367 420 420 445 705 860 865 870 1150 1150
S;ﬁg‘ﬁ Ofggifigg/gm - Nom A1 3,4 6.4 11 90 3 5.2 1.7 80 1.9 92
Jerminal fesistancel Q 0025 = 0074 | 022 15.2 0.01 0.04 0.1 6.4 0.07 4.45
Jerminalinuctance/ mH 0.1 0.4 12 85 0,04 0.25 0.63 40.3 0.45 28
Peak current/ -
)
Zulissiger Spitzenstrom A 127 65 37 4.5 209 98 55 6.8 63 8
fotor ’T”g;”fé N gom? 233 233 233 233 437 437 437 437 652 652
ggg’%g&/gﬁf"” kg 1.9 1.6 16 16 2,5 22 22 22 28 28
") Adw = 100 K; ) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt
Modular System/ Modulares Baukastensystem
» Brakes & Encoder/ [@ oLa 6O L » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten —d PLG 63 Planetengetriebe
[ IE0, Es0 N d PLG 75 1 [ PLG 60,
Page/ Seite 212 E 100 H 4 PLG8OLB | || l:lPage/ Seite 194
[ JE 100, PLG 63,
Page/ Seite 212 Ba7s @ Page/ Seite 194
[ 1E 300, M [ IpLG 75,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 198
[ lpLGsoLB
[ IME integrated, » Controller/ Regelelektroniken
Page/ Seite 214 | |BGE 6010 A, SG 120 » Worm gearbox/
: ggo Page/ Seite 178 Schneckengetriebe
ElgE S?éT!), i [/ BGE 6060 A, [ IsG 120,
age/ Seite Page/ Seite 179 Page/ Seite 208
[ ]AE38, | | DME 230x4 (CANopen / EtherCAT / Profinet),
D,‘;ag;e/ Seite 211 Page/ Seite 180 » Spirotec gearbox/
) . L o Spirotec Getriebe
RE 30 » Accessories/ Zubehor [ |STG 65,
AE 38 Connector with cable, 8-pin | Angled positions Page/ Seite 204
adjustable/
Anschlussleitung mit Winkeldose, 8-polig |
Winkelposition einstellbar, STG 65
Connector with cable, 4-pin/
Anschlussleitung mit Dose, 4-polig,
» All attachments also fully in the motor
housing availbale./ Cover/ \(erschlussdeckel,
Alle Anbauten auch vollstandig im Page/ Sefte 220
Motorgehause erhaltlich. Sold & Serviced By:
=y
SERVOY4GO0.com
[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage Toll Free PhO‘I‘F:8/77 378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> BG 75 | cont. 530 W, peak 1150 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
e/ (nntmnr/
rofatable, Stecker
o dubbar W7, i (Fove) ——
M16, 8-pin
H: Woudruff key / A
= Passoder
A 5x5x22 R
I3
1 o S 1A=
N
3 ;emr!ng/
L == Je
45 0 s 30 032 o
56 @ st 045 wass s
’ 600 wrown 056 w0
7505
On5. 060 5o
Version of flange for o
gearbox mounting / Permissible shaft-load/ F0
Flanschversion fir Zula: /ellenbelastung 500
etriebemontage Radial-/ axialloads on the end of the shaft "
Getrieb t g 300
F,=F/3 for L,,, = 20.000 h i
Motor L
Radial-/ Axialkraf 10 BG 75x25 | 115+0.5
F,=Fr/3 fir | % lo 200 300 4000 5000 6000 BG 75x50 140+0.5 (2]
Ry BG 75x75 | 1650.5 g
£
©
m
Pin assignment/ Pinbelegung
8-Pin Signal 8-Pin Signal 4-Pin Power
1 n.c. red 5 HALL 1 green 1 (motor) A (motor)
2 n.c. blue 6 HALL 2 yellow 2 (motor) B (motor) black
3 n.c. white 7 HALL 3 grey 3 (motor) C (motor)
4 GND,_, brown 8 U magenta 4 Functional Earth | yellow-green
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
70 7000 70 7000
— 9=20°C ; — 9 =20%C
60 6000 - Ay = 100K 60 6000 ! - Ady=100K
50| 100{ 5000 s 00| so0 "'
40| 807 4000 40 80| 4000
30 = 60| E3000 30 { = 60 E3000
= 00| Z40| E2000 = 20| 40| Ea0
I HRERE
10| S0 Fio00 S|S0 Fow
£ 0 £ 0 K 0 My Mgy~ >~ 5 0 £ 0 E 0 Mmax RS
0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 4(310 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1030
m m
BG 75x25, 24V BG 75x50, 40V
70 7000 7
! — 9y =20%C
60 6000 === Ay = 100K
50| 100 5000 NLF(M)
| 80| 4000 S
30 | 260 | E3000
= 20| 240 | 22000
£ = s
é 10 5520 E]UOO Sold & Serviced B
£ § = Vi y:
5 0% 0 E 0 My My ]
0 10 MO 0 A0 G0 70 B0 960 1080 1200 SERVOV4GO0.com
BG 75x75, 40V =
Toll Free Phone: 877+378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fUr ‘.‘.'um;rMRNWJSG%W@B@D@(D&



>> BG 95 dCore | cont. 1100 W, peak 2700 W

» Highly dynamic 3-phase EC motor with » Hochdynamischer 3-strangiger EC-Motor mit
8-pole neodymium magnet 8-poligem Neodymmagnet
» High power density and compact design » Hohe Leistungsdichte und kompakte Bauform
» The motor is standard with 2 connectors » Der Motor ist standardmaBig mit 2
» With hall sensors for rotor Anschlusssteckern versehen
position detection and with high resolution » Ausfuhrung mit Hallsensoren zur
encoder (4x1.024 pulses per revolution) Rotorlageerfassung und hochauflésendem
» On request, this motor can be manufactured Geber (4x1.024 Pulse pro Umdrehung)
with different voltage versions » Diese Motoren werden auf Anfrage mit

anderen Spannungsvarianten hergestellt

Data/ Technische Daten BG 95x40 dCore BG 95x80 dCore

Q’gg’n”;z/a Vmon/ffm%e/ VDC 24 48 60 325 24 48 60 325
Q’gﬂgﬁ’o o s A 33 17 135 2.5 49 25 20 3.8
Q’gﬂ;‘f‘é fgg ﬂ‘je/ Nem 170 169 167 173 265 262 260 274
Q’gﬂ;fé ﬁf;‘jd/ rom’ 3940 3945 4088 3876 3711 3809 3829 3860
Ficton ol " 7

iﬁgfg gfn/q - Nem'™ 535 527 519 555 972 815 808 1050
Vo load speeal rom? 4402 4402 4546 4309 4020 4118 4138 4070
",\ﬁim gl’g Xg;%ﬁefggﬁ; / g W 1819 1649 1700 2468 3000 3006 2969 3640
g"rg %“mfo‘fggifigtn/stame Nom /AT 5.71 10.2 12.3 795 6.17 7.37 9.16 83

ijgks ;gror fggi A A 100 50 40 8 155 75 60 12.5
‘ggigi Iﬁz‘gﬁéitsmomomt gem” 950 1890

et ofmo o

Eﬁﬁ%ﬁgﬁgﬁg;ﬁ iiﬁ‘ rce%/g;oe/ggﬁe/ rom 1 ... Rated speed/ Nenndrehzahl

) Adw = 100 K; ™) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ i @ L » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten Planetengetriebe
E 300 — PLG 75 HP ¢
[ 1E 600, E 600 I PLG 95 ] [ IPLG 75 HP,
Page/ Seite 212 T Y i Page/ Seite 198
[ |PLG 95,
[ IR37 BG 95 dCore = Page/ Seite 202
{ H
[ IMR integrated, 4 »  Worm gearbox/
Page/ Seite 214 Schneckengetriebe
»_Controller/ Regelelektroniken [ ]sG 120,
Ra7 | |BGE 6060 A (EtherCAT), Page/ Seite 208
Page/ Seite 179
| |DME 239x4 (CANopen / EtherCAT / Profinet), » Spirotec gearbox/
Page/ Seite 180 . .
Spirotec Getriebe
»  Accessories/ Zubehor i . ﬁ;;;g’eit 6204
Connector with cable, 12-pin | Angled
positions adjustable (up to = 45° turnable)/ Lo
Anschlussleitung mit Winkeldose, 12-polig |
Winkelposition einstellbar (bis + 45° drehbar), 0

Connector with cable, 4-pin/
Anschlussleitung mit Dose, 4-polig,
»  All attachments also fully in the motor

housing availbale./ Cover/ Verschlussdeckel,
Alle Anbauten auch vollstandig im

Motorgehause erhaltlich. Starter Kit BGxx CI (CANopen),

Page/ Seite 220

Sold & Serviced By:
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»> BG 95 dCore | cont. 1100 W, peak 2700 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
Connecfor M23,
(Moforwinding)
0%
C D
s — 3 X 3
L m A f Connecfor M16,12-pol.
(Hallsensors)
v 2| ]@//#\»
- 2R
| S — === S ﬁ} o |
g fi j@ =
o -
] ] |
4540, M5, 9+2 tief / deep
5640.1 Mb, 12+2 tief / deep L Jent
6001 Mo, 12 el / teep L3 80 504 i o S60.1 | Mo, 9:2 lief / cetp
. . Permissible shaft-load/ folt
Version of flange for gearbox mounting/ Zulassige Wellenbelastung o
Flanschversion fur Getriebemontage o
Radial-/ axialloads on the end of the shaft D \
Standard flange according DIN EN 50347, @ 95j6/ F,=Fi/3 for L,,, = 20.000 h ol \
Normflansch nach DIN EN 50347, @ 95j6 . B
Radial-/ Axialkréfte am Wellenende N Motor L
F,=Fr/3 fir L, = 20.000 h O O D gm0 ED BG 95x40 140:0.8 |
) BG 95x80 180+0.8 |
Pin assignment/ Pinbelegung g
o
With high resolution encoder é
m
12-Pin Signal 12-Pin Signal 6-Pin Power
A Kanal A G HS1 A C (motor)
B Kanal /A H HS2 B A (motor)
C Kanal B J +5V C B (motor)
D Kanal /B K GND D C (motor)
E Kanal | L HS3 E A (motor)
F Kanal /I M NTC F B (motor)
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
4500 ~ 4500 4500 =
100 ~ 50 2 ~
| 4000 L NEF) | 4000 | 4000 S i
o — | NET () 25 =
| w] 0] wf P® w| ] *® ! []
201 3000 4 = 35| 300 1 ~ 75| 3000 1 ] =
75{ 60 2500 M 751 30{ 2500 M S| 751 151 2500 M
501 2000 iUl J=fo 125] 000
i 50 40 E'ISO() :; 1
E 012 H - _—
;é"zs %zo §m° ;5 % =fM)_—
~ (Eufim ] £, / =
S olE0E o H H 1]
0 90 180 270 360 450 540 630 Nem 90 180 270 360 450 540 Nem 90 180 270 360 450 540 630 Nem
BG 95x40 dCore, 24V BG 95x40 dCore, 48V BG 95x40 dCore, 325V
4500 | 400 4500
o —| 90: 400 = o
180 =~ n 1 ST % = -
3500 L) 1 30 Nefth) 500 =)
100 I 100 il ~l 100 -
B0 00 L ) L SO S . T~
251 0] 200 IS 75| 60 20 = 75| 16| 0 =
=t J=fm)
%0 2000 - n 2000 >
E1s00 o E1500 = al
0= T e T Atm)
= §1000 / g % = = \ iﬂ)ﬂﬂ / u =
£30(S - g 43 L
Pl L 1
S olE0E o 208 0 Sols ol Sold & Serviced By:
0 200 400 600 800 1000 Nem 0 200 400 600 800 0 20 400 600 800
BG 95x80 dCore, 24V BG 95x80 dCore, 48V BG 95x80 dCoGER% GO.com
Toll Free Phone: 877;378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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BGA 22

dGo BG31KI | BG32KI  BG42KI BG45KI BG65KI

2-wire-version for cw or cww operation/
2-Litzen-Ausflhrung fur 1 Drehrichtung

2-wire-version for 2 operations (bipolar)/
2-Litzen-Ausflihrung bipolar fir 2 Drehrichtungen

5-wire-version with digital Inputs for cw/ccw and start/stop,
and speed output signal/

5-Litzen-Ausflhrung mit digitalen Eingangen fur Drehrichtung
und Start/Stop sowie Pulsausgang

6-wire-version with PWM input, digital Inputs for cw/ccw

and start/stop, and speed output signal/

6-Litzen-Ausflihrung mit PWM-Eingang, digitalen Eingangen fur
Drehrichtung und Start/Stop sowie Pulsausgang

Sold & Serviced By:

= /i
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>> Overview motors/ Ubersicht Motoren | dGo

dGo dGo

Brushless DC motors, series BG, with integrated Biirstenlose Gleichstrommotoren Baureihe BG mit

commutation integrierter Kommutierungselektronik

» Very simple commissioning » Sehr einfache Inbetriebnahme

» Can be combined with high resolution encoders, » Im modularen Baukasten kombinierbar mit hochaufldsenden
brakes and gearboxes in the modular system Gebern, Bremsen und Getrieben

» Motor speed depends on load » Motordrehzahl abhéngig von Last

» Depending on the motor type, the rotational direction » Je nach Motortyp ist Drehrichtung wahlbar
can be changed » Kompaktes Design

» Space-saving design » Alternativ sind die Motoren auch mit integrierten

» Alternatively, these motors are also available with integrated Drehzahl- und Positionier-Elektroniken verfligbar
speed and positioning electronics (see dMove and dPro) (siehe dMove und dPro)

Sold & Serviced By:
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> BGA 22 dGo, 8 - 24 Watt

» 3-phase BLDC motor with high-quality rare » 3-phasiger BLDC-Motor mit hochwertigen
earth-magnets Seltenerd-Magneten
» High power density and overload capability » Hohe Leistungsdichte und Uberlastfahigkeit
» Weight-optimized motor design » Gewichtsoptimiertes Motordesign
» No cogging torque/ coreless design » Kein Rastmoment aufgrund eisenlosem Design
» Low noise level » Niedriges Gerauschniveau
» Connection via ribbon cable » Anschluss erfolgt Uber Flachbandkabel
» This motor is on request available in different » Diese Motoren werden auf Anfrage mit anderen
voltage versions Spannungsvarianten hergestellt
Data/ Technische Daten BGA 22x22 dGo
Q/omina/ voltage/ VDG 6 12 o4
ennspannung
ﬁom’”a’ current/ A) 2.3 4.9 5.4 1.1 2.1 2.7 1.0 1.3
ennstrom
ﬁom’”a/ forque/ Nem?) 22 2.1 2.0 2.1 2.1 2.0 2.0 1.8
ennmoment
Nominal speed/ )
Nemmelehastl rom 3000 10600 12300 2700 9400 13300 9000 13600
Friction torque/ 4
Reibungsmoment Nem 0.13 0.25 0.28 0.13 0.22 0.28 0.22 0.28
Stall torque/ o
Anhalternoment Nem 6 7.2 6.5 5 12 12 11 15
No load speed/ rpm) 5500 12600 14000 5500 11100 14500 10900 14700
Leerlaufdrehzahl
Maximum output power/ ")
Maximale Abgabeleistung bl v e A8 © A R 1189 A
Torque constant/ ey
Drehmomentkonstante Nem A 1.0 0.45 044 2.1 1.0 0.78 2.1 15
Terminal Resistance/ QM B B B ) . } : .
Anschlusswiderstand
Terminal inductance/ H B B B ) . . . .
Anschlussinduktivitét H
Peak current/ -)
Zuléssiger Spitzenstrom A 15 & & 7 W 16 4 85
Rotor inertia/ 5
Rotor Tragheitsmoment gem 15
Weight of motor/
Motorgewicht kg U085

*) Adw = 100 K; ™) J, = 20°C ™) only for hall version/ nur ftr Hall-Version

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Planetary gearbox/
Planetengetriebe

[ IpPLG 22,
H PLG 22 [ 1PLG 24,
ﬂ BGA 22 dGo PLG 24 Page/ Seite 185
n =t

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage
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>> BGA 22 dGo, 8 - 24 Watt @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
| 1 =1
1
H o
38.540.3
62.540.5
| Motor L
| BGA 22x22 | 62.5+0.5
Pin assignment/ Pinbelegung
Colour/ Farbe PIN Wire gauge/ Drahtstarke Signal
white/ weiB 1 AW G24 U_Motor
blue/ blau 2 AW G24 Hall Out
brown/ braun 3 AW G24 GND
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
95
85 |
54 10000 T
75 | -
e
65| 4
7500 N-=f-(M)
55 / T=f(m)
5| 3 / ]
< {E som0 | MN xJ
=35 71< e
251z |E =
g 15,‘% 1% 2500
252 |2 N
£ 0l50E o 7 ™
o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 Nm
BGA 22x22 dGo
Version nominal speed 9.000 rom @ 24 VVDC/ Variante Nenndrehzahl 9.000 rpm @ 24 VDC

Sold & Serviced By:
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»> BG 32 Kl | cont. 20 W, peak 30.5 W

» Highly dynamic 3-phase BLDC motor with
8-pole neodymium magnet

» Available in 2 motor lengths

» Version with integrated commutation
electronics

» Selectable rotational direction via
digital input

» Can be combined with encoders and
gearboxes within our modular system

» Hochdynamischer 3-strangiger EC-Motor
mit 8-poligem Neodymmagnet

» VerfUgbar in 2 Baulédngen

» Ausfuhrung mit integrierter Kommutierungs-
elektronik

» Drehrichtung wahlbar Uber digitalen Eingang

» Im modularen Baukasten kombinierbar mit
Gebern und Getrieben

Data/ Technische Daten BG 32x10 Kl BG 32x20 K

Ao ol 2 2 2 2

Q/gﬂgﬁg?;mm/ A 1.66 0.85 26 1.21
Q’gﬂ?ﬁé ff}’g ﬂ?e/ Nem’ 26 258 437 4.46
Nominal speed rpm) 4080 3920 4320 3850
o load speeal rpm) 6070 5820 5560 5110
g’gﬂf;égoggggéﬁfg’/ W 11.1 10.58 19.76 18

parmam ot rons :
E%?wﬁo%?giiiggstame Nom A 1.83 3.81 249 44

;ﬁ%ﬁ;ggsggnzenstrom A7 hz &i o0 48

‘ggig: inzzgiﬁé\tsmomemt gom® 59 59 10.2 102
,‘{Xig’%g\,"v@ﬁf"’ y kg 0.15 0.15 0.20 0.20

*) Adw = 100 K; ™) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/

- PLG 32 » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E38 - :tg fg 2 1 Planetengetriebe
| |E 38, pLG42s | || [pLG 32,
Page/ Seite 212 | Page/ Seite 188
[ PLG 32H,
[ JRE 22 BG 32Kl [ l:lPage/ Seite 189
o 1 PLG 42K,
Page/ Seite 214 Page/ Seite 190
[IRE 30 (TI), [ lrLG 425,
Page/ Seite 214

Page/ Seite 191

]
RE 22
RE 30 . N
b » Accessories/ Zubehor
Connector with cable for BG 32/
Stecker mit Kabel fiir BG 32,

Page/ Seite 220

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877{378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
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»> BG 32 Kl | cont. 20 W, peak 30.5 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
2 BT 1] .
15° M3 0.3
/T max. &.5deep/tief Los 7 max. 4,5 deep/ fief
2] [4]
=
S
B = +t—t—-—""— - -—F —
‘ | g i
*—’ \_(— 9‘ 3‘ é
\J gl | E
e 10 1]
. L 2005
B3.4402
Permissible shaft-load/ gy
Zuléssige Wellenbelastung 75
\
60
Radial-/ axialloads on the end of the shaft 3
F,=Fr/3forL,,,=20.000 h »
—
Radial-/ Axialkrafte am Wellenende ® Motor L
F,=Fr/3 fiir L, ,, = 20.000 h T o D ED BG 32x10KI | 48+0.6 |
i BG32x20 KI | 58:0.6 |

Pin assignment/ Pinbelegung
5-Pin Signal-Connector 3-Pin Power-Connector
1 Upower red 1 Upower grey
2 INA yellow 2 GNDpower white
3 INB green 3 GNDpower blue
4 OUT 1 (Hall) brown
5 GNDpoer black
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
7| 70{ 7000 14 70] 7000 T
9o =20° 9y =20°
6| 60| 6000 TN < a8 =00k 1| s0| 600 o 0§ = 100K |
)N J=tin N J= 10
5 50| 5000 / y 10 501 5000 ] -
N = =f B
4 a0l 4000 / - 7 8| 40{ 4000 ,’ P =) Y\
3| 23| B0 f = e 6| 30| 53000 SR\
=2 | 20| 500 / = 24| 20| Fuw P aEy
T |2 S e < N |
&1 |20 Z1o0 / ~ S Z2 %10 £1000 -~ Y \\
el N R S %0 £ g 0 N
0 "0 0" 42 24 36 48 6 72 84 96 108 12 132 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 Nm
Nem
BG 32x10 Kl, 12V BG 32x20 KlI, 12V
35 70{ 7000 561 70| 7000 =
< Yp=2° T~ Yp=2°
301 601 6000 0l —r= B =100k 481 60| 6000, “o= A9y =100K
< ] . T=TM)
25| @] s N L=104) w0 50 50007£ -
20 40| 4000 : 2 2| w0] a0l S P
. / = - | N 7
15 %30 E3000 / e /’{ 24 §3o 53000 : -
=10 20 Ezoool R 216 20| F2000 AT
& 05510 E1000 > 50873107 1000 .
g 12 1z =z " NS g |2 |z W m N=f
E] 51 = . N 2 54 = > -
00 0 42 24 36 48 6 72 84 96 108 12 132 0 "0 0 25 5 75 10 15 15 175 9 ERFViewByy
Nem
BG 32x10 K, 24V BG 32x20 Kl, 24V SERVL GO.com
Toll Free Phone: 877+378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur wcnormw&erwﬁgmowm



> BG 42 Kl | cont. 64 W, peak 110 W

» Highly dynamic 3-phase BLDC motor with
8-pole neodymium magnet

» Available in 2 motor lengths

» Version with integrated commutation
electronics

» Selectable rotational direction

» Can be combined with encoders and
gearboxes within our modular system

» Hochdynamischer 3-strangiger EC-Motor e
mit 8-poligem Neodymmagnet

» VerfUgbar in 2 Baulédngen

» Ausfuhrung mit integrierter Kommutierungs-
elektronik

» Drehrichtung wahlbar

» Im modularen Baukasten kombinierbar mit
Gebern und Getrieben

Data/ Technische Daten BG 42x15 Kl BG 42x30 K
Nominal voltage/
Nemnspannung vbC 12 24 12 24
Vominal current/ IN 42 2.1 5.9 33
\ominal torque/ Nem 10.1 106 13.8 16.6
NI el rpm) 3610 3610 3750 3670
Friction torque/ 5
Reibungsmoment Nem 241 23 28 28
No load speed rpm? 4300 4250 4175 4120
Nominal output power/ )
Dauerabgabeleistung w 38 40 54 64
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung i 29 e e 1o
Torque constant/ 4oy
Drehmomentkonstante Nom A 28 58 29 6.1
Peak current/ .
)
Zuléssiger Spitzenstrom A 9:5 6.5 95 6.5
Rotor inertia/ 5
Rotor Tragheitsmoment gem 24 24 44 44
,‘(Avggr?;gv’cvl’é’gf"’ d kg 0.36 0.36 0.47 0.47
*) Adw = 100 K; **) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt
R
Modular System/ Modulares Baukastensystem
» Brakes & Encoder/ PLG 425 I » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E9R ] s Planetengetriebe
E38R
[ |E38R, H [ PG azs,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 191
[ JE90R, [[ [ IpLG 52,
; BG 42KI Page/ Seite 192
Page/ Seite 212 9
age/sete [ IPLG 52 H,
[ IReE 30 Page/ Seite 193
Page/ Seite 214 » Worm gearbox/
RE 30 a— » Accessories/ Zubehor o Sgltnseckengemebe
Aluminium cover/ Page/ Seite 205
Aluminium Verschlussdeckel, [ |sG 62
Page/ Seite 220 P

Page/ Seite 206

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877{378-0240
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> BG 42 Kl | cont. 64 W, peak 110 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
P2t ‘
L (7100 ]
203 203
L 1]
= LY
I i g
Eil» ————————— ~|:_ A=
= H
o o2
BB
Permissible shaft-load/ o
Zulassige Wellenbelastung 20 ‘\
HE Radial-/ axialloads on the end of the shaft ?:
== F,=Fi/3 for L,,, = 20.000 h "
Radial-/ Axialkrafte am Wellenende * Motor L
F,=Fr/3 fir L, = 20.000 h % e e w0 o BG 42x15 Kl | 65:0.6 |
i ol BG 42x20KI | 80106 |
Pin assignment/ Pinbelegung
Colour/ Farbe Power | Signal Colour/ Farbe Power | Signal
red Upoer green INB
black GNDyy brown OUT 1 (Hall
yellow INA
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
14 70 7000 i 14 70| 7000 T
| E—— Yp=2° | ! Yp=2°
12 60| 6000 === A9 ;=100 12 60 6000 == A9y =100
10{ 50 5000 / 0] 50| S0
| Lo A\ J=f (M) | e p )
81 40{ 4000 ks - 8 40 4000 - )
| / [ S \ | SN AT
g..]= iy 24 Eale 4 !
6 | =30 23000 / S 63| B3| P !
= 4 | 220 Fa00 A ‘?\ = 4 220{ Fa000 / A V) |
FENE @ ) T |2 |2 : \
&2 =10 Z1000 ~ \%ﬂ & z—§10—§1oool e \
2 |z = ad " \ Nl=fl(M) 2 |z & - " \
5 8 = 7 L \ 5] -8 = 8 M A\
BolEg E of ] SolsolE i
4 8§ 12 16 20 24 28 32 3% 40 Nm 4 8§ 12 16 20 24 28 32 3% 4 Nm
BG 42x15 Kl, 12V BG 42x30 Kl, 12V
7 00| 7000 — Hg=2°C 71 00| 7000 — Gp=2C
9= N ] === A9y =1 —
6 6000 74 \ 6 6000 g \
80 | o \ 1 80 n 7 y
n » 1 —— H
5 5000~ = — 7 1=t | 5 5000 ~ T=f( :
’ o ~ | R :
o] 0] g \ 4] O gL |
—— | —— CEN N £ (M) H
1= ==d = . e N=fiM) :
1< £ N-=fi(M) 1= £ z T
Rl — 3 loa| B0 pZ '
e / . R S = 4 R '
=22 |Fuw 22| |Faw | N\
E |En]s 2 EIRERE s \d
21{2" | 2 A \\‘ g113 §1000L,’ \‘N
20:%072 0/ MK q %0:§0,§ 0, My Sold & Serviced By
4 8§ 12 16 20 24 28 32 3% 4 Nm 4§ 122 16 20 24 28 3
RVQ\/ 0.com
BG 42x15 K, 24V BG 42x30 Kl, 24V
’ ’ Toll Free Phone: 877+378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur wonormmw&erwﬁgmowm



dMove |
dPro

BG 45 BG 65
BG 44 SI BG 45 Sl BG 45 PI/MI CI/PB/EC BG 65 SI BG 65 PI/MI CI/PB/EC
f,: gggzzg: / dig. 8-Bit uC dig. 16-Bit uC dig. 16-Bit uC dig. 16-Bit uC dig. 8-Bit uC dig. 16-Bit uC dig. 16-Bit uC
Speed, Torque, Speed, Torque, Speed, Torque, Speed, Torque,
Operation modes/ Speed, Torque/ Position/ Position/ Position/ Position/
Bgtriebsfmod S Speed/ Drehzahl Drehzahl, Drehzanhl, Drehzahl, Speed/ Drehzahl Drehzanhl, Drehzahl,
! Drehmoment Drehmoment, Drehmoment, Drehmoment, Drehmoment,
Position Position Position Position
Commutation/ block block sinus sinus block block block
Kommutierung
Encoder resolution/ 6 12 2x256 2x256 15 2x500 2x500
Auflésung
Speed range (pm)/ 100 ... 100 ... 1. 1. 70 ... 1. 1.
Dlr) chzahlb g eioﬁ (rom) Rated speed/ Rated speed/ Rated speed/ Rated speed/ Rated speed/ Rated speed/ Rated speed/
P Nenndrehzahl Nenndrehzahl Nenndrehzahl Nenndrehzahl Nenndrehzahl Nenndrehzahl Nenndrehzahl
Positioning accuracy/ R : o o _ o o
Positioniergenauigkeit =07 =07 =04 =04
CANopen, CANopen,
Control VOs VOs c o o Profibus, VOs c o o) Profibus,
9 P EtherCat P EtherCat
Parametrization/ Drive Drive
programming/ . ) Assistant/ . . Assistant/ .
Parametrierung/ Teaching Sl configurator Customized Bus interface Teaching Customized Bus interface
Prgrammierung programming programming
Functional safety/ . . . . . . .
Funktionale Sicherheit

Sold & Serviced By:

= U
SERVQ\IEGO.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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dMove | dPro

Brushless DC motors, series BG, with integrated
control electronics

» Speed- positioning- and current control operation
» Can be combined with high resolution encoders,

brakes and gearboxes in the modular system

» Control through bus or I/Os or stand-alone operation
» High IP protection against water or contamination

» Inherent overload protection

>> Overview motors/ Ubersicht Motoren | dMove | dPro

dMove | dPro
Biirstenlose Gleichstrommotoren Baureihe BG mit
integrierter Regelelektronik

» Drehzahl-, Positionier- und Stromregelbetrieb

» Im modularen Baukasten kombinierbar mit hochauflésenden
Gebern, Bremsen und Getrieben

» Ansteuerung Uber Bus oder E/As oder Stand-alone Betrieb

» Hoher IP Schutz gegen Eindringen von Wasser oder
Verschmutzung

» Inharenter Schutz gegen Uberlastung

BG 65S BG 65S BG 75 B B
BG 65S Sl BG75SI | BG 75 PI/MI i el
PI/MI CI/PB/EC Cl/PB/EC dPro CO dPro IO
dig. 16-Bit upC dig. 16-Bit uC dig. 16-Bit uC dig. 16-Bit uC dig. 16-Bit uC dig. 16-Bit uC dig. 32-Bit uC dig. 32-Bit uC
Speed, Torque, Speed, Torque, Speed, Torque, Speed, Torque, Speed, Torque, Speed, Torque,
Speed, Torque/ Position/ Position/ Speed, Torque/ Position/ Position/ Position/ Position/
Drehzahl, Drehzahl, Drehzahl, Drehzahl, Drehzahl, Drehzahl, Drehzahl, Drehzahl,
Drehmoment Drehmoment, Drehmoment, Drehmoment Drehmoment, Drehmoment, Drehmoment, Drehmoment,
Position Position Position Position Position Position
block sinus sinus sinus sinus sinus sinus sinus
15
2x1024 2x1024 2x1024 2x1024 2x1024 2x1024 2x1024 2x1024
optionally
70 ... 1. 1. 1. 1. 1. 1. 1.
Rated speed/ Rated speed/ Rated speed/ Rated speed/ Rated speed/ Rated speed/ Rated speed/ Rated speed/
Nenndrehzahl Nenndrehzahl Nenndrehzahl Nenndrehzahl Nenndrehzahl Nenndrehzahl Nenndrehzahl Nenndrehzahl
- +0.4° +0.4° - +0.4° +0.4° +0.4° +0.4°
CANopen, CANopen,
VOs c Yo o) Profibus, VOs c s o Profibus, CANopen c s o
P EtherCat P EtherCat P
Drive Drive MCP Tools/
) Assistant/ . Assistant/ . . )
Sl configurator ) - Sl configurator ) Bus interface Bus interface Customized
Customized Customized )
) ) programming
programming programming
B FS 10 FS 10 . B . R B
optionally optionally

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Bes
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>> BG 44 SI | cont. 37 W, peak 61 W

» Highly dynamic 3-phase EC motor with
4-pole neodymium magnet

» With integral speed controller for 4-quadrant
drive

» Two fixed speeds, and acceleration and
de-acceleration ramps can be stored in
memory

» The motor is supplied as standard with a
12-pin connector

» Hochdynamische 3-strangige EC-Motoren
mit 4-poligem Neodymmagnet

» Mit integriertem Speedcontroller fir
4-Quadrantenbetrieb

» Das Abspeichern von 2 festen Geschwindig-
keiten und Beschleunigungs- und Bremsrampe
ist moglich

» Der Motor ist standardmaBig mit einem
12-poligen Anschlussstecker versehen

Data/ Technische Daten BG 44x25 Sl BG 44x50 Sl
o otece 2 2
Nominal current/ A 147 250
Nennstrom

Norminal torque/ Nem? 5.7 (7.2") 10.2 (13™)
Nemncrehostt rpm? 2860 3440
Rebungamorment Nem? 16 1
i;ak:lat\?ég%erw/wemt Nom™ (U6 482
Lootaufdoneah rpm’ 4690 4830
Daverabgsbacibung. W 172 367
Moximale AbgabesRng w 24 61.2
gor‘g%%?ocrggifiggstame Nem A Ao AL
;ﬁgiggg?gg\uemstrom A 44 105
gg{g: I?rigfé itsmoment gom® & &
Votrgonicn g 053 0.74
Kﬁiﬁfiﬂggggér Spannungsbereich Lee 190 &8 190 &8
E%ﬁgg%igf%ﬁ gf;ﬁgggg‘;’r i i@ge/ rpm 100 ... Rated speed/ Nenndrehzahl

*) Adw = 100 K; ) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt *) Depends on heat dissipation from the motor/ Abhangig von der Warmeabflihrung des
Motors *****) Will be restricted by peak current/ \Wird durch den Spitzenstrom der Elektronik eingegrenzt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/
Bremsen & Anbauten

[ JE38R, E38R
Page/ Seite 212

[ IRE 30,
Page/ Seite 214

RE 30

PLG 52

BG 44 S|

» Accessories/ Zubehor
Connector with cable, 12-pin | Angled
positions adjustable (up to + 45° turnable)/
Winkelposition einstellbar (bis + 45° drehbar),

Aluminium cover/
Aluminium Verschlussdeckel,
Page/ Seite 220

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

» Planetary gearbox/
Planetengetriebe
[ lPLG 42,
Page/ Seite 191
[ IpPLG 52,
Page/ Seite 192

»  Worm gearbox/
Schneckengetriebe

[ Isa 45,

Page/ Seite 205

[ Isae2,

Page/ Seite 206

Sold & Serviced By:
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>> BG 44 SI | cont. 37 W, peak 61 W

@unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
. Plug, 12-pin/Stecker, 12 polig,
90°, 4x U5 Fa. Binder, Serie 423 (0] 006 [4] 90°, 4x
5 — B R - —
¥ = ’ £
&
3 (N
° E ﬂ ﬂ m =
| (]
® T I T I $= é
—— D
) H {l 1 I 0 F
1 S = = = .
M3, 4x b 20 2a e M3, &x
6" Deply/Tiefe L %3‘;""“‘/%
§32.0 T Th NEY o T 0T T3]
Faxwa\ =max. 150N Motor L
ragial = 1NAX. 150N BG 44x25 Sl | 90 +0.8
BG 44x50 Sl | 115+0.8
Pin assignment/ Pinbelegung
12-Pin Power | Signal 12-Pin Power | Signal
A OUT 1 orange H N - magenta
B IN 1 yellow J N + pink
C IN 2 blue K OouUT 3 white
D IN 4 green L IN3 brown
E+F Uponer red
G+M GND black
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
42| 5600 — JUT— 8.4 12000‘ — %= ﬁ*
3) w0 LT Ay 1) s === Ady= 100K
« J=F(M) |
3| 4000 6 8000 ~
24| 300 2 18| 6400‘ S 1=fm
3K =) z
18 T%2400 " < 36: _5.4800‘ 2 Q\‘ ",
=12| E1e00 , ah =24 5300 IR
£ s r > - E & -
S06|F 800 = §1.2—§1600‘ P
Pl \ ~ L, .
2 0 2 4 6"8 10 12 14 16 18 20 Nm o0 4 8™z 16 0 M W 3 3% 40 Nem
BG 44x25 SI, 24V BG 44x50 SI, 24V
Sold & Serviced By:
=y
SERVOY4GO0.com
=
Toll Free Phone: 877:378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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>> BG 45 S| | cont. 74 W, peak 122 W

» BG 45 motor with integrated speed
controller for 4Q operation
» The target speed can be set using a
0...+10 V (optional -10 V...+10 V)
analog voltage input or digital inputs
» The motor is supplied as a standard with
one connection plug (power stage and logic)
» Comes with easy to use PC user interface for
parameterization

» Motor BG 45 mit integriertem Speed-
controller fur 4-Quadrantenbetrieb

» Die Drehzahlsollwertvorgabe erfolgt stand-
ardmaBig Uber eine analoge Sollwert-
vorgabe 0...+10 V (optional -10 V...+10 V)
oder digitale Eingange

» Der Motor ist standardmaBig mit einem
Anschlussstecker versehen (Leistung, Logik)

» Mit komfortable PC-Bedienoberflache zur

Parametrierung
Data/ Technische Daten BG 45x15 SI BG 45x30 SI
Q/om/na/ voltage/ VDG 12 o4 12 o4
ennspannung
Nominal current/ )
Nennstrom A 5.3 2.5 71 3.8
l'lj/om/nal torque/ Nem? 13.1 13.2 19.5 21.9
ennmoment
(i rpm’ 3080 3230 3260 3210
Friction torque/ 3
Reibungsmoment Nem 13 1.8 2.0 2.3
e Nem” 49.7 62.2 56.2 94.2
’t’gefffﬂ (jr%iii’/h‘ rom’ 4169 4233 4005 3913
Nominal output power/ -
Dauerabgabeleistung w 42 45 66.4 73.7
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung W 52 69 122 102
Torque constant/ Nerm A 29 48 33 6.4
Drehmomentkonstante
Peak current/ )
Zulassiger Spitzenstrom A 20 15 20 15
Rotor inertia/ 2
Rotor Tragheitsmoment gem 24 24 44 44
Weight of motor/
Motorgewicht kg 0.44 0.44 0.56 0.56
Voltage range/
max. zuldssiger Spannungsbereich VDC 10....30 10 ... 50 10...30 10...50
Recommended speed control range/
Empfohlener Drehzahlregelbereich rpm 100 ... Rated speed/ Nenndrehzahl
*) Adw = 100 K; ™) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt
Modular System/ Modulares Baukastensystem
Y W
» Brakes & Encoder/ j PLG42S » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten PLG 52 ] Planetengetriebe
[ |E38R, E38R - PLG52H [ 1PLG42S,
Page/ Seite 212 i U PLG40LB Page/ Seite 191
BG 45 S| | [ IPLG 52,
[ IRE 30, Page/ Seite 192
Page/ Seite 214 o [ IpLG 52 H,
s Page/ Seite 192
[ /PLG40LB
RE 30 Accessories/ Zubehor > g/ohrm gfar box{ ,
Connector with cable for BG 45 SI | BG 65 S, chneckengstriebe
15-pin/ [IsGas,
Anschlussleitung mit Dose fiir BG 45 Sl | Page/ Seite 205
BG 65 S, 15-polig, [IsGe2,
Page/ Seite 206
Aluminium cover/ [ Isa 8o, )
Aluminium Verschlussdeckel, Page/ Seite 207
Starter Kit BGxx S,
Page/ Seite 220
Sold & Serviced By:
=y
SERVOY4GO0.com
[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage Toll Free Pho‘rES/W 378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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>> BG 45 Sl | cont. 74 W, peak 122 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
LY
AS 5 bl
&
[
g U C
]
I— =13 ﬂ I 2
t L
E m 2 § Ea —y
= Ki Vo
?‘ Lo gy w0 &, £ o
L B &
ol P
Permissible shaft-load/ i
Zulassige Wellenbelastung 20 ‘\
Radlial-/ axialloads on the end of the shaft ::
F=Fr/3forL,,, =20.000 h 0
Radial-/ Axialkrafte am Wellenende * F o = max. 90N Motor L
F,=Fr/3 fiir L, = 20.000 h 0w e ww F 4, =Mmax. 180N  [BG45x15SI| 88 +0.6
" BG 45x30 SI [ 103+0.6
Pin assignment/ Pinbelegung
15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal
A Upoer blue 4 IN 3 green 10 OuT 1 black
B n.c. black 5 CAN-H | grey ih| OouT 2 red-blue
c GND,,, | brown 6 CAN-L | grey-pink 12 OUT3 | white
1 INO yellow 7 Al + pink
2 IN 1 blue 8 Al - violet
3 IN2 brown 9 Uogie red
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
151 100 5000 ~ ‘ 157 100 5000 ‘N“ 7 ‘
ZEnEnES mLAL ' e
121 80 4000 ‘\%_\\ Z == ADy =100k 12 80| 4000~ - — / === ADy = 100K
N ~.n 7 1=t = ~
N % =z
9 6 s [ S ~ 9 w| w0 / Pl ™
/ / T
Sl / S g = |/ /| =T
640 { £2000 < 61 =40 | £2000
T |E Il yd L 22
= |5 [F | = |f |2 /
E 3*%20*%]000 NEFM :,,E- 3'.—5220*3;]000 yd
£ g |8 | ) g |2 |B A 1=t
So'50lE ! B lsglE o | "
5 10 15 2 25 30 35 40 45 50 53 6 12 18 24 30 36 42 48 54 60 63
BG 45x15 SI, 12V BG 45x30 SI, 12V
107 100 5000 [ 157 100 5000 nitln ¥ [
I=tmn, Op=20°C g O=10°C
B{ 80| 4000 —— 100K 12| 80| 40003 | - e AW 100K
N L7, ‘~\~\ ~ ¥
, ~ 5
61 60{ 3000 NN 9| 60| 3000 / 1 S
D / SShey
B / > _ / e
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» With integrated motion controller for
4-quadrant drive with dynamic positioning
» By using the integrated motion controller

»> BG 45 CI/PB/EC | cont. 91 W, peak 159 W

» Mit integriertem Motioncontroller fur
4-Quadrantenbetrieb mit dynamischer
Positionierung

Slave in BUS-Netzwerken

HIE |
!_lﬁli_L CANopen

—
and an integrated rotor-position encoder, » Mit Hilfe des integrierten Motioncontrollers EtherCAT.
even very complex motion profiles can und eines integrierten Rotorlagegebers

» be performed kdnnen auch sehr komplexe Fahrprofile
» The integrated magnetic incremntal encoder abgearbeitet werden
permits speed control down to 50 rpm » Mit integriertem magnetischen Inkremental-
geber kdnnen Drehzahlen ab 50 min-1
geregelt werden Slaves
Data/ Technische Daten BG 45x15 CI/PB/EC BG 45x30 CI/PB/EC
Nominal voltage/
Nennspannung VDC 12 24 12 o4
ominal current/ A 5.8 3.13 8.74 4.87
Nominal torque/ )
Nennmoment Nem 16.1 16.8 246 25
Nenncrareanl o’ 3110 5280 3190 3360
Friction torque/ )
Reibungsmoment Nom 1.9 15 34 39
Stall torque/ .
Anhaltemoment Neil Ry 22 552 2
ﬁ’ge’r \O:Lﬁ ds@ ﬁigé | rpm’ 3855 4028 3728 3980
Nominal output power/ -
Dauerabgabeleistung W D25 % 824 90.5
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 86 89 135 159
Torque constant/ ey
Drehmomentkonstante Nem/ & 585 828 5.90
Peak current/ -
Zuléssiger Spitzenstrom A 20 15 20 15
Rotor inertia/ 2
Rotor Tragheitsmoment gem 2 28 % %
Weight of motor/
Motorgewicht kg 05 05 0.62 0.62
Voltage range/
max. zuléssiger Spannungsbereich e 10ox- €Y 10....50 10 - €T 10 = 81
Recommended speed control range/
Empfohlener Drehzahlregelbereich pm 50 ... Rated speea/ Nenndrehzafl
*) Adw = 100 K; ™) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt
Modular System/ Modulares Baukastensystem
» Brakes & Encoder/ PLG 42 » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten PLG 52 ] Planetengetriebe
[ le3sR, E38R i PLG 40 LB [ 'pLG42s,
Page/ Seite 212 m_ Page/ Seite 191
BG 45 CI/PB/EC PLG 52,
(Different housing versions S.33) | Page/ Seite 192
T = [ lpLG4oLB
»  Worm gearbox/
) . Schneckengetriebe
» Accessories/ Zubehor SG 45
Connector with cable, 12-pin | Angled position l:l Page/ ,S cite 205
adjustable (up to = 45° turnable)/ [ SG 62
Anschl itung mit Winkeldose, 12-polig | i
Winkelposition einstellbar (bis + 45° drehbar), Page/ Seite 206
Motion Starter Kit BGxx Cl (CANopen)
Starter Kit BGxx PB (Profibus)
»  Brakes also fully in the motor Page/ Seite 220
housing availbale./
Bremsen auch vollsténdig im
Motorgehause erhaltlich
Sold & Serviced By:
=y
SERVOY4GO0.com
[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage Toll Free PhO‘I‘F:8/77 378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> BG 45 CI/PB/EC | cont. 91 W, peak 159 W @unkermotoren

Pin assignment BG 45 Cl/ Pinbelegung BG 45 Cl CANopen
12-Pin Power | Signal 12-Pin Power | Signal 5-Pin CAN

A OuT 1 orange G+M GND black 1 n.c.

B INO yellow H IN4/Al- magenta 2 n.c.

C IN 1 blue J IN3/Al+ pink 3 n.c.

D Ue green K OUT 2 (N 6) | white 4 CAN-H

E+F Ungor red L IN 2 (OUT 3) | brown 5 CAN-L

Pin assignment BG 45 PB/ Pinbelegung BG 45 PB Bra
12-Pin Power | Signal 12-Pin Power | Signal 5-Pin Profibus

A OUT 1 G+M GND 1 VP

B INO H IN4/AI- 2 RxD7TxD-N

¢ IN 1 J IN3/Al+ 3 DGND

D U e K OUT 2 (IN 6) 4 RxD7TxD-P

E+F Upyer L IN 2 (OUT 3) 5 n.c.

Pin assignment BG 45 EC/ Pinbelegung BG 45 EC EtherCAT. ™
12-Pin Power | Signal 12-Pin Power | Signal 5-Pin EtherCAT | Port A 5-Pin EtherCAT | Port B
A OUT 1 G+M GND 1 TxD+ 1 TxD+

B INO H IN4/AI- 2 RxD+ 2 RxD+

c IN1 J IN3/Al+ 3 TD- 3 TXD-

D U K OUT 2 (IN 6) 4 RxD- 4 RxD-

E+F Uppror L IN 2 (OUT 3) 5 n.c. 5 n.c.
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
20 100{ 4200~ J{H 27 100 4200\34Luw i‘u

1 T Ug=20°C— \ Op=20°C—
181 " 3600 === Ay = 100K 18 " 3600 e — o Ay = 100K
| St I=tm . == -
15: 3000 — 15 15 3000 ‘%\
60 S ~ 601 L ——
12 | U0 = S 12 2400 / .
1= PR g |z pre
97_;_40 élsﬂﬂ = 9 T §1800
=62 |[FIm / g - (MD =62 [T / 7
g, |Enls |/ ) ERREL R ~
= 1= B = Z B prd
E37% 2600 [ g3 s 2600 1 T f
5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 Y6 12 18 M4 30 3% 42 48 54 60 63
cm m
BG 45x15 CI/PB/EC, 12V BG 45x30 CI/PB/EC, 12V
" \ ~NEF{M) \
14 100{ 4200 17.5( 100{ 4200
| . , =20 RN L Ol
12| 3600 < — —L— Ay = 100K 15 3600 S A = Ay = 100K
180 g T 80 | e S i
| N A= N 5
10 1 3000 N . 125 3000 ) S~
8| 8| 20 / NN 0] 9 240 ENpAS
6 |12, |20 SN 7512|200 | P S
I 7 R el , SR
=42 |[Fm ; =52 [T [l =t -
E_|EnlsS EEIE ;
S2|3 | B < 225\ | 2600
T {5 |2 =M T |5 |2 L
50,3—30,‘3 0 N R 505‘»—30,‘3 i N Sold rviced By: ||
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cm
BG 45x15 CI/PB/EC, 24V BG 45x30 CI/PB/EC, 24V SE VL 0.com
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»> BG 45 CI/PB/EC | cont. 91 W, peak 159 W

CANopen

» With CANopen interface (DSP 402)

» The most important parameters of a trajectory, such as position,
speed and acceleration values can be changed real-time through the
CAN interface

» For the CAN interface, a standardized 5-pin connector is used.

» One further plug is for power stage as well as analog and
digital I/Os

» To simplify programming, the motion starter kit with PC
interface and a commissioning software CD is available

» For further technical data and information on terminal assignment,
please see the operating manual at www.dunkermotoren.com
(downloads)

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of
supply.

» Drives can be linked to profibus networks

» Drives operate as a slave in the network

» Supports Profibus DP-V'1 (acyclic data transfer)

» Supports configuration via SIMATIC-manager

» Ready-to-use demo modules for data transfer available

» For further technical data and information on terminal
assignment, please see the operating manual at
www.dunkermotoren.com (downloads)

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of supply.

m—
EtherCAT.

» Drives for operation in EtherCAT networks

» CAN application protocol over EtherCAT (CoE) is supported

» Drive operates as a slave in the network

» Operation as NC axes possible

» Comprehensive object dictionary with all functions necessary to
operate servo drives

» Status indication for communication through light conductors in
the motor housing

» For further technical data and information on terminal assignment,
please see the operating manual at www.dunkermotoren.com

(downloads)

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of supply.

» Mit CANopen-Schnittstelle (DSP 402)

» Die wesentlichen Parameter einer Bahnkurve wie Positions-, Ge-
schwindigkeits- und Beschleunigungswerte kénnen Uber die CAN-
Schnittstelle auch “in fly” verandert werden

» FUr die CANopen-Schnittstelle wird ein CIA-empfohlener 5-poliger
Stecker verwendet.

» Ein weiterer Stecker dient zum Anschluss der Leistungsversorgung
und analoger und digitaler Ein-/Ausgénge

» Zur einfachen Inbetriebnahme steht der Motion Starter Kit mit Schnitt-
stelle fur den PC und Inbetriebnahmesoftware-CD zur
Verfligung

» Weitere technische Daten sowie Informationen zur Anschlussbelegung
finden Sie in der Betriebsanleitung bei www.dunkermotoren.de
(downloads)

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.

» Antriebe zur Integration in Profibus-Netzwerke

» Antriebe werden als Slave im Netzwerk betrieben

» UnterstUtzt Profibus DP-V1 (azyklischer Datentransfer)

» Konfiguration tber SIMATIC-Manager mdglich

» Vorgefertigte Demobausteine fur Datenverkehr sind verfligbar

» Weitere technische Daten sowie Informationen zur Anschlussbelegung
finden Sie in der Betriebsanleitung bei www.dunkermotoren.de
(downloads)

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.

» Antriebe zum Betrieb in EtherCAT-Netzwerken

» CAN application protocol over EtherCAT (CoE) wird unterstutzt

» Antrieb wird als Slave im Netzwerk betrieben

» Betrieb als NC-Achse mdglich

» Umfangreiches Objektverzeichnis mit allen Funktionen zum Betrieb
von Servoantrieben

» Statusanzeige fur Kommunikation Uber Lichtleiter im Motorgehause

» Weitere technische Daten sowie Informationen zur Anschlussbelegung
finden Sie in der Betriebsanleitung bei www.dunkermotoren.de
(downloads)

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.

Sold & Serviced By:
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»> BG 45 CI/PB/EC | cont. 91 W, peak 159 W @unkermotoren

Dimensions BG 45 Cl in mm/ MaBzeichnung BG 45 Cl in mm CANopen

| Rundstecker M16, 12-poli

Motor BG 45x15 / BG 45x30

M12 Flanschstecker 5-polig

Kodierung

13.7+0.6

175505

19.2+08 |

61205

2041

= max. 90N Motor L

max. 130N BG 45x15 Cl | 120+1 |
BG 45x30 Cl | 1351 |

axial

radial —

Dimensions BG 45 PB in mm/ MaBzeichnung BG 45 PB in mm

- 95405 » Optional Bus connector/ Optional Bus Stecker
g 23
E% r%fu Motor BG&SXTS / BGASX30
Y
T
o L
15° |—Sn ST2
BI£08), M12 Flansthdose, 5 polig ~ M12 Flanschstecker, 5 polig
B-Kodierung Kodierung
106405 J
-
L F o = max. 90N Motor L
. =max. 130N  |[BG45x15PB [ 1631 |
e BG45x30 PB | 178+1 |
Dimensions BG 45 EC in mm/ MaBzeichnung BG 45 EC in mm EtherCAT. *

Rundstecker M6, 12 polig .

™ M12 Flanschsfecker, 5 polig
(ohne Versthlusskappe)

§)%0-5

6205 05

Verschlusskappe
M12 Flanschsfecker L

Verschlusskappe
M12 Flanschstecker
T T

M12 Flanschstecker
5 polig
(ohne Verschlusskappe)

Rundstecker M6 T T L H
12 polig |
i
] i
" = g I
- kY H
= s I
|
oo Off—————— HE= | b ==
K 2] & | o
! old & Serviced By:
E 66i0.5 “iO.S }
L F_ =max. 90N wdERV .com

axial

— BG 45x15 EC | 125%
Frag = MaX- 180N o e hOne . B77 }378-0240
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»> BG 45 PI/MI | cont. 91 W, peak 159 W

» With integrated 4Q servo controller » Mit integriertem 4Q-Servocontroller

» PC-software easy to use for parameteriza- » Mit komfortabler PC-Bedienoberflache zur
tion. Basic modes such as speed, position Parametrierung. Als Grundmodi sind
and torque are eays to parameterize (Pl) Geschwindigkeits-, Positions- und

» Freely programmable version (Ml) available Momentenmodus leicht parametrierbar (Pl)

» Frei programmierbare Variante (MI) erhéatlich

Data/ Technische Daten BG 45x15 PI/MI BG 45x30 PI/MI
Nominal voltage/
Nennspannung vbe 2 24 iz 24
Nominal current/ A
Nermsiem 5.8 3.13 8.74 4.87
Nominal torque/ Nem’ 16.1 16.8 246 25
Nennmoment
Nermcretean o’ S0 5260 o0 %0
Friction torque/ Nem! 19 15 34 3.9
Reibungsmoment
S Nem” 49.7 62.2 55.2 94.2
Anhaltemoment
’C’golr ?fudf jﬁiﬁi’/hl rpm’ 3855 4028 3728 3980
Nominal output power/ 4
Dauerabgabeleistung w e2e b3 E28 205
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 86 89 135 159
Torque constant/ Nom A1 311 5.85 3.5 5.90
Drehmomentkonstante
Peak current/ .
)
Zuléssiger Spitzenstrom A 20 15 20 15
Rotor inertia/ 2
Rotor Tragheitsmoment gem 2 24 ¥ w
Weight of motor/
Motorgewicht kg 05 05 0.62 0.62
Vel i) . VDC 9..30 10 ...50 9..30 10...50
max. zulassiger Spannungsbereich
Recommended speed control range/
Empfohlener Drehzahlregelbereich pm 50 ... Rated speea/ Nenndrehzanl
*) Adw = 100 K; **) J., = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt
R
Modular System/ Modulares Baukastensystem
» Brakes/ Bremsen H » Planetary gearbox/
[ |E38R, PLG42S ] Planetengetriebe
Page/ Seite 212 E38R 7 il e [lrLG 42,
| H Page/ Seite 191
PLG 52,
BG 45 PUMI DPage/ Seite 192
— PLG 40 LB
0 0]
»  Worm gearbox/
Schneckengetriebe
» Accessories/ Zubehor [ ]SG 45, ‘
Connector with cable, 12-pin | Angled Page/ Seite 205
position not adjustable/ []sGe2, .
Anschlussleitung mit Winkeldose, 12-polig | Page/ Seite 206
Winkelposition nicht einstellbar
Connector with cable, 12-pin | Angled position
adjustable (up to + 45° turnable)/
. Anschlussleitung mit Winkeldose, 12-polig |
» Brakes also fully in the motor Winkelposition einstellbar (bis + 45° drehbar),
housing availbale./
Bremsen auch vollsténdig im Starter K_it BGxx Pl | BGExx,
Motorgehause erhéltlich Page/ Seite 220
Sold & Serviced By:
=y
SERVOY4G0.com
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»> BG 45 PI/MI | cont. 91 W, peak 159 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
Rundstecker M16, 12-poli
- Motor BG 45x15 / BG 45x30
E} 17.5+0.5 M12 Flanschstecker, 5-polig
o Kodierun m
19.2:08, EH &
A é = J
O3 Eal I
il 3 |
' = |
-1 - + 90° — | 1o BH- - — - —- —e —_—————— e — ] - -—-4 —“+-—--— +— ]
\ !
- o |
1 o 1 +
' [4] :
", L 45° Lus 20:05,
et 61405
2041 [ 4405
AT 01 T 032:0.1 L
Permissible shaft-load/ o
Zulassig /ellenbelastung 250
Radlial-/ axialloads on the end of the shaft :Zz
F,=F/3 for L, = 20.000 h "
Radial-/ Axialkréfte an enende ¥ F o =Max. 90N [Motor L
F,=Fr/3 fir L %o w0 wm @0 a0 1000 F i = Max. 130N | BG 45x15 PVMI | 1201 |
ol BG 45x30 P/MI | 135x1 |
Pin assignment/ Pinbelegung
12-Pin Power | Signal 12-Pin Power | Signal 5-Pin Service
A OUT 1 orange G+M GND black 1 n.c.
B INO yellow H IN4/Al- | magenta 2 n.c.
c IN1 blue J IN3/Al+ | pink 3 n.c.
D Uoge green K ouT 2 white 4 CAN-H
E+F Uppuer red L IN2 brown 5 CAN-L
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
20| 100{ 42007~ 2 100 4200 =t
— Gy =20%C —— =202
18 0 3600 == Ay =100k 18 % 3600 © === Ay =100K
15 3000 J=1 (Mf,x 15 3000
12 0 200 12 0 200
9 E 0 _E._lsou 9 :: " élsoo
=62 |0 =62 |E1m0
£, 205 RELE
3|5 T 3|5 T
SOC0L T 0 s s w5 30 3B 4 45 50 5 SOC0T 0 s M 30 3% 42 48 54 60 i
cm (m
BG 45x15 PI/MI, 12V BG 45x30 PI/MI, 12V
14| 100 4200 175 10| 4200 M=)
— Op=20%¢
12 3600 === AOyy = 100K 15 3600
80 O 80
10 3000 125 3000
81 80 2400 10 0 20
R élBUU 75124 élaoo
=42 |Fm =52 |21
£, 503 ERELE
S22 |2 S25(27 [ o0
2 2 = B £ = / Sold & Serviced By:
S0500F 10 ;AON 0 40 50 60 70 80 9 100 110 %0 R 0 0 N;g 0 50 60 70 80
Nem SER‘Im D.com
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»> BG 65 SI | cont. 120 W, peak 239 W

» With integral speed controller for » Mit integriertem Speed-controller flr
4-quadrant drive 4-Quadrantenbetrieb

» As standard with a 12-pin connector (IP65). » StandardmaBig mit einem 12-poligen
Where larger quantities are involved, we can Anschlussstecker (IP65) versehen. Bei groBeren
supply a motor version with leads Bedarfsféllen kann auch eine Motorversion in
(17 mm shorter, IP50). Litzenausfuhrung (17 mm kirzer, IP50)

» On request, this motor can be manufactured geliefert werden.
in different voltage versions » Diese Motoren werden auf Anfrage mit

anderen Spannungsvarianten hergestellt

Data/ Technische Daten BG 65x25 SI BG 65x50 SI BG 65x75 Sl
Nominal voltage/ 42
Nennspannung VDG 24 o4
Nominal current/ .

) 4
Nennstrom A 3.8 5.2
Nominal torque/ Nem? 17.4 26 40
Nennmoment
Nominal speed/ rpm? 2915 2950 2750
Nenndrehzahl
Fr/’t;t/'on torque/ Nem! 4 5 8.1
Reibungsmoment
Stall torque/ - o) ey 330"
Anhaltemoment Nem o7 163
No load speed/ ) 6240
Leerlaufdrehzanhl pm 6150 5590
Nominal output power/ ") 115
Dauerabgabeleistung W 58 80
Maximum output power/ 239
Maximale Abgabeleistung w 99 168
Torque constant/ ey 12.8
Drehmomentkonstante NemA 6.4 7.2 :
Pea_k current/ A 83.3/20" 130/ 20" 136 /20"
Zuléssiger Spitzenstrom
Rotor inertia/ 2 172
Rotor Tragheitsmoment gem 76 128
Weight of motor/ 19
Motorgewicht kg ! 1.43 ’
Voltage range/ ‘ VDG 19 a4 12 a4 12 44
Zulassiger Spannungsbereich
Recommended speed control range/ o
Empfohlener Drehzahlregelbereich rpm 150 ... Rated speed/ Nenndrehzahl

*) Adw = 100 K; **) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt =) Will be restricted by peak current/ \Wird durch den Spitzenstrom der Elekironik eingegrenzt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ :tg gg H 3 » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten JIEL ___{ rGeo :I Planetengetriebe
[E%R EXR FLa63 [ ]PLG 52,
D:afgé Seite 212 E 300 PLG 60 LB H Dﬁi%e/sgeﬁe 192
’ BG 65 SI [Jo——— ,’
Page/ Seite 212 [ o ﬁi%e; gelte 198
[ ]E 300, ,
Page/ Seite 212 o ﬁi%e; geite 194
s
Page/ Seite 194
- RE30, . RE 30 » Accessories/ Zubehor PLG 75,
Page/ Seite 214 ; . - Page/ Seite 198
Connector with cable, 12-pin | Angled position [ IPLG 60 LB
not adjustable/
Anschlussleitung mit Winkeldose, 12-polig |
Winkelposition nicht einstellbar »l:l g/cohr :Z: gfﬁg ggi(r/\ obe

Connector with cable, 12-pin | Angled position SG 80,
adjustable (up to = 45° turnable)/ l:lPage/ Seite 207
Anschlussleitung mit Winkeldose, 12-polig | SG 120,
Winkelposition einstellbar (bis + 45° drehbar), Page/ Seite 208

» All attachments also fully in the motor

housing availbale./ Cover/ Verschlussdeckel
Alle Anbauten auch vollstandig im Page/ Seite 220

Motorgehause erhaltlich.
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»> BG 65 SI | cont. 120 W, peak 239 W

@unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
L
20.3 2—0.3
X
0 Connector/Stecker
- 12-pin
 —
S =
§ E
G @ ®
+A] 25 a5
025 ) Plug codding/ 025 o
g 38 0| 4x W4 (7 Depth/teh Steckercodierung g 28 2| l4xp37n
St |45 (7 Depth/tief) | 2| 4466 o
048 048 4x @ 4.66 on
4x M5 (7.1 Depth/fief) -
©) ®
) / . 150N Motor L
i i i = MAX. BG 65x25 SI_| 107208
Top view/Ansic X rad‘; =max. 150N BG 65x50 SI_| 132208
BG 65x75 SI__| 157+0.8
Pin assignment/ Pinbelegung
12-Pin Power | Signal 12-Pin Power | Signal
A OuUT 1 orange G+M GNDpower black
B IN 1 yellow H N - magenta
C IN 2 blue J N+ pink
D IN 4 green K ouT 3 white
E+F Upower red L IN 3 brown
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
351 700 7000 — S=m°C 35 70| 7000 — §p=2C
30 607 6000 7T Ay =100k 300 607 6000 T Ady=100k
2571 507 5000 25 50| 5000
20 40 4000 20| 40| 4000
1512 E3000 15 230 E3000
=10 52000 =10 220 F2000
g 5| 210 21000 g 5] 210 21000
S 0 . 0 E 0 M : s 0 2 0 E 0
0 0 10M20 30 4 50 6 70 8 90 100 Nem 20 0 20 4 60 8 100 120 140 160 180 200 Nem
BG 65x25 SI, 24V BG 65x50 SI, 24V
N f(M)
w1 70 70000 / . — =27
0| | oo [/ N T Ay =10k
b/ N\
50| 50| 5000 i )
\;\ \\
40 A4o 4000 ,’ \\ \\
30| 230 E3000 (10 N
= gzo 2000 ll ‘_{
£ E g .. g%
Z 10| 2107 £1000 [l //// l
g % g ’ = ﬁ" F=Ff(M) il Sold & Serviced By:
00 % o 30 B % 12 150 18 20 40 270 300Nem
SERVOY4G0.com
BG 65x75 SI, 42V =
Toll Free Phone: 877{378-0240

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
www.dunkermotoren.de flir w UHUW\RNWJSG%FVOQ@D{!ZQ)%



>> BG 65 CI/PB/EC | cont. 120 W, peak 246 W

Slave in BUS-Netzwerken

» Motor BG 65 with integrated motion
controller for 4-quadrant drive with dynamic
positioning

» The optional incremental encoder,

RE 30-3--500, permits speed control down
to 1 rom

» To simplify programming, the starter kit with
PC interface and a commissioning software

» Motor BG 65 mit integriertem Motion-
controller fr 4-Quadrantenbetrieb mit
dynamischer Positionierung

» Mit dem optional angebauten Inkremental-
geber RE 30-3-500 kénnen Drehzahlen
ab 1 rpm geregelt werden

» Zur einfachen Inbetriebnahme steht fur jede
BUS-Schnittstelle ein Starter Kit zur

EtherCAT.

CD is available Verfiigung Slaves
Data/ Technische Daten BG 65x25 CI/PB/EC BG 65x50 CI/PB/EC BG 65x75 CI/PB/EC
Nominal voltage/ VDG o4 o4 42
Nennspannung
Nominal current/ A 36 45 4.1
Nennstrom ’ ' ’
Nominal torque/ Nem? 157 21 40
Nennmoment
Q’g’n%fé ﬁ’;fﬁd/ rpm’ 3080 3300 2900
/F—;riqtion torque/ Nem 4 7 9

eibungsmoment
Stall torque/ Nem®) 64 08 166
Anhaltemoment
No load speed/ )
Leerlaufdrehzahl pm 6615 6400 5160
Nominal output power/ )
Dauerabgabeleistung W o0 7e 2
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 84 139 246
Torque constant/ Nom AT 6.0 6.7 13.7
Drehmomentkonstante
Peak current/ -
Zuléssiger Spitzenstrom A 27 27 27
Rotor inertia/ 2
Rotor Tragheitsmoment gem 7iE 2 iz
Weight of motor/
Motorgewicht kg 1 1.5 1.97
Voltage range/
Zuléssiger Spannungsbereich e 2D oo 30 B = 30 2D oo B0
Recommended speed control range/ rom 70 ... Rated speed/ Nenndrehzahl
Empfohlener Drehzahlregelbereich P (7 ... rated speed with encoder RE 30/ 1 ... Nenndrehzahl mit Encoder RE 30)

*) Adw = 100 K; ) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ stg gg H 1
Bremsen & Anbauten g —d PLGeo :l
[ JE9OR, E9R PLG 63
Page/ Seite 212 E 100 PLG 75 H
0 E 300 PLG 60 LB
E 10(3.S 601 BG 65 CI/PB/EC | S
age/ Seite
[ 1E 300,

Page/ Seite 212

» Planetary gearbox/
Planetengetriebe
[ IpLG 52,
Page/ Seite 192
[ |PLG 52 H,
Page/ Seite 193
[ |PLG 60,
Page/Seite 194
[ IPLG 63,
Page/ Seite 194
[ LG 75,
Page/ Seite 198
[ IPLG60LB

» Accessories/ Zubehor
[ ge 30, Connector with cable, 12-pin | Angled position

. RE 30 adjustable (up to + 45° turnable)/
DiaEgggSelte 214 AE 65 A.! hi g 1g mit Winkeld. ) 12-polig |
Page/ Seite 214 Winkelposition einstellbar (bis + 45° drehbar),

Cover/ Verschlussdeckel

»  Worm gearbox/
Schneckengetriebe
[ /sG 8o,

Motion Kit BGxx Cl (CANopen),

Starter Kit BGxx PB (Profibus),
Page/ Seite 220

Page/ Seite 207
[ IsG 120,
Page/ Seite 208

» All attachments also fully in the motor
housing availbale./
Alle Anbauten auch vollstandig im
Motorgehause erhaltlich.
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»> BG 65 CI/PB/EC | cont. 120 W, peak 246 W @unkermotoren

Pin assignment BG 65 Cl/ Pinbelegung BG 65 Cl CANopen
12-Pin Power | Signal 12-Pin Power | Signal 5-Pin CAN

A OouT 2 orange G+M GND black 1 n.c.

B IN2 yellow H OuUT 1 magenta 2 n.c.

C GND blue J Ui oge pink 3 n.c.

D IN 1 green K E-stop white 4 CAN-H

E+F Upoer red L INO brown 5 CAN-L

Pin assignment BG 65 PB/ Pinbelegung BG 65 PB

12-Pin Power | Signal 12-Pin Power | Signal 5-Pin Profibus

A OUT 1 G+M GND 1 VP

B INO H IN4/Al- 2 RxD7TxD-N
C IN 1 J IN3/Al+ 3 DGND

D Uige K ouT 2 4 RXD7TXD-P
E+F Unpa L IN 2 5 n.c.

Pin assignment BG 65 EC/ Pinbelegung BG 65 EC EtherCAT. ™
12-Pin Power | Signal 12-Pin Power | Signal 5-Pin EtherCAT | Port A 5-Pin EtherCAT | Port B
A OuUT 1 G+M GND 1 TxD+ 1 TxD+
B INO H IN4/Al- 2 RxD+ 2 RxD+
C IN 1 J IN3/Al+ 3 TxD- 3 TxD-
D Uige K OuT 2 4 RxD- 4 RxD-
E+F Upouer L IN 2 5 n.c. 5 n.c.
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
| 70| 700 ——lgi=ie 3] 70| 7000 W — =‘P°°[
1 N F (W) I L 1 i - 5
30 601 6000 / Ady =100k 30 601 6000 \/ A Wl;m‘
25 50 : 5000 \f/\ n 25 | 50 | 5000 { N n
20 40| 4000 ,I N ] 20 40 4000 AN <
151 230 E3000 " 151 230 E3000 \x 7
=10 520* F2000 sl =10 220 Fa000 XK
N SN IR HRERE A
: 5| 2w 51000 o “1“ : s 5|20 51000 o :
g g |2 \ H s e |2 L !
S0 0 = 0 My S 0'% 08 I
00 10M20 30 4 50 60 70 8 90 100 Nem 20 0 20 40 60 8 100 120 140 160 180 200 Nem
BG 65x25 CI/PB/EC 24V BG 65x50 CI/PB/EC, 24V
w0 7f 700" M — =2
601 60| 6000 ~I=IAQy =100k
| / N
50| 50| 5000 Y
4 407 4000 Ir\ -
30| =30{ E3000 ’ N
_ 5 1= ~
S| S| 200 D)
§ 1= |3 ey
Z107 107 1000 gE :
g |2 |z = =ty

o
o

(-]30 0 30 0 9 120 150 180 210 240 270 300 Nem

= i
BG 65x75 CI/PB/EC, 42V SERVQ\EGO.com
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»> BG 65 CI/PB/EC | cont. 120 W, peak 260 W

CANopen

» With CANopen interface (DSP 402)

» The most important parameters of a trajectory, such as position,
speed and acceleration values can be changed real-time through the
CAN interface

» For the CAN interface, a standardized 5-pin connector is used.

» One further plug is for power stage as well as analog and
digital I/Os

» To simplify programming, the motion starter kit with PC
interface and a commissioning software CD is available

» For further technical data and information on terminal assignment,
please see the operating manual at www.dunkermotoren.com
(downloads)

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of
supply.

» Drives can be linked to profibus networks

» Drives operate as a slave in the network

» Supports Profibus DP-V'1 (acyclic data transfer)

» Supports configuration via SIMATIC-manager

» Ready-to-use demo modules for data transfer available

» For further technical data and information on terminal
assignment, please see the operating manual at
www.dunkermotoren.com (downloads)

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of supply.

m—
EtherCAT.

» Drives for operation in EtherCAT networks

» CAN application protocol over EtherCAT (CoE) is supported

» Drive operates as a slave in the network

» Operation as NC axes possible

» Comprehensive object dictionary with all functions necessary to
operate servo drives

» Status indication for communication through light conductors in
the motor housing

» For further technical data and information on terminal assignment,
please see the operating manual at www.dunkermotoren.com

(downloads)

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of supply.

» Mit CANopen-Schnittstelle (DSP 402)

» Die wesentlichen Parameter einer Bahnkurve wie Positions-, Ge-
schwindigkeits- und Beschleunigungswerte kénnen Uber die CAN-
Schnittstelle auch “in fly” verandert werden

» Fur die CANopen-Schnittstelle wird ein CIA-empfohlener 5-poliger
Stecker verwendet.

» Ein weiterer Stecker dient zum Anschluss der Leistungsversorgung
und analoger und digitaler Ein-/Ausgange

» Zur einfachen Inbetriebnahme steht der Motion Starter Kit mit Schnitt-
stelle fir den PC und Inbetriebnahmesoftware-CD zur
Verflgung

» Weitere technische Daten sowie Informationen zur Anschlussbelegung
finden Sie in der Betriebsanleitung bei www.dunkermotoren.de
(downloads)

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.

» Antriebe zur Integration in Profibus-Netzwerke

» Antriebe werden als Slave im Netzwerk betrieben

» UnterstUtzt Profibus DP-V1 (azyklischer Datentransfer)

» Konfiguration tber SIMATIC-Manager mdglich

» Vorgefertigte Demobausteine fur Datenverkehr sind verfligbar

» Weitere technische Daten sowie Informationen zur Anschlussbelegung
finden Sie in der Betriebsanleitung bei www.dunkermotoren.de
(downloads)

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.

» Antriebe zum Betrieb in EtherCAT-Netzwerken

» CAN application protocol over EtherCAT (CoE) wird unterstutzt

» Antrieb wird als Slave im Netzwerk betrieben

» Betrieb als NC-Achse mdglich

» Umfangreiches Objektverzeichnis mit allen Funktionen zum Betrieb
von Servoantrieben

» Statusanzeige fur Kommunikation Uber Lichtleiter im Motorgehause

» Weitere technische Daten sowie Informationen zur Anschlussbelegung
finden Sie in der Betriebsanleitung bei www.dunkermotoren.de
(downloads)

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.
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»> BG 65 CI/PB/EC | cont. 120 W, peak 260 W

@unkermotoren

Dimensions BG 65 Cl in mm/ MaBzeichnung BG 65 Cl in mm

CANopen
. : © 0% 4]
03 915 0.03 a5° /o‘
=
254
Connector/Stecker
12-pin
2 F o = Mmax. 150N
F g = Max. 150N
Motor L
BG 65x25 Cl_| 11520.8
BG 65x50 Cl | 140:0.8
BG 65x75 Cl | 165:0.8
Dimensions BG 65 PB in mm/ MaBzeichnung BG 65 PB in mm
L
=
L
I Y | |
m
Motor L
F o = max. 150N BG 65x25 PB | 160+0.5
F _max. 150N | BG65x50 PB | 185205
radel ) BG 65x75 PB | 210+0.5
Dimensions BG 65 EC in mm/ MaBzeichnung BG 65 EC in mm EtherCATT‘
L
L IT |
it
S S ) S S| —
Sold & Serviced By:
[ = 1
Mot
F,. =max. 150N |BG . ).com
= BG 65x50 EC | 185%0;
s = MBX 100N e B oRe: 0 7-378-0240
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»> BG 65 PI/MI | cont. 120 W, peak 260 W

» With integrated servo controller for » Mit integriertem 4Q-Servocontroller

4-quadrant drive » Mit komfortabler PC-Bedienoberflache zur
» PC- software easy to use for parameter- Parametrierung. Als Grundmodi sind

ization. Basic modes such as speed, Geschwindigkeits-, Positions- und

position and torque are easy to parameterize » Momentenmodus leicht parametrierbar
» Please note that the parametrization inter- » Bitte beachten Sie, dass das Parametrier

face and the Drive Assistant Software are interface und die Drive Assistant Software

provided separately separat zu bestellen sind.
Data/ Technische Daten BG 65x25 PI/MI BG 65x50 PI/MI BG 65x75 PI/MI
Nominal voltage/

Nennspannung VDG 2 24 42
Nominal current/ )

Nennstrom R/ 3.6 4.5 4.1
Nominal torque/ Nem? 15.7 o1 20
Nennmoment
flominal speeaf rpm) 3030 3300 2900
Friction torque/ Nom? 4 7 9
Reibungsmoment
Stall torque/ -
Anhaltemoment plei B 98 166
No load speed/ 5
Leerlaufdrehzanhl pm 6615 6400 5160
Nominal output power/ ")
Dauerabgabeleistung W 50 7 12
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 84 139 246
Torque constant/ ey
Drehmomentkonstante NemA 6.0 & 13.7
Peak current/ -
Zulassiger Spitzenstrom A 27 27 27
Rotor inertia/ 5
Rotor Tragheitsmoment gem 7iE 22 e
Weight of motor/
Motorgewicht kg ! 1.5 1.97
Vel izl VDG 20...30 20...30 20 ... 50
Zuléssiger Spannungsbereich
Recommended speed control range/ ;
Empfohlener Drehzahlregelbereich pm 1... Rated speed/ Nenndrehzahl

*) Adw = 100 K; **) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt =) Will be restricted by peak current/ \Wird durch den Spitzenstrom der Elekironik eingegrenzt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ :::g ii " - » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten —d pLceo Planetengetriebe
[IE%R, : ﬁoﬁ PLG 63 1 [ IPLG 52, .
l:llé’axge/ Seite 212 E 300 :::g gg s 1 D/;i%e/s zs’elllte 192
100, RE 30 BG 65 PI/MI 1 "
Page/ Seite 212 | ° 0O F’a%e/ Seite 193
|:| E 300, PLG 60,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 194
=i [ PLG 63,
[ AE 65, . Dﬁi%eggeite 194
Page/ Seite 214 » Accessories/ Zubehor Page/ Seite 198
AE 65 Connector with cable, 12-pin | Angled position [ |PLG 60 LB
adjustable (up to + 45° turnable)/
Anschlussleitung mit Winkeldose, 12-polig | ,
Winkelposition einstellbar (bis + 45° drehbar), ” éV?rm gfarboi(( "
chneckengetriebe
Cover/ Verschlussdeckel, ] gggg?’Sei te 207
Starter Kit BGxx Pl | BGExx, [1sa 120,

, Page/ Seite 220 Page/ Seite 208
» All attachments also fully in the motor
housing availbale./
Alle Anbauten auch vollsténdig im

Motorgehause erhaltlich

Sold & Serviced By:

= /i
SERVOE;D.com

Toll Free Phone: 877;378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
dunkermotoren.de fUr weitere Produktinformationen www.servo2go.com

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

98 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie w




»> BG 65 PI/MI | cont. 120 W, peak 260 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
L
45
20 203
]
=
g
]
k== B
Connector/Stecker
12-pin
025 0m 2 025 0m
L B36.0 || |xM4 7amm 03601 || |4g37a
040 - 4x M5 71mm g 3(8] 01 Ix 0466 on
048 4x M5 71mm = 4x 0 4.66 on
Motor L
F . =Max. 150N | BG 65x25 P/MI | 160+0.3
-y = Max. 150N | BG 65x50 PUMI | 185+0.3
BG 66x75 P/MI | 210+0.3
Pin assignment/ Pinbelegung
12-Pin Power | Signal 12-Pin Power | Signal 5-Pin Service
A OUT 1 orange G+M GND,,., |black 1 n.c.
B INO yellow H IN4/Al- | magenta 2 n.c.
C IN 1 blue J IN3/Al+ | pink 3 n.c.
D Ul oge green K ouT2 white 4 PC
E+F Upouer red L IN 2 brown 5 PC
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
350 70| 7000 — 9z=2° 50 70| 7000 M — Sp=meC
N F (W) I L 1 _
0] 60| 6000 Ay, =100K O S ASy=100K
B 50| 5000 B 50| 5000
20 40| 4000 20 40 4000
151 230 E3000 151 230 E3000
=101 220 2000 =101 220 Fa000
FRENE T |2 |2
g = 2 S g T
& 5| 35101 21000 A &5 21000
2 5 2 2 = g E
£ e JE ol : E e |E
0 0 % o 1™ 0 4 0 e 70 s % 100Nm 0 0 % 100 120 140 160 180 200 Nem
BG 65x25 PI/MI, 24V BG 65x50 PI/MI, 24V
N= £ (M)
707 70| 7000 — Jp=2°C
& AN i A:{EO =100k
60| 60| 6000 | /‘ N w
50| 50| 5000 i X
y N
N N
4| 40| 4000 NS N
= = X
30| =30 | 53000 l’ % N
=20 g»zo 2000 ,,
IR IRE l
Z 10| $10 £1000 | Sold & S d B
5 (7} = Ol ervice .
ST IR L NI -
3000 180 210 240 270 300 Nem SERVOEG‘J com
BG 65x75 PI/MI, 42V =
’ Toll Free Phone: 877{378-0240
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» With integrated speed controller for
4-quadrant drive

» As standard, the target speed can be set
usinga 0 ... +10 V (optional -10 V... +10 V)
analog voltage input

» The motor is supplied as standard with a
15-pin connector.

» MR encoder for particuarly high control
accuracy available on request

» Comes with easy to use PC user interface for
parameterization

>> BG 65S SI | cont. 171 W, peak 327 W

» Mit integriertem Speedcontroller
fUr 4-Quadrantenbetrieb

» Die Drehzahlsollwertvorgabe erfolgt standard-
maBig Uber einen Analogspannungseingang
0...+10V (optional -10V ... +10 V)

» Der Motor ist standardmaBig mit einem 15-
poligen Anschlussstecker versehen.

» Optional MR Geber flr besonders hohe Regelglite

erhéltlich
» Mit komfortable PC-Bedienoberflache zur
Parametrierung

Data/ Technische Daten BG 655x25 Sl BG 65Sx50 Sl

Nominal voltage/
Nennspannung

Nominal current/
Nennstrom

VDC 24 40 24 40

3.6 8.3 5.4

Nominal torque/
Nennmoment

Nominal speed/
Nenndrehzahl

Nem? 38 38.1 48 51

rpm’ 2700 2700 3140 3210

Friction torque/

Ncm?
Reibungsmoment

4.3 4.5 7 8.5

Stall torque/

-
Anhaltemoment Nem 77 78

152 162

No load speed/
Leerlaufdrehzahl

Nominal output power/
Dauerabgabeleistung

rom’ 4080 4240 4300 4400

107 108 158 171

Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung

Torque constant/
Drehmomentkonstante

W 154 169 302 327

Nem AT 7.8 12.5 7.4 12.3

Peak current/
Zuléssiger Spitzenstrom

Rotor inertia/
Rotor Tragheitsmoment

A” 16 (75 sec.) 10 (77 sec.) 32 (78 sec.) 20 (86 sec.)

gem? 70 70 129 129

Weight of motor/

Motorgewicht kg 1.2

1.2 1.65 1.65

Recommended speed control range/
Empfohlener Drehzahlregelbereich

*) Adw = 100 K; ™) Ji, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt

rpm 70 ... Rated speed/ Nenndrehzahl

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/
Bremsen & Anbauten
[ JE9OR,
Page/ Seite 212
[ e 100,
Page/ Seite 212
[ 1E 300,
Page/ Seite 212

L » Planetary gearbox/
Planetengetriebe
[ PLG 60,
Page/ Seite 194
[ /PLG 63,
Page/ Seite 194
[ IPLG 75,
Page/ Seite 198
[ IpLG8oLB

PLG 60
PLG 63
PLG 75

PLG8OLB | ||
E9R

E 100 BG 65S SI
E 300

SG 120 » Worm gearbox/
Schneckengetriebe
[ /sG 120,
Page/ Seite 208

» Accessories/ Zubehor
Cover/ Verschlussdeckel,

Connector cable for BG 45 Sl | BG 65 S, 15-pin/
Anschlussleitung mit Dose fiir BG 45 Sl |
BG 65 S, 15-polig,

» Spirotec gearbox/
Spirotecgetriebe

Starter Kit BGxx Sl,

» All attachments also fully in the motor Page/ Seite 220 7 Dg:;;ggne 204

housing availbale./

Alle Anbauten auch vollstédndig im

Motorgehéuse erhéltlich. sTG 65
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»> BG 65S Sl | cont. 171 W, peak 327 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
4
bt (7 deep) 4501
LK (1 deen) b NS (7 deepl
) Connector version with attachment/ Steckerausflihrung mit Anbau
Permissible shaft-load/ o
Zuléssige Wellenbelastung 0 \\
Radial-/ axialloads on the end of the shaft ::: \
F,=Fr/3 for L,,, = 20.000 h P
100 E—
Radial-/ Axialkrafte am Wellenende . Motor L
F=Fr/3 fur L, = 20.000 h - BG 655x25 Sl | 115+0.8
BG 655x50 SI | 140+0.8
Pin assignment/ Pinbelegung
15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal
A Uponer blue 3 IN 2 brown 8 Al - violet
B Ballast black 4 IN 3 green 9 U oge red
C GND,,,., | brown 5 Signal High | grey 10 OuUT 1 black
1 INO yellow 6 Signal Low | grey-pink 11 OouT 2 red-blue
2 IN 1 blue 7 Al + pink 12 ouT 3 white
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
\ \
14 7000 28 1 7000
| — et | — R=°C |
1| 6000 L ADy=TS || 6o L ADg = T5K
= ) m
100100 5000 i . 20 100 5000 W= b=t 24
1 iy~ ' 1 Q 1 ~
8| 80| 4000 QP — 16| 80| 4000 AN o
3 . S| j 5 . = |- e Ly P ]
6 | =60 | £3000 & 12| 60| E3000 P
(e dilbnns~ e , T
= 4| 240| Z200 / D) = 8 Z40| 22000 / \
g |= s ) = = 18
. [ ; RN [
IR LU I <168 g4on|fm =320
5 U—:‘E 0 g 0 N Mo 5 0 £ 0’ g 0 N max
0 10 2 30 40 5 60 70 8 90 lqlﬂ 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 2!}]0
BG 655x25 SI, 24V BG 655x50 SI, 24V
7 1 7000 JU"( 14 1 7000 | J(H
| =t N\ [— =20 | i Ug=20"C
6 | 6000 // L AD TS 12 | 6000 1 I=fm l‘. \ === AOy =75k
1 S ] Z !
5| 10| 5000 = | 0] T00) S0 > ,
4] 80 4000 NSl A B B 000N gL ! —
s, |= TSR = |- S5
312601 E3000 e 6160 E3000 e ———
= 9l EnlE / i ERERE /
= 11| 240 £2000 / 7~ = 4| 240 £2000 L/ |
E 2. 18 pd FHRERE
£ | Fow limi:lPA - igzo: 21000 =208
Bl ot N mo E ol JE U th e 7 |
0 0 20 30 40 5 60 70 80 9 10'? 0 20 40 60 80 100 120 140 gElk Gl’ com
cm A
BG 655x25 S, 40V BG 655x50 SI, 40V =]
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» Integrated servo controller for 4-quadrant
drive

» High positioning accuracy and excellent
control characteristics by integral incremen-
tal encoder with a resolution of 4096 pulses
per revolution

» Please note that the parametrization
interface and the Drive Assistant Software
are provided separately

>> BG 65S CI/PB/EC | cont. 236 W, peak 444 W

» Integrierter 4Q-Servocontroller

» Durch den integrierten Inkrementalgeber mit

einer Aufldsung von 4096 Pulsen pro
Umdrehung werden eine hohe Positionier-
genauigkeit und sehr gute Regeleigen-
schaften erreicht

» Bitte beachten Sie, dass das Parametrier
interface und die Drive Assistant Software
separat angeboten werden

Slave in BUS-Netzwerken

L

CANopen

Slaves

Data/ Technische Daten BG 65Sx25 CI/PB/EC BG 65Sx50 CI/PB/EC

I’ljlomina/ voltage/ VDC o4 20 o4 40
ennspannung

l[i]lommal current/ A 6.5 4 108 7
ennstrom

Nominal torque/ 9

Nennmoment Nem 405 39 56 63

Nominal speed/ 5

N rpm 2900 3200 3660 3570

Friction torque/ 9

Reibungsmoment Nem 56 4.5 8.5 7.4

Stall torque/ Nom” 83 85 168 169

Anhaltemoment

/C’ 0 load speed/ rpm’ 4210 4350 4310 4400
eerlaufdrehzahl

Nominal output power/ )

Dauerabgabeleistung W 123 131 215 236

Maximum output power/

Maximale Abgabeleistung w 199 220 44 444

Torque constant/ ey

Drehmomentkonstante NS 83 13.4 6.7 123

Peak current/ -

Zulassiger Spitzenstrom A 16 (75 sec.) 10 (77 sec.) 32 (78 sec.) 20 (86 sec.)

Rotor inertia/ 2

Rotor Tragheitsmoment gem 70 70 129 129

Weight of motor/

Motorgewicht kg 1.2 1.2 1.67 1.67

Recommended speed control range/

Empfohlener Drehzahlregelbereich rem 1 ... Rated speed/ Nenndrehzahl

*) Adw = 100 K; ™) J,, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt **) limited by software/ durch Software begrenzt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/
Bremsen & Anbauten
[ JE9R,
Page/ Seite 212
[ /E9OR,
Page/ Seite 212
E90R,
Page/ Seite 212

I

E9R
E 100
E 300

o—1|
RE 30
AE65 |o |

» Al attachments also fully in the motor
housing availbale./
Alle Anbauten auch vollstandig im
Motorgehé&use erhéltlich

[ IRE 30,

Page/ Seite 214
[ |aE 65,

Page/ Seite 211

BG 65S CI/PB/EC

» Accessories/ Zubehor
Connector cable for BG 45 Sl | BG 65 S, 15-pin/
Anschlussleitung mit Dose fiir BG 45 Sl |
BG 65 S, 15-polig,

Cover/ Verschlussdeckel,

Motion Starter Kit BGxx Cl (CANopen),
Starter Kit BGxx EC (EtherCAT),

Starter Kit BGxx PB (Profibus),
Page/ Seite 220

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

PLG 60
PLG 63
PLG 75
PLBG 80 LB

STG 65

» Planetary gearbox/
Planetengetriebe
[ IPLG 60,
Page/ Seite 194
[ |PLG 63,
Page/ Seite 194
[ IPLG 75,
Page/ Seite 198
[ /LG 8oLB

» Worm gearbox/
Schneckengetriebe
[ ]8G 120,
Page/ Seite 208

» Spirotec gearbox/
Spirotecgetriebe
[ |sTG 65,
Page/ Seite 204

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.wm

Toll Free Phone:

877:378-0240
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>> BG 65S CI/PB/EC | cont. 236 W, peak 444 W

@unkermotoren

Pin assignment BG 65S ClI/ Pinbelegung BG 65S ClI CANopen
15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal

A oouer blue 3 IN2 brown 8 Al - violet

B Ballast black 4 IN 3 green 9 Logic red

C GND brwon 5 IN 4 grey 10 OouUT 1 black

1 INO yellow 6 - - 11 OuT 2 red-blue
2 IN 1 blue 7 Al + pink 12 ouT 3 white
Pin assignment BG 65S PB/ Pinbelegung BG 65S PB

15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal

A Upouer blue 3 IN2 brown 8 Al - violet

B Ballast black 4 IN 3 green 9 Logic red

C GND brwon 5 IN 4 grey 10 OuUT 1 black

1 INO yellow 6 - - 1 OuT 2 red-blue
2 IN 1 blue 7 Al + pink 12 ouT 3 white
Pin assignment BG 65S EC/ Pinbelegung BG 65S EC EtherCAF
15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal

A Uponer blue 3 IN2 brown 8 Al - violet

B Ballast black 4 IN 3 green 9 Logic red

¢} GND brwon 5 IN 4 grey 10 OuUT 1 black

1 INO yellow 6 - - 11 OuT 2 red-blue
2 IN 1 blue 7 Al + pink 12 ouT 3 white

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
14| 7000 — = 23 7000 — Yg=0%C
] — M=K - DY =75k
12 6000 % 6000
1 (M) _—
10 1007 5000 L) N 20| 100 5000] SRz
{ N R St ' ” t M | o
8| 80| 400 _ ~i 16| 80| 4000 e
= iR : z |- S . : Iimit=38A
6| —60| E3000 T A 12/ Z60 | £3000 S = Ry =X Limi
N - T R A ] inar
4w Taow | a N = 8| Z40| 22000 / - \
g 2|20 Zio i S 4|20 S0
sl JE M il 5,08 /8 !
0 10 20 30 40 50 6 70 8 90 10,? 0 20 40 60 8 100 120 140 160 180 20'?
cm cm
BG 65Sx25 CI/PB/EC, 24V BG 655x50 CI/PB/EC, 24V
71 7000 — 9p=07C 141 00§ _opec
| —-— A =75k _— | 1 _
6| 6000 E 7 ‘\\ 12| 6000 A9 yy=15K 1
| f( Sl \ | J=f(M)
s 100 sooo =T = 0] 100 5000y I
1 1 ~3-d.. | AN H 1 1 S U L I "‘
4] 80| 4000 i Ttz 128 8| 80| 400 ~d T =26
s . / T~ s . T~
3| 260 | E3000 7 ~— 6| —60| E3000 / = <
R i IR 2 M
= 2| 00| T2 / / MaK = 4| 40| F200 e &
e |2 |& : = 12 & o
E 1200 Sl A M £ ,12013 -
£ 1|50 F00 ), N S 2|0 gl
% 0 % 0 g % 0 % 0 % - N
0 10 20 30 40 50 60 70 8 90 10,3 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
cm ojd & Serviced By:
BG 655x25 CI/PB/EC, 40V BG 655x50 CI/PB/EC, 40V ey
SERVOY4GO0.com
=
Toll Free Phone: 877:378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fUr weitere wmmwﬂ@@nom



CANopen

» With CANopen interface (DSP 402)

» The most important parameters of a trajectory, such as position,
speed and acceleration values can be changed real-time through the
CAN interface

» For the CAN interface, a standardized 5-pin connector is used.

» One further plug is for power stage as well as analog and
digital I/Os

» To simplify programming, the motion starter kit with PC
interface and a commissioning software CD is available

» For further technical data and information on terminal assignment,
please see the operating manual at www.dunkermotoren.com
(downloads)

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of
supply.

» Drives can be linked to profibus networks

» Drives operate as a slave in the network

» Supports Profibus DP-V'1 (acyclic data transfer)

» Supports configuration via SIMATIC-manager

» Ready-to-use demo modules for data transfer available

» For further technical data and information on terminal
assignment, please see the operating manual at
www.dunkermotoren.com (downloads)

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of supply.

m—
EtherCAT.

» Drives for operation in EtherCAT networks

» CAN application protocol over EtherCAT (CoE) is supported

» Drive operates as a slave in the network

» Operation as NC axes possible

» Comprehensive object dictionary with all functions necessary to
operate servo drives

» Status indication for communication through light conductors in
the motor housing

» For further technical data and information on terminal assignment,
please see the operating manual at www.dunkermotoren.com

(downloads)

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of supply.

»> BG 65S CI/PB/EC | cont. 236 W, peak 444 W

» Mit CANopen-Schnittstelle (DSP 402)

» Die wesentlichen Parameter einer Bahnkurve wie Positions-, Ge-
schwindigkeits- und Beschleunigungswerte kénnen Uber die CAN-
Schnittstelle auch “in fly” verandert werden

» Fur die CANopen-Schnittstelle wird ein CIA-empfohlener 5-poliger
Stecker verwendet.

» Ein weiterer Stecker dient zum Anschluss der Leistungsversorgung
und analoger und digitaler Ein-/Ausgange

» Zur einfachen Inbetriebnahme steht der Motion Starter Kit mit Schnitt-
stelle fir den PC und Inbetriebnahmesoftware-CD zur
Verflgung

» Weitere technische Daten sowie Informationen zur Anschlussbelegung
finden Sie in der Betriebsanleitung bei www.dunkermotoren.de
(downloads)

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.

» Antriebe zur Integration in Profibus-Netzwerke

» Antriebe werden als Slave im Netzwerk betrieben

» UnterstUtzt Profibus DP-V1 (azyklischer Datentransfer)

» Konfiguration tber SIMATIC-Manager mdglich

» Vorgefertigte Demobausteine fur Datenverkehr sind verfligbar

» Weitere technische Daten sowie Informationen zur Anschlussbelegung
finden Sie in der Betriebsanleitung bei www.dunkermotoren.de
(downloads)

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.

» Antriebe zum Betrieb in EtherCAT-Netzwerken

» CAN application protocol over EtherCAT (CoE) wird unterstutzt

» Antrieb wird als Slave im Netzwerk betrieben

» Betrieb als NC-Achse mdglich

» Umfangreiches Objektverzeichnis mit allen Funktionen zum Betrieb
von Servoantrieben

» Statusanzeige fur Kommunikation Uber Lichtleiter im Motorgehause

» Weitere technische Daten sowie Informationen zur Anschlussbelegung
finden Sie in der Betriebsanleitung bei www.dunkermotoren.de
(downloads)

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> BG 65S CI/PB/EC | cont. 236 W, peak 444 W @unkermotoren

Dimensions BG 65S CI in mm/ MaBzeichnung BG 65S Cl in mm CANopen
3t Connector version without encoder/ Steckerausfuhrung ohne Anbau
_M_‘ Lomecfor H16 (15 pole)
H:H i Connector CAN (5 pole) m
i 003
g
B HF+1
i |3
L 7541
bx 15,7 tief / deep) WIS 1, Tl / e
(771 tief / deep)
Connector version with encoder/ SteckerausfUhrung mit Anbau Motor L
BG 655x25Cl | 115+0.8 |
BG 655x50 Cl [ 140:0.8 |
Dimensions BG 65S PB in mm/ MaB3zeichnung BG 65S PB in mm
15405 i3] Connector version without encoder/ Steckerausfihrung ohne Anbau
201
g Connector M16 (15 pole)
H Connector M12 (5 polel
I
- @ {— = -
L
Motor L
BG 655x25 PB | 115+0.8 |
BG 65S5x50 PB | 140+0.8 |
Dimensions BG 65S EC in mm/ MaBzeichnung BG 65S EC in mm EtherCAT. *—
41,541 ) . .
15205 Connector version without encoder/ Steckerausfihrung ohne Anbau

20£1
g Connector Mt6 (15 pole)

|
Connector M12 (5 pole)

41

505

. yies] iy

Sold & Serviced By:

J.com

Motor
BG 655x25 EC _ | 115%0:
BG BabxoEe Phoma0877+378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere WWWBQNM@Q@OL‘GOM




>> BG 65S PI/MI | cont. 236 W, peak 444 W

» Motor BG 65S with integrated servo » Motor BG 65S mit integriertem 4Q-Servo-
controller for 4-quadrant drive controller
» High positioning accuracy and excellent » Durch den integrierten Inkrementalgeber mit einer
control characteristics by integral incremen- Auflésung von 4096 Pulsen pro Umdrehung
tal encoder with a resolution of 4096 pulses werden eine hohe Positioniergenauigkeit und
per revolution sehr gute Regeleigenschaften erreicht
» Please note that the parametrization » Bitte beachten Sie, dass das Parametrierinterface
interface and the Drive Assistant Software und die Drive Assistant Software separat
are provided separately angeboten werden
Data/ Technische Daten BG 65Sx25 PI/MI BG 65Sx50 PI/MI
Nominal voltage/
Nennspannung vbC 28 & 2 40
Nominal current/ )
Nennstrom R 6.5 4 [ 4
ominal torque/ Nom’ 405 38.8 56 63
flominal speeaf rpm’ 2900 3200 3660 3570
Fr/qtion torque/ Nem? 5.6 4.7 8.5 74
Reibungsmoment
Staf torque/ Nem’ 83 85 168 169
nhaltemoment
No load speed/ ;
Leer\aufdrghzahl rpm’ 4210 4350 4310 4400
Nominal output power/ 5
Dauerabgabeleistung e 22 i Zie e
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 199 220 414 444
Torque constant/ Nom AT 8.3 13.4 6.7 123
Drehmomentkonstante
Peak current/ -
Zulélsswgrerr Spitzenstrom A 16 (75 sec.) 10(77 sec)) 32 (78 sec)) 20 (86 sec.)
Rotor inertia/ 2
Rotor Tragheitsmoment gem 7 7 iz 123
Weight of motor/
Motorgewicht kg 1.2 1.2 1.67 1.67
Recommended speed control range/ .
Empfohlener Drehzahlregelbereich rem U eeo [tz el [ e sy

*) Adw = 100 K; ™) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ PLG 60 L » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten __d PLGe3 Planetengetriebe
[ |EQOR, E 100 PLG 75 1 [ |pLG 60,
Page/ Seite 212 E 300 PLGSOLB | |[J I:ll‘ja%e/ Seite 194
E 100, BG 658 PI/MI PLG 63,
Page/ Seite 212 l:lpa%e/ Seite 194
|:| E 300, PLG 75,
Page/ Seite 212 Dpa%e/ Seite 198
PLG80LB
[ IRE 30,
' o—| »
l:li "Egg; Seite 214 RE 30 » Accessories/ Zubehor Worm gearbox/
o ite 211 Connector cable for BG 45 SI | BG 65 S, 15-pin/ Schneckengetriebe
age/ Seite Anschlussleitung mit Dose fiir BG 45 SI | [ 1sG 120,
BG 65 S, 15-polig, Page/ Seite 208
Cover/ Verschlussdeckel, » Spirotec gearbox/
Spirotecgetriebe
Starter Kit BGxx Pl | BGExx, [ |STG 65,

AE65 [0— Page/ Seite 220 Page/ Seite 204

» All attachments also fully in the motor
housing availbale./
Alle Anbauten auch vollstandig im

Motorgehause erhaltlich. Sold & Serviced By:

= /i
SERVOE;D.com

Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
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»> BG 65S PI/MI | cont. 236 W, peak 444 W unkermotoren
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
3t Connector version without attachment/ Steckerausflihrung ohne Anbau
2041 Comnector H16 (15 pole)
1
B i Connector CAN (5 pole) m
4 1 n
g
1 H] L3
N 25+
) U5£0.1
fox M5 (7.4 tief / deepl i [74 Tif / doopl
ix M5 (771 tief / deep)
Connector version with attachment/ Steckerausfuhrung mit Anbau
Permissible shaft-load/ o
Zuléssige Wellenbelastung ) \\
Radiial-/ axialloads on the end of the shaft x \
F,=Fi/3 for L,,, = 20.000 h o
100 —
Radial-/ Axialkrafte am Wellenende N Motor L
F=Fr/3furL, ,=20.000 h OF 00l 20008 a0 oo oo BG 655x25 PI/MI_| 115+0.8
BG 65Sx50 PI/MI | 140+0.8
Pin assignment/ Pinbelegung
15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal 5-Pin Service
A Upouer blue 3 IN 2 brown 8 Al - violet 1 n.c.
B Ballast black 4 IN 3 green 9 Logis red 2 n.c.
¢} GNDgy,er brown 5 IN 4 grey 10 OuUT 1 black 3 n.c.
1 INO yellow 6 -- grey-pink 11 OouT 2 red-blue 4 PC
2 IN 1 blue 7 Al + pink 12 OouT 3 white 5 PC

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien

In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034

current/Strom [ (A)

current/Strom / (A)

1

efficiency/Wirkungsgrad n (%)

| 7000 ——9g=1°C
1 —- MY =75k
1 6000
| —fo -
007 5000 Lt P
| T : p ]
80| 00 | S ]
1 T
60 53000 & R ___\\\_\
1= o ==rsg
40| £2000 / - Nk
15 Iimi=19A
20| £1000 i
1% [
0 0 10 20 30 40 50 60 70 8 90 10&)
cm
BG 65Sx25 PI/MI, 24V
17000 1 — R=217C
| —-— D9 =75K -
| o =t \\
00 5000 fmz M) 7 :
1 ~\‘Q___ i Za H
80 4000 L7 ] { limit=12A
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BG 655x25 PI/MI, 40V

current/Strom / (A)

current/Strom [ (A)

1 7000 —Ug=207C
1 - b9 =75
1 6000
100|500\ e
| = o
80| 4000 e
g . | | imit=38A
;60’ 33000 / ol _\_\\. 1\ Limif
E = A E Mmax
£40 | 22000 / " \
S0 G100
0 20 40 60 8 100 120 140 160 180 203
cm
BG 65Sx50 PI/MI, 24V
| o0 g e
1 sop 77T A9y =5 N
| J=f(M)
1005000 I
: \\Qk___ 'I’___ L - "‘
80| 4000 ~{_ TS (sY)
<60 | E3000 s =
_60| E3 e =il
g = R i Max
Z40 | Sao00 = :
S201 G000 {7
SolE I Iy
0 20 40 6 80 100 120 140

BG 655x50 PI/MI, 40V

I8 S¢rviced By: e
165EPWQ|EFO.com

Toll Free Phone: 877:378-0240
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>> BG 65 PN / BG 65S PN | cont. 190 W, peak 341 W

» BG 65/ BG 65S motor with integrated
4Q servo controller and Profinet IO interface

» With sinus commutation

» Speed and positioning modes possible

» Integrated multiturn absolute encoder with
singleturn resolution of 4096 pulsing per
revolution and multiturn resolution of 65536
(16 bit) pulse

» Supports PROFIdrive V3.0 protocol

» Function blocks for Siemens S7-200, 300,
400 and 1500 available

» Please consider limitations in case of
dynamic operation

» For projects with a minimum batch size of
25 pcs.

» Motor BG 65 / BG 65S mit integriertem
4 Q-Servocontroller und Profinet 10 Schnittstelle

» Mit Sinuskommutierung

» Drehzahl- und Positionierbetrieb moglich

» Integrierter Multiturn-Absolutwertgeber mit einer
Singleturn-Aufldsung von 4096 Pulsen pro Um-
drehung und einer Multiturn-Auflésung von 65536
(16 bit) Pulse

» UnterstUtzung von PROFIdrive V3.0 Protokoll

» Funktionsbausteine (FB) flr Siemens S7-200,
300, 400 und 1500 vorhanden

» Bitte kontaktieren Sie uns bei dynamischen
Anwendungsfallen

» FUr Projekte ab einer MindestlosgréBe von 25 Stk.

Data/ Technische Daten BG 65x25 PN BG 65x50 PN BG 65x75 PN BG 655x50 PN

Nominal voltage/ VDG o4 o4 42 o4

Nennspannung

Nominal current/ ) 45 95

Nennstrom A 4 56 ' '

Nominal torque/ Nem? 17 26 40 56

Nennmoment

l’ljlomina/ speed/ rpm? 3080 3090 2860 3240
enndrehzahl

Friction torque/ Nom? 4 7 11 6

Reibungsmoment

Stall torque/ - 66 93

Anhaltemoment plei at 37

Nominal output power/ ") 120 190

Dauerabgabeleistung w 55 84

Maximum output power/ 173 341

Maximale Abgabeleistung W 86 106

Peak current/ - 14 20

Zuléssiger Spitzenstrom A 12 10

Rotor inertia/ > 172 129

Rotor Tragheitsmoment gem 72 2

Weight of motor/ 25 21

Motorgewicht kg 1.6 20 ' '

Voitage range/ VDG 20 ...50 20...50 20 ... 50 20...50

Zulassiger Spannungsbereich

Recommended speed control range/

Empfohlener Drehzahlregelbereich pm 1... Rated speed Nenndrehzahl

*) Adw = 100 K; **) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt =) Will be restricted by peak current/ \\ird durch den Spitzenstrom der Elektronik eingegrenzt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» All attachments also fully in the motor
housing availbale./
Alle Anbauten auch vollstandig im
Motorgehause erhaltlich.

PLG 52
PLG52H
PLG 60
PLG 63

" PLG 75
PLG80LB

3 BG 65 PN

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

» Planetary gearbox/
Planetengetriebe
[ IPLG 52,
Page/ Seite 192
[ |PLG 52 H,
Page/ Seite 193
[ |PLG 60,
Page/ Seite 194
[ |PLG 63,
Page/ Seite 194
[ IpPLG 75,
Page/ Seite 198
[ ]PLG 80 LB

»  Worm gearbox/
Schneckengetriebe

[ ]sG 80,
Page/ Seite 207

[ SG 120, sold & Serviced By:
Page/ Seite 208

Toll Free Phone: 877

[ =
SERVO[4GO.com
=

378-0240
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®
> BG 65 PN / BG 65S PN | cont. 190 W, peak 341 W -..%’g%%ﬂ @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

Connector/ Stecker
BG 65

Connector/ Stecker
BG 65S

3]

OjJ

\
|

A
(==
o
- l
Y
28 65 1
x E Q 9
y HIE L s 2
_/ 025 -0.04
Y Y < > L032-0.04
o 03601 < >
. 4001
25 LMotor 53,1 040201 .
< >€ > 1€ > 0481041 - « 29501
- 66 - - 66 -
For detailed information on tolerances, please refer to the relevant motor Yo L
dimensions./ Detaillierte Informationen zu Toleranzen entnehmen Sie bitte BG 65x25 PN | 75+0.8
den entsprechenden Motorbezeichnungen. o =Max. 90N  [BG 65x50 PN | 100+0.8
g =Max. 130N | BG65x75 PN | 125+0.8
BG 655x50 PN | 118+0.8
. . . ®
Pin assignment/ Pinbelegung o
4-Pin Power | Signal 5-Pin Port A 5-Pin Port B
1 Logic 1 TxD+ 1 TxD+
2 GND__y .o0mer 2 RxD+ 2 RxD+
3 Uponer 3 TxD- 3 TxD-
4 Functional Earth 4 RxD- 4 RxD-
5 n.c. 5 n.c.

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien

In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
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* Default software setting peek current
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> Functional Safety Module FS10 available for BG 65S |
cont. 215 W, peak 414 W

» Completely integrated electronic safety module » Vollstandig im Antrieb integriertes elektronisches Sicherheitsmodul

» STO (Safe Torque Off) according to EN 61800-5-2 and SS1 » STO (Safe Torque Off) gemaB EN 61800-5-2 und SS1 (Safe Stop 1)
(Safe Stop 1) according to EN 61800-5-2 gemaB EN 61800-5-2

» Safety requirement level corresponds to SILCL 2 according to » Sicherheitsanforderungsstufe entsprechend SILCL2 gemali EN 62062
EN 62062 and PL d, Cat. 3 according to EN ISO13849-1 und PL d, Kat. 3 geméaB EN ISO13849-1

Data/ Technische Daten BG 655x25 BG 655x50

/'il/omir?al, voltage/ VDG o4 o4
ennspannung

Nominal current/ 5

Nennstrom A 6.5 10.8

/'il/ominal torque/ Nom? 405 56
ennmoment

Nominal speed/ g

Nenndrehzahl rpm’ 2900 3660

Peak current/ -

Zulassiger Spitzenstrom A 16 (75 sec) 32 (78 sec.)

Rotor inertia/

Rotor Tragheitsmoment gom® [ 22

Weight of motor/

Motorgewicht kg 1.3 1.7

Recommended speed control range/ Ao

Empfohlener Drehzahlregelbereich 2t 1 ... Rated speed/ Nenndrehzahl

*) Adw = 100 K; ™) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt

Funciional
Safoty
Type
Approved

| wwwluvcom
LH]
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> Functional Safety Module FS10 available for BG 65S | @unkermotoren

cont. 215 W, peak 414 W

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

Lomerie H 1T Fall

el g5

il i M 7, tief ¢ ooy la. ITES A
I oL T
F 50, W, fief 7 el ST . bt e

Motor L

BG 655x25 XI+FS10 | 127+0.8

BG 655x50 XI+FS10 | 152+0.8

F;g-;«nm | Pin Connection/ Anschluss Lead colour connection cable/ Litzenfarbe Anschlussleitung
S odul ST Modue FST0| 1 Al (+24V) white/ weil
_IIZ:.:_ZI rowes l 2 A2 (GND) brown/ braun
_:J:.EE:E—: s I 3 IN11 (STO / SS1 trigger) green/ grin
| | e = 4 IN12 (STO / SS1 trigger) yellow/ gelo
:::f::'—l ‘ 5 IN21 (STO / SS1 trigger) grey/ grau
Fomer age. : | 6 | X1 (Re-Start) pink/ pink
;ﬁ 7 C1 (Status out1) blue/ blau
rive
8 C2 (Status out2) red/ rot
(" [ ar——
Torque
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»> BG 75 Sl | cont. 450 W, peak 950 W

» With integrated speed controller for » Mit integriertem Speedcontroller fir

4-Q operation 4-Quadrantenbetrieb
» Excellent control characteristics due to » Durch den integrierten magnetischen Geber

an integral magnetic encoder with a mit einer Aufldsung von 4x1024 Pulsen pro

resolution of 4x1024 pulses per round Umdrehung werden ein groBer
» The target speed can be set using a Drehzahlbereich erreicht

0...+10 V (optional -10 V...+10 V) » Die Drehzahlsollwertvorgabe erfolgt

analog voltage input standard maBig Uber einen Analog-
» The motor is supplied as a standard with spannungseingang 0...+10 V

two connection plug (power stage and logik) (optional -10 V...+10 V)
» Comes with easy to use PC user interface for ~ » Der Motor ist standardm&Big mit 2

parameterization Anschlusssteckern versehen (Leistung, Logik)

» Mit komfortable PC-Bedienoberflache zur
Parametrierung

Data/ Technische Daten BG 75x25 SI BG 75x50 SI BG 75x75 Sl
ieminal voltage/ VDG 24 40 24 40 40

ennspannung
ominal current/ A 12.1 8.3 15 1.2 12.7
Nominal torgue/ Nom’ 61 71 72 9% 116
’,L’g’nmfé ﬁ’;ﬁd/ rom) 3900 3820 4107 3900 3700
Fr/'gtion torque/ Nem? 5.7 5.7 75 75 9
Reibungsmoment
Staftorgue/ Nom® 195 250 220 365 410
o load speeal rpm) 4450 4400 4330 4100 3825
Nominal output power/ -
Dauerabgabeleistung w 250 et S 400 450
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung W 400 45 652 785 950
Torque constant/ Nom A 6.7 115 56 10.8 11.3
Drehmomentkonstante
Peak current/ ) ) ) ) ) )
Zuléssiger Spitzenstrom A 50 50 50 50 50
Rotor inertia/ 5
Rotor Tragheitsmomentt gem 240 240 437 437 620
Weight of motor/
Motorgewicht kg 16 16 25 25 28
“Eq?c;f?g meer:gr?grseﬁiiglr%%ggoe/ggge/ rpm 1 ... Rated speed/ Nenndrehzahl

*) Adw = 100 K; **) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt =) limited by software/ durch Software begrenzt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ H:ﬂ% L » Planetary gearbox/
PLG 60 -
Bremsen & Anbauten _J pLGe3 Planetengetriebe
[ IE9QOR, E9R 7 £ PLG 75 1 [ IPLG 60,
Page/ Seite 212 ’—J‘ L2 PLG8OLB | | O Page/ Seite 194
[ JES00R/A, BG75SI PLG 63, )
Page/ Seite 212 @ Page/ Seite 194
| M [ IpPLG 75,
[ |ME integrated, Page/ Seite 198
Page/ Seite 214 [ lpLGsoLB
» Accessories/ Zubehor
Connector with cable, 12-pin | Angled » Worm gearbox/
E 300 R/A positions adjustable (up to + 45° turnable)/ Schneckengetriebe
Anschlussleitung mit Winkeldose, 12-polig | [ ]SG 120,
Winkelposition einstellbar (bis + 45° drehbar), Page/ Seite 208
Connector with cable, 4-pin/ » Spirotec gearbox/
Anschlussleitung mit Dose, 4-polig, p‘ g .
Spirotecgetriebe
» All attachments also fully in the motor Cover/ Verschlussdeckel, [ IsTG GFSs, )
housing availbale./ Page/ Seite 204
Alle Anbauten auch vollstandig im Starter Kit BGxx Sl
Motorgehause erhaltlich Page/ Seite 220
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»> BG 75 Sl | cont. 450 W, peak 950 W unkermotoren
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
o/ fon:bﬂur/
rotatable, Stecker
o dbbar W7 dpin (e Comect/Seer
M16, 8-pin
Woodruff key /
Passfeder
A 5x5x22
n o R 4.l ——
S N
PR\
3 = =3 o
DM4 DIN33 2
B 15, 9:21ief) 030w L 0.
45 0 s 3o 032 ass
P56 N6, 9+2tief)
Bea Mo, 9+ 2hief) 360 vt 045 0es om0
O 2"7‘;‘ w 056 w5
060 50,550
— Version of flange for gearbox mounting/ o
Flanschversion fir Getriebemontage Permissible shaft-load/ i
Zulassige Wellenbelastung 50 \
Radial-/ axialloads on the end of the shaft ::
F,=Fr/3for L,,, = 20.000 h
0 —— Motor L
Radial-/ Axialkréfte am Wellenende 10 BG 75x25 S| | 115205
F,=Fr/3 fir L =20.000 h % 000 000 300 4000 5000 6000 BG 75x50 SI | 140+0.5
e BG 75x75 S| 165+0.5
Pin assignment/ Pinbelegung
12-Pin Signal 12-Pin Signal 4-Pin Power | Signal
A IN O yellow G Al + pink 1 Upouer
B IN 1 blue H Al - violet 2 Ballast black
C IN 2 brown J Logic red 3 GND,y e
D IN3 green K GND, . black 4 Functional Earth yellow-green
E OUT 1 grey L PC + red-blue
F ouT 2 grey-pink M PC - white
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
351 1 7000 35 | 7000 *J .
] — %=1 ] N[ |
30| | 6000 o 19 80K 30| | eo0o 77 AP =100k
1 1 N=f (M) — 251 1007 5000 15
25 | 1007 5000 LI n J=f(M)__— | | NI=T (M) "
S P — 4 T
201 8071 4000 /\Q~\~ o — \ 20| 801 4000 Va S 4‘<~ |
le |2 A 12 1z @ N
15 Z60 | E3000 / TT— 15| 60| E3000 / // b \\
12 |= X 18 1= i
_ |5 |z [ § ™~ S - | yd . \
=10 | 240 | £2000 7 H = 10| 240 | 22000 ] |
£ 1= 18 E i E 18 i
£ =513 S =93 / i |
g 5| gn) qme 300 iS00 I e d !
% 0—% 0—% 0 M Mmax % 0—%0—% 0 ” M ? Mmax
0 20 40 60 8 100 120 140 160 180 200 0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250
BG 75x25 SI, 24V N BG 75x50 SI, 24V Nem
35 7000 35 7000
— URFX° /_———UR—A "
30 6000 1o B9 by 80K 30 6000 \-L- 89 ;=80
— A=f (M)
25| 100 | 5000/ Ly N 0 Jefm \ 251 100 5000 N1 () 0
=i | ] L= —
201 80| 4000 e /7 N SN 207 80| 4000 e P 7 =
z | s _ sl
151 Z60 | E3000 // 7 s~ \ 15 601 E3000 / P -
E ; P NN T B E »
=10 240 Zao0 e d \ = 10| 240 | F2000 7 \m
£ E s 7 i € £ s
E 510l ® i g =413 /
z 5 0 51000 lyimie=35A I iF‘OA\N ] ° EZO %1000 d Iimit= soidimigz? d By:
§ 0 % 0 % 0 MN : “'Mhm % 0 % 0 % 0 MN T 'ma |
0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400 0 50 100 150 200 250 300 355ERVO D com
BG 75x50 SI, 40V N BG 75x75 Sl, 40V
Toll Free Phone: 877+378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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» With integrated 4Q servo controller

» High positioning accuracy and excellent
control characteristics due to an integral
magnetic encoder with a resolution of
4x1024 pulses per round

» With sinus commutation

» Please note that the parametrization inter-
face and the Drive Assistant Software are
provided separately

»> BG 75 CI/PB/EC | cont. 450 W, peak 950 W

» Mit integriertem 4Q-Servocontroller

» Durch den integrierten magnetischen Geber
mit einer Aufldsung von 4x1024 Pulsen pro ﬁ
Umdrehung werden ein groBer Drehzahlbe-

"_miﬂl:

—I-- CANopen

Slave in BUS-Netzwerken

EtherCAT.

reich und eine hohe Positioniergenauigkeit
erreicht

» Mit Sinuskommutierung

» Bitte beachten Sie, dass das Parametrier
interface und die Drive Assistant Software
separat angeboten wird

Slaves

Data/ Technische Daten BG 75x25 CI/PB/EC BG 75x50 CI/PB/EC BG 75x75 CI/PB/EC
Nominal voltage/
Nennspannung VDC 24 40 24 40 40
Nominal current/ A) 25 5 2
Nennstrom 2. 8.3 16.0 . 12.7
Nominal torque/ 9
Nennmoment Nem 61 7 76 98 116
Nalielseced ) 3900 3820 4050 3900 3700
Nenndrehzahl rem g
Friction torque/ 9
Reibungsmoment Nem 57 57 72 72 9
T Nem” 195 250 220 365 410
’C’ge’r ﬁ’fﬂj{‘; ﬁi% rpm’ 4450 4400 4340 4100 3825
Nominal output power/ )
Dauerabgabeleistung W 220 28 2D 400 450
Maximum output power/
Maximale Abgabeleistung w 400 415 580 785 950
Torque constant/ )
Drehmomentkonstante Nom/A ey iz 6.2 10:8 1.8
Peak current/ B ) ) ) o) -
Zuléssiger Spitzenstrom A 50 50 50 50 50
Rotor inertia/ 5
Rotor Tragheitsmomentt gem 210 240 437 437 652
Weight of motor/
Motorgewicht kg 1.6 1.6 2.2 22 2.8
Recommended speed control range/
Emphohlener Drehzahlregelbereich [ 1 ... Rated speed/ Nennclrehzahl
*) Adw = 100 K; ) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt **) limited by software/ durch Software begrenzt
Modular System/ Modulares Baukastensystem
» Brakes & Encoder/ [@ PLG 60 L » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten - __d pLe3 Planetengetriebe
[JE9oR E9R ) £ PLG 75 1 [ 1PLG 60,
Page/ Seite 212 r Y PLG8OLB | || - Page/ Seite 194
[ |[E300R/A PLG 63,
Page/ Seite 212 BG 7S CUPBIEC @o— Page/ Seite 194
[ |AE 65 o) M [ IPLG 75,
Page/ Seite 211 C Page/ Seite 198
[ |ME integrated [ IPLG8oLB
Page/ Seite 214 » Accessories/ Zubehor SG 120
Connector with cable, 12-pin | Angled »  Worm gearbox/
E 300 R/A jo— positions adjustable (up to + 45° turnable)/ Schneckengetriebe
Ar: chl ' ." 9 mit Wink '.:ﬂ e, 102-polig| [ /SG 120,
Winkelposition einstellbar (bis + 45° drehbar) Page/ Seite 208
Connector with cable, 4-pin/ » .
Anschlussleitung mit Dose, 4-polig Sp /rofe(,j geérbOX/
Spirotecgetriebe
—o [ |STG 65,
AE 65 )D— Cover/ Verschlussdeckel Page/ Seite 204
3 Motion Starter Kit BGxx Cl (CANopen)
Starter Kit BGxx PB (Profibus) STG 65
Page/ Seite 220
» Al attachments also fully in the motor
housing availbale./
Alle Anbauten auch vollstandig im
Motorgehéuse erhéltlich Sold & Serviced By:
SERVOYJG0.com
[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage Toll Free Pho‘rEB/W
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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» BG 75 CI/PB/EC | cont. 450 W, peak 950 W

@unkermotoren

Pin assignment BG 75 Cl/ Pinbelegung BG 75 Cl CANopen
12-Pin Signal + E/A 12-Pin Signal 5-Pin CAN

A INO yellow G Al + pink 1 n.c.

B IN 1 blue H Al - violet 2 n.c.

C IN2 brown J Logic red 3 n.c.

D IN 3 green K GND_, | black 4 CAN-H

E OuUT 1 grey L IN 4 red-blue 5 CAN-L

F OouT 2 grey-pink M OouT 3 white

Pin assignment BG 75 PB/ Pinbelegung BG 75 PB ARann
12-Pin Signal + E/A 12-Pin Signal 5-Pin Profibus

A INO yellow G Al + pink 1 VP

B IN 1 blue H Al - violet 2 RxD/TxD-N

C IN 2 brown J Logic red 3 GND

D IN 3 green K GND_,, |black 4 RxD/TxD-P

E OUT 1 grey [ IN 4 red-blue 5 n.c.

F ouT 2 grey-pink M ouT 3 white

Pin assignment BG 75 EC/ Pinbelegung BG 75 EC EtherCAT
12-Pin Signal + E/A 12-Pin Signal 5-Pin Profibus

A INO yellow G Al + pink 1 TxD+

B IN 1 blue H Al - violet 2 RxD+

C IN 2 brown J L odic red 3 TxD-

D IN 3 green K GND_,, |black 4 RxD-

E OuUT 1 grey L IN 4 red-blue 5 n.c.

F ouT 2 grey-pink M OouT 3 white

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien

In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034

35
30 |
25 |

20 |

current/Strom / (A)
«

35

30

25

20

current/Strom / (A)
o

=)
8 8

=N
=)

efficiency/Wirkungsgrad n (%)

[ ] S PN o =)
> S S S S

efficiency/Wirkungsgrad n (%)

o

3
pm)

[ )
>

o

7000

6000
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000

hzahl n (1)

2000

1000
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o

7000

6000

5000
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pm)

000

hzahl n (1

2000

rated speed/Drel
2
=3

o

BG 75x50 CI/PB/EC, 40V

— =0
-1 A9 =80K
N =f (M) -
- 0 J=f) _—
et T ———
\Q§ P —— \
ey
/ ~ B —
i % M ~
I imi=30A I imig=50A
M M"RY
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Nem
BG 75x25 CI/PB/EC, 24V
— R
—1-- A9 | =80K
—
NEf (W) N JEf(M) \
~h ] I B
—T P =
/ =5}
[ i \
Sy
' : \
vd N \N
/ Iimie=35A Iime=S0A
My M
0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 4%)
cm

35

30 |

2571 100

201 80

15'%0'
= 10 | %40
g 5 %20
2REN

35
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251 100

20 80

151 60
5310 %40
g 5 E;20
S0,

|
7000 ‘SH
6000 \ = A% =100k
J=f(M)
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_23000 / B e iy I
F2000 / i \l\
E1000 d t
E 0 g M { | R
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Nem
BG 75x50 CI/PB/EC, 24V
7000
LT 'UR—A ®
6000 N - A9 =80k
A =f (M)
5000 NLT W anp
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B0/ s
2000 A | V\|
s / 4
2 S
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»> BG 75 CI/PB/EC | cont. 450 W, peak 950 W

CANopen

» With CANopen interface (DSP 402)

» The most important parameters of a trajectory, such as position,
speed and acceleration values can be changed real-time through the
CAN interface

» For the CAN interface, a standardized 5-pin connector is used.

» One further plug is for power stage as well as analog and
digital I/Os

» To simplify programming, the motion starter kit with PC
interface and a commissioning software CD is available

» For further technical data and information on terminal assignment,
please see the operating manual at www.dunkermotoren.com
(downloads)

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of
supply.

» Drives can be linked to profibus networks

» Drives operate as a slave in the network

» Supports Profibus DP-V'1 (acyclic data transfer)

» Supports configuration via SIMATIC-manager

» Ready-to-use demo modules for data transfer available

» For further technical data and information on terminal
assignment, please see the operating manual at
www.dunkermotoren.com (downloads)

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of supply.

m—
EtherCAT.

» Drives for operation in EtherCAT networks

» CAN application protocol over EtherCAT (CoE) is supported

» Drive operates as a slave in the network

» Operation as NC axes possible

» Comprehensive object dictionary with all functions necessary to
operate servo drives

» Status indication for communication through light conductors in
the motor housing

» For further technical data and information on terminal assignment,
please see the operating manual at www.dunkermotoren.com

(downloads)

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of supply.

» Mit CANopen-Schnittstelle (DSP 402)

» Die wesentlichen Parameter einer Bahnkurve wie Positions-, Ge-
schwindigkeits- und Beschleunigungswerte kénnen Uber die CAN-
Schnittstelle auch “in fly” verandert werden

» Fur die CANopen-Schnittstelle wird ein CIA-empfohlener 5-poliger
Stecker verwendet.

» Ein weiterer Stecker dient zum Anschluss der Leistungsversorgung
und analoger und digitaler Ein-/Ausgange

» Zur einfachen Inbetriebnahme steht der Motion Starter Kit mit Schnitt-
stelle fir den PC und Inbetriebnahmesoftware-CD zur
Verflgung

» Weitere technische Daten sowie Informationen zur Anschlussbelegung
finden Sie in der Betriebsanleitung bei www.dunkermotoren.de
(downloads)

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.

» Antriebe zur Integration in Profibus-Netzwerke

» Antriebe werden als Slave im Netzwerk betrieben

» UnterstUtzt Profibus DP-V1 (azyklischer Datentransfer)

» Konfiguration tber SIMATIC-Manager mdglich

» Vorgefertigte Demobausteine fur Datenverkehr sind verfligbar

» Weitere technische Daten sowie Informationen zur Anschlussbelegung
finden Sie in der Betriebsanleitung bei www.dunkermotoren.de
(downloads)

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.

» Antriebe zum Betrieb in EtherCAT-Netzwerken

» CAN application protocol over EtherCAT (CoE) wird unterstutzt

» Antrieb wird als Slave im Netzwerk betrieben

» Betrieb als NC-Achse mdglich

» Umfangreiches Objektverzeichnis mit allen Funktionen zum Betrieb
von Servoantrieben

» Statusanzeige fur Kommunikation Uber Lichtleiter im Motorgehause

» Weitere technische Daten sowie Informationen zur Anschlussbelegung
finden Sie in der Betriebsanleitung bei www.dunkermotoren.de
(downloads)

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.
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»> BG 75 CI/PB/EC | cont. 450 W, peak 950 W @unkermotoren

Dimensions BG 75 Cl in mm/ MaBzeichnung BG 75 Cl in mm

CANopen
rofatable/ s Somn Ef%?:e‘ker ‘ Permissible shaft-load/
4 drobbor Conneco/Stedker = ' Zulsssige Wellen-
M17, 4-pin (Power) ;
) m;e?n[/ﬁeckev belastung
© , 5-pin
.m“ Radial-/ axialloads on the
= m 3(-) end of the shaft

F,=Fi/3 for L, , = 20.000h

N O ] 5} I
i L
Woodruff key/
Passfeder
A5x5x22
26 (entring/ % m am Fo
Ientrierun
3 3 D4 DIN332
L 304 032 a5
0 45 st 13100
Motor L
56 wsuom BG 75x25 CI | 115+0.5
060 w561, 1350 BG 75x50 Cl | 140+0.5
BG 75x75 Cl | 165+0.5

Dimensions BG 75 PB in mm/ MaBzeichnung BG 75 PB in mm

T.

Permissible shaft-load/
Zulassige Wellen-
belastung

Radial-/ axialloads on the
end of the shaft
F=Fr/3for L, , = 20.000h

Radial ialkrafte am

F.=Fr/3 fur L, =20.000h

00
s

o
n
”
m

0

%0 0 a0 o a0 S0 600
{rpm]

15405 L

O754:0.5

Motor L

BG 75x25 PB | 160+0.5
BG 75x50 PB | 185+0.5
BG 75x75 PB | 210+0.5

Dimensions BG 75 EC in mm/ MaBzeichnung BG 75 EC in mm EtherCAF

Permissible shaft-load/
Zulassige Wellen-
belastung

Radial-/ axialloads on the
end of the shaft
F.=Fr/3 for L,,, = 20.000h

0

0 000 200 300 4000 5000 6000
rpm]

15405 L

O754:0.5
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»> BG 75 PI/MI | cont. 450 W, peak 950 W

» BG 75 motor with integrated 4Q servo » Motor BG 75 mit integriertem 4Q-Servo-

controller controller
» High positioning accuracy and excellent » Durch den integrierten magnetischen Geber

control characteristics due to an integral mit einer Aufldsung von 4x1024 Pulsen pro

magnetic encoder with a resolution of Umdrehung werden ein groBBer Drehzahlbereich

4x1024 pulses per round und eine hohe Positioniergenauigkeit erreicht
» The motor operates with sinus commutation » Der Motor wird mit Sinuskommutierung betrieben
» Please note that the parametrization inter- » Bitte beachten Sie, dass das Parametrier

face and the Drive Assistant Software are Schnittstelle und die Drive Assistant Soft-

provided separately ware separat angeboten wird

Data/ Technische Daten BG 75x25 PI/MI BG 75x50 PI/MI BG 75x75 PI/MI
Nominal voltage/ VDG 24 40 24 40 40

ennspannung

Q’gﬂ’;ﬁ’oﬁr@”” A 22 8.3 16.0 11.2 12.7
Nominal torque/ Nem? 61 71 76 98 116

ennmoment
e Sy i 3900 3820 4050 3900 3700
Nenndrehzahl rem
Friction torque/ N

Reibungsmoment Nem 57 57 72 72 9
ita”, torque/ Nem™ 195 250 220 365 410

nhaltemoment
Vo load speeal rpm) 4450 4400 4340 4100 3825
Maximum output power/ ..,

Maximale Abgabeleistung w 400 “ie B2y [E> <20
g"’q“e constant/ Nem A1 6.7 115 6.2 10.8 11.3

rehmomentkonstante
Peak current/ - oy )
Zulassiger Spitzenstrom A7 50" 50" 50 B By
Rotor inertia/

Rotor Tragheitsmomentt gom”® 240 240 437 437 652
Weight of motor/

Motorgewicht kg [£5 [£5 22 22 £z
Recommended speed control range/

Emphohlener Drehzahlregelbereich rem 1 ... Rated speed/ Nenndrehzahl

*) Adw = 100 K; ™) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt **) limited by software/ durch Software begrenzt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ PLG 60 L » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten ; _d P63 — Planetengetriebe
[/E9OR, EooR piE== gl PLG75 [lpLa 6o,
Page/ Seite 212 PLGBOLB | || o Page/ Seite 194
[ JE300R/A, H BG 75 PI/MI PLG 63,
0 Page/ Seite 212 o ﬁi%egge“e 194
AE 65 | M ,
Page/ Seite 211 - Page/ Seite 198
PLG 80LB
[ ME integrated, » Accessories/ Zubehor
Page/ Seite 214 Connector with cable, 12-pin | Angled »  Worm gearbox/
E 300 R/A |o—| positions adjustable (up to + 45° turnable)/ Schneckengetriebe
Anschlussleitung mit Winkeldose, 12-polig | [ ]SG 120,
Winkelposition einstellbar (bis + 45° drehbar), Page/ Seite 208
Connector with cable, 4-pin/ i
—@— ’ » irot rbox;
- Anschlussleitung mit Dose, 4-polig, Lo ggw?t:igge?ieioe /
AE 65 ).3_ Cover/ Verschlussdeckel, I g;-;efg’ei te 204
= Starter Kit BGxx Pl | BGExx,

Page/ Seite 220 STG 65

» All attachments also fully in the motor
housing availbale./
Alle Anbauten auch vollstandig im Sold & Serviced By:

Motorgehé&use erhéltlich. I_ﬁ
J SERVOZZE0.com

Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
WWW.Servo2go.com

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

118 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie v



»> BG 75 PI/MI | cont. 450 W, peak 950 W @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
tatable/ (mnedm{swer
- :;::h:me Comedor/Sieder L M6, 12:pin
M7, 4-pin {Power)
Connector/Stecker
M2, S-pin
3 ‘
i 2
. o %
3 N L
m W !{l;ndm:frkuy/ @
A5x5x22 k
26 Centring/
Ientrieru
- L3 3 DA DING32
03w L 30 032
45 0 s s B
56 0 w32 045 0ass 135
60 B s sz 0 56 0561138
O 75as 060 wsi e
075405
3 i o . RN
'— Version of flange for gearbox mounting/ (REmTISSD SiElitee) o
i . , Zulassige Wellenbelastung 500\
Flanschversion fiir Getriebemontage w \
Radial-/ axialloads on the end of the shaft 0
F,=Fr/3 for L,,, = 20.000 h .
° — Motor L
Radial-/ Axialkrafte am Wellenende 1 BG 75x25 P/MI | 115+0.5
F=Fr/3 fur L, , =20.000 h % o 200 o0 40 5000 6000 BG 75x50 P/MI_| 140+0.5
D) BG 75x75 PUMI_| 165+0.5
Pin assignment/ Pinbelegung
12-Pin Signal 12-Pin Signal 4-Pin Power | Signal 5-Pin Service
A INO yellow G Al + pink 1 Uponer 1 n.c.
B IN 1 blue H Al - violet 2 Ballast black 2 n.c.
C IN2 brown J Logic red 3 GND,yer 3 n.c.
D IN 3 green K GND ., |black 4 Functional Earth yellow-green 4 PC
E OUT 1 grey L IN 4 red-blue 5 PC
F OouT 2 grey-pink M ouT 3 white
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
35 1 7000 35 7000 “*j
[ —— V=27 AT N\
30 | | 6000 Y, 30 6000 77 AP =100k
| | N =f (M) | J=f (M)
25| 100|500 L n J=f) _— 25| 100 5000 W=F (W) ;
| 1 1 <t | | T——— \7‘; - s N
20| 80| 4000 el B - — \ 20 80| 4000 LN
— ST . / —
1= 41 E ST g1 / /] Y —— \
15| 60| gsooo / T 15 _:60 23000 / B e } \\I
S 1= M ~N [ |
=10 | £40 | S2000 g =10 | £40 | 2000 /] ..‘ \
e |12 |s = £ & o
s 1=,1% £ =13 / i \
g 5| 5?20, £1000 Io1- =308 I 1508 z 5 g20 £1000 7 ] |
SIS E < M""goéozgo g W ! Mmax
0 20 40 60 8 100 120 140 160 180 20,3 0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250
BG 75x25 PI/MI, 24V . BG 75x50 PI/MI, 24V Nam
35 | 1 7000 35 | 1 7000
1 1 —_— VR =20° 1 1 —_— 'UR—A 7
301 | 6000 301 | 6000 ]
| | —-— A9 | =80K | | \-F A9 f =80K
250 100 5000 - 25 100 | A=W
1 Nt | 1=t \ | 100 0007 Iy < .
=i ] e = — ——
20 80| 4000 SSTn N T 20 8| 4000 TSRy G
£ L le 1< Dy
151260 | £3000 // 7 S \ 15 Z 60 | £3000 / 7 T
ERE N T 12 1= ; v
=10 £40 | 2000 e M \ =10 | 240 | 52000 7 o
N e i FEREIRE i
ERETAR: : s 5|=n% / :
g 7] g0 gl d im=35A & L if:AOAW g 5|50 1000 / Lim=35h | Soldyggesoadasy |
E e R My i b, NSNS My i iy
0 40 8 120 160 200 240 280 320 360 40,5J 0 50 100 150 200 250 300 350 O.com
am
BG 75x50 PI/MI, 40V BG 75x75 PI/MI, 40V
’ ’ Toll Free Phone: 877+378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere WWWQWWWB?@@LGOHB



»> BG 95 dPro CO/IO | cont. 1100 W, peak 2600 W

» Control through CANopen (CO) or in
stand-alone operation (IO) through digital
and analogue inputs

» With integrated 4Q servo controller

» High positions accuracy and excellent
control characteristics due to an integral
magnetic encoder with a resolution of
4x1024 pulses per round

» With sinus commutation

» Please note that the parametrization inter
face and the Drive Assistant Software are

CANcpen

» Ansteuerung Uber CANopen (CO) oder im
Stand-alone Betrieb (IO) Uber digitale und
Analoge Eingénge

» Mit integriertem 4Q-Servocontroller

» Durch den integrierten magnetischen Geber
mit einer Aufldsung von 4x1024 Pulsen pro
Umdrehung werden ein groBer Drehzahl-
bereich und eine hohe Positioniergenauigkeit erreicht

» Mit Sinuskommutierung

» Bitte beachten Sie, dass das Parametrier
interface und die Drive Assistant Software

provided separately separat angeboten wird
Data/ Technische Daten BG 95x40 dPro BG 95x80 dPro
Nominal voltage/

Nennspannung VDG 24 48 60 24 48 60
Nominal current/ 4
Nermsiem A 33 17 13.5 49 25 20
ominal torque/ Nem) 169 169 167 265 262 260
Q’gm&% ﬁfgﬁd/ rpom’ 3944 3945 4088 3711 3809 3829
Friction torque/ 9
Reibungsmoment Nem " 17
- Nom® 535 527 519 972 815 808
/C’golﬁfuc; ;@iii’él rom’ 4402 4402 4546 4020 4118 4138
Maximum output power/ W 1500 2600
Maximale Abgabeleistung
Peak current/ -
Zulassiger Spitzenstrom A 88 44 35 150 75 60
Rotor inertia/ 2
Rotor Tragheitsmomentt gein 950 1890
Weight of motor/
Motorgewicht kg 3.4 5.1
Recommended speed control range/
Emphohlener Drehzahlregelbereich et 1 ... Rated speed/ Nenndrehzah

*) Adw = 100 K; ™) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt ™) limited by software/ durch Software begrenzt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/
Bremsen & Anbauten E 300
[ |E 300, E 600
Page/ Seite 212
[ |E 600,
Page/ Seite 212

[ ]AE 38,

Page/ Seite 211 _@_

ME integrated,
Page/ Seite 214

AE 38

» All attachments also fully in the motor
housing availbale./
Alle Anbauten auch vollstandig im
Motorgehause erhaltlich.

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

L » Planetary gearbox/
Planetengetriebe
—d PLG 75 HP
n ? PLG 95 1 [ IPLG 75 HP,
I @ U Page/ Seite 198
[ |PLG 95,
ﬁ," BG 95 dPro Page/ Seite 202
ﬂ =/
i »  Worm gearbox/
Schneckengetriebe
» Accessories/ Zubehor [ ]SG 120,
Connector with cable, 12-pin | Angled Page/ Seite 208

positions adjustable (up to + 45° turnable)/
Anschlussleitung mit Winkeld 12-polig |
Winkelposition einstellbar (bis + 45° drehbar),

» Spirotec gearbox/
Spirotecgetriebe

Connector with cable, 4-pin/ ] gTG fg' ite 204

Anschlussleitung mit Dose, 4-polig, age/ selte

Cover/ Verschlussdeckel, L—o

Starter Kit BGxx Cl (CANopen),
Page/ Seite 220

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877:378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com

120 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen www.servoZgo.com



»> BG 95 dPro CANopen* | cont. 1100 W, peak 2600 W @unkermotoren

* Preliminary data/ \orlaufige Daten

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
9%
wﬂh«/
[ DK IS0 6411 - D M6
—
L 1, 395405
56401 H6. 1242 tief / deep | a2 | s o o
6040.1 M6, 12+2 fief / deep L1% 56401 b 0 tetee)
Version of flange for gearbox mounting/
Flanschversion fiir Getriebemontage
Standard flange according DIN EN 50347, @ 95j6/
Normflansch nach DIN EN 50347, @ 95j6
Permissible shaft-load/ o
Zulassige Wellenbelastung P
Radial-/ axialloads on the end of the shaft ::: \
F,=Fi/3 for L,,,, = 20.000 h A L
400
Radial-/ Axialkrafte am Wellenende 0 Motor L
F,=Fr/3 fir L,,, = 20.000 h 0 W ED R G0 ED @D BG 95x40 dPro 170+0.8
BG 95x80 dPro 210+0.8
Pin assignment/ Pinbelegung
Connector 1 Signal Connector 2 Signal Connector 2 Signal Connector 3+4 | Signal
A Ballast J Uloge H Al- 1 n.c.
B+E Upower K GND_ 40 E OUT 1 2 n.c.
C+F GNDgy,,er A INO F OuT 2 3 n.c.
D n.c. B IN1 M OouT 3 4 CAN-High
1 n.c. C IN2 5 CAN-Low
2 n.c. D IN3
3 n.c. L IN 4
PE n.c. G Al+
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
4500~ } 4500~ | 4500~
1007 00 ~L [ N[=flm 50 o0 ~ N 40: . i~ 1:, M)
9% ] 5 =it 3| —
00| gl | o I
70| 3000 e 35| 3000 Ry 2] 3000 ]
551 60| 250 M 750 30| 2500 M 75| | 20 M
50| 3000 J=fm 5| 000 J=fit 01 2000 J=fim
01 100 R S B
0= T 5= - nls
g0z, SolEolE SolS0lE o
SUEN 20 180 m 360 0 540 Nem 0 %90 180 270 360 450 540 Nem 0 %0 180 20 360 450 540 Nem
BG 95x40 dPro, 24V BG 95x40 dPro, 48V BG 95x40 dPro, 60V
4500 | 4500 4500
I~ 1 4000 e~ L w0 T -
- 4000 4] N\Zi ) o] —~_ N Lﬂ 7 \(\'
100 s — w| | — 10 o —
B0 3000 L 1 3000 Lt 01 3000 .
75| 120 2500 75 60 2500 75| 48 2500
o] 20 J=tin - 45| 200 J=fm N 36 Azcoo J=fm
- E 1500 % E1500 o E1500
E 3042 Y u =
% 1000 / é: % % §1DDG / § 2 %12 §1000 /
% 500 // é §15 E:m // % % 500 // Sald & Serviced By: !
H 0 S0l 0lE o Solso 0
0 200 400 600 800 1000 Nem 0 200 400 600 800 1000 Nem 0 20 400 lJ_cam
BG 95x80 dPro, 48V BG 95x80 6
BG 95x80 dPro, 24V ' P roEBone: 8771378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fUr weitere wmmnwm:aﬂ@@nom



@unkermotoren D

AC motors
» Series KD/DR

Dunkermotoren offers single-phase AC motors of the series KD and three-phase AC
motors of the series DR.

The KD and DR motors feature a very slim design. By combining the motors with
gears from the modular system, it is possible to set any rotational speed and generate
high torques in a small cross-section. The combination with brakes is also possible.
Temperature switches for thermal motor monitoring can be integrated into the mo-

tor. The motors can operate at 50Hz mains as well as 60Hz mains. Designs for phase
voltages differing 230V are possible. Versions for higher IP requirements and without
blowers are also possible. If needed, the output shaft can vary in length and diameter.

The supply security is guaranteed for decades because of the realized investment in a
new plant.

Wechselstrom- &

Drehstrommotoren
» Baureihe KD/DR

Dunkermotoren bietet einphasige AC-Motoren der Baureihe KD sowie dreiphasige
AC-Motoren der Baureihe DR an.

Die KD und DR Motoren zeichnen sich durch eine besonders schlanke Bauform aus.
Durch die Kombination mit den Getrieben aus dem Baukasten lassen sich beliebige
Drehzahlen einstellen und hohe Momente auf kleinem Querschnitt erzeugen. Die
Kombination mit Bremsen ist ebenfalls mdglich. Temperaturschalter zur thermischen
Uberwachung des Motors kénnen in den Motor integriert werden. Die Motoren kénnen
sowohl an 50Hz wie auch 60Hz Netzen betrieben werden. Auslegungen fur von 230V
abweichende Phasenspannungen sind moglich. Varianten fur erhdhte IP-Anforder-
ungen und ohne Lufter sind ebenfalls méglich. Bei Bedarf kann die Abtriebswelle in
Lange und Durchmesser variiert werden.

Durch die erfolgte Investition in ein neues Werk ist die Versorgungssicherheit auf
Jahrzehnte gegeben.




@unkermotoren

Page/ Seite 124 - KD/DR 52.1-2 20-22 W
Page/ Seite 126 KD/DR 62.1-2 34 - 44 W
Page/ Seite 128 KD/DR 52.1-4 | 62.1-4 5-15W
Page/ Seite 130 KD/DR 52.0 25-30W
Page/ Seite 132 KD/DR 62.0-2 76 -87 W
Page/ Seite 134 KD/DR 62.0-4 25-31W

Sold & Serviced By:

= /i
SERVOI\E;D.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere wwwsenv@z@@.qom




>> KD/DR 52.1-2, 20 - 22 Watt

» Rugged design

» Maintenance free during lifetime

» Ball bearings and surface cooling by built-in
blower for maximum lifetime

» Three-phase, two-pole design

» Reversible rotational direction

» Available in different lengths

» Can be combined with gearboxes and brakes

» IP 44 protected when flange-mounted

» Insulation material according to VDE 0530,
corresponds to insulation class E

» Surface protected by passivated housing

» End shields made of die-cast aluminium

» Robuster Aufbau

» Wartungsfrei wahrend Lebensdauer

» Kugellagerung und Oberflachenkihlung durch
eingebauten LUfter fir maximale Lebensdauer

» Dreiphasiger, zweipoliger Aufbau

» Drehrichtung umkehrbar

» Erhaltlich in verschiedenen Baulangen

» Kombination mit Getrieben und Bremsen mdaglich

» Schutzart IP 44 im angeflanschten Zustand

» |solationsmaterial nach VDE 0530 entsprechend

» Isolierstoffklasse E

» Oberflachenschutz durch passiviertes Gehause

» Lagerschilder aus Aluminiumdruckguss

378-0240

Data/ Technische Daten KD 52.1x60-2 DR 52.1x60-2
iominal voltage/ v 230 (50/60 Hz) A 400/230 (50/60 Hz) Y / A
ennspannung
Nominal output power P,/
Abgegebene Nennleistung P, W 2 2z
Nominal speed n,/
Nenndrehzahl n rem 2600 2600
Nominal torque M,/
Nenndrehmoment M, Nem 5 82
Phase-shifting capacitor )/
Betriebs-Kondensator ) uF 2.5 -
Capacitance C,/ Kapazitat C, V- 260 -
Voltage U/ Spannung U,
Rated current |,/
Nennstrom | (at 400V at type DR) R 021 0.
Starting torque M,/ Nem 41 14.5
Anzugsmoment M,
Py/l—out torque M,/ Nem 8.9 15.1
Kippmoment M,
Moment of intertia J/ 2
Massentragheitsmoment J gem 206 206
Weight m/
Gewicht m (B 14 DIN 42950) kg U Ut
Modular System/ Modulares Baukastensystem
» Brakes & Encoder/ » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E40 PLGS2 | | ] Planetengetriebe
[ lE40 [pLG 52,
Page/ Seite 192
KD 52.1x60-2
»  Worm gearbox/
Schneckengetriebe
[ IsGe2,
Page/ Seite 206
Sold & Serviced By:
=y
SERVOY4GO0.com
[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage Toll Free PhO‘I‘F:8/77
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
124 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen www.servoZgo.

com



>> KD/DR 52.1-2, 20 - 22 Watt

@unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

2105

200.5

481
M4, 7deep/ict 21
an
- e
AN ]
S 5 i
L
) N \

25504
36:01

25 o000

End float of drive shaft <0.1 against ball bearing spring disc./
Axialspiel der Abtriebswelle 0.1 gegen Kugellager-Federscheibe.

Dimension/ MaBe | 52.1x60 | 52.1x60 + E 40
M+t 136.6 160
12 +1 120 120
13+1 53.5 53.5

Terminal box can be turned 180° by user.
Electrical connection without / with optional brake:
Terminal strip and M3 earthing screw.

‘s
b}
£
»
broke Bramsa

KD 52.1

Klemmenkasten vom Anwender wahlweise um 180° drehbar.
Elektrischer Anschluss ohne / mit optionaler Bremse:
Klemmbrett und Erdungsschraube M3.

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere WWW.BQNM@@QO\.‘QOE&



>> KD/DR 62.1-2, 34 - 44 \\att

» Rugged design

» Maintenance free during lifetime

» Ball bearings and surface cooling by built-in
blower for maximum lifetime

» Three-phase, two-pole design

» Reversible rotational direction

» Available in different lengths

» Can be combined with gearboxes and brakes

» IP 44 protected when flange-mounted

» Insulation material according to VDE 0530,
corresponds to insulation class E

» Surface protected by passivated housing

» End shields made of die-cast aluminium

» Robuster Aufbau

» Wartungsfrei wahrend Lebensdauer

» Kugellagerung und Oberflachenkihlung durch
eingebauten LUfter fir maximale Lebensdauer

» Dreiphasiger, zweipoliger Aufbau

» Drehrichtung umkehrbar

» Erhaltlich in verschiedenen Baulangen

» Kombination mit Getrieben und Bremsen mdaglich

» Schutzart IP 44 im angeflanschten Zustand

» |solationsmaterial nach VDE 0530 entsprechend

» Isolierstoffklasse E

» Oberflachenschutz durch passiviertes Gehause

» Lagerschilder aus Aluminiumdruckguss

Data/ Technische Daten KD 62.1x60-2 DR 62.1x60-2
iominal voltage/ v 230 (50/60 Hz) A 400/230 (50/60 Hz) Y / A
ennspannung
Nominal output power P,/
Abgegebene Nennleistung P, W A 4
Nominal speed n,/
Nenndrehzahl n rem 2700 2600
Nominal torque M,/
Nenndrehmoment M, Nem 122 16
Phase-shifting capacitor )/
Betriebs-Kondensator ) uF 4 -
Capacitance C,/ Kapazitat C, V- 260 -
Voltage U/ Spannung U,
Rated current |,/
Nernstrom |, (at 400V at type DR) R 05y 0.
itamng torque M,/ Nem 76 32.5
nzugsmoment M,
/;y/l—out torque M,/ Nem 16.8 31
ippmoment M,
Moment of intertia J/ 2
Massentragheitsmoment J gem 280 280
Weight m/
Gewicht m (B 14 DIN 42950) kg 1 e
Modular System/ Modulares Baukastensystem
» Brakes & Encoder/ » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E40 PLG 52 Planetengetriebe
[Je40 [lpLG 52,
Page/ Seite 192
KD 62.1x60-2 » Worm gearbox/
Schneckengetriebe
[ Isa 8o,
Page/ Seite 207
Sold & Serviced By:
=y
SERVQY4GO.com
[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage Toll Free Phone: 8771378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
126 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen www.servoZgo.com



>> KD/DR 62.1-2, 34 - 44 \\att @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

ly
53 25+05
M4, 7deep/|ief 23 20’5
f
< ) oy
N / >
] o L] . b
~ s| T L 2 — s '_@@ 0—
88 i
-2 L{ i I I b Q*ﬁ
e I s .
25 g M16 M16 (©J0.06]A]
3610
60 I3 [AT0.03]
12
End float of drive shaft <0.1 against ball bearing spring disc./ Dimension/ MaBe | 62.1x60 | 62.1x60 + E 40
Axialspiel der Abtriebswelle 0.1 gegen Kugellager-Federscheibe. :;11 11455';5 gg
B 61.5 61.5

Klemmenkasten vom Anwender wahlweise um 180° drehbar.
Elektrischer Anschluss ohne / mit optionaler Bremse:
Klemmbrett und Erdungsschraube M3.

Terminal box can be turned 180° by user.
Electrical connection without / with optional brake:

Terminal strip and M3 earthing screw.

=02

00w

3NY 20 3/\/A

ds lod

gegnws

®
©

@ ®

AT Bromsae
IJ A Bemse [be

KD 62.1 DR 62.1

Sold & Serviced By:

SERVOFJEO.om

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere WWW.BQNM@@QO\.‘QOEM



>) KD/DR 52.1-4 | 62.1-4, 5 - 15 Watt

» Rugged design

» Maintenance free during lifetime

» Ball bearings and surface cooling by built-in
blower for maximum lifetime

» Three-phase, four-pole design

» Reversible rotational direction

» Available in different lengths

» Can be combined with gearboxes and brakes

» IP 44 protected when flange-mounted

» Insulation material according to VDE 0530,
corresponds to insulation class E

» Surface protected by passivated housing

» End shields made of die-cast aluminium

» Robuster Aufbau

» Wartungsfrei wahrend Lebensdauer

» Kugellagerung und Oberflachenkihlung durch
eingebauten LUfter fir maximale Lebensdauer

» Dreiphasiger, vierpoliger Aufbau

» Drehrichtung umkehrbar

» Erhaltlich in verschiedenen Baulangen

» Kombination mit Getrieben und Bremsen mdaglich

» Schutzart IP 44 im angeflanschten Zustand

» |solationsmaterial nach VDE 0530 entsprechend

» Isolierstoffklasse E

» Oberflachenschutz durch passiviertes Gehause

» Lagerschilder aus Aluminiumdruckguss

Data/ Technische Daten KD 52.1x60-4 KD 52.1x60-4 DR 62.1x60-4 KD 62.1x60-4
Q’g%’gg’q Vﬂ%’ff;%e/ v 230 (50/60 Hz) A 400/230 (50/60 Hz) Y / A 230 (50/60 Hz) A 400/230 (50/60 Hz) Y / A
Nominal output power P,/
Abgegebene Nennleistung P, W 9 6 & W
Norninal speed n,/ rpm 1200 1200 1300 1200
Nominal torque MA/
Nenndrehmoment M, Nem s/ 4.8 6.9 M2
Phase-shifting capacitor )/
Betriebs-Kondensator ) uF 1.5 - 2 -
Capacitance C,/ Kapazitat C, V- 240 - 260 -
Voltage U/ Spannung U,
Rated current |,/
Nennstrom | (at 400V at type DR) R 11 Qe 0.7 il
itam‘ng torque M,/ Nem 3.4 77 6.0 o1
nzugsmoment M,
Rul-out torque M/ Nem 46 7.9 10 18.2
ippmoment M,
Moment of intertia J/
Massentragheitsmoment J gom® 234 284 280 280
Weight m/
Gewichi m (B 14 DIN 42950) kg 1.2 1.2 7 1.7
Modular System/ Modulares Baukastensystem
» Brakes & Encoder/ 1 » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E40 PLGS2 | 7] Planetengetriebe
[E40 1 [ PLG 52,

KD 52.1x60-4
DR 62.1x60-4

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

S$G 80

Page/ Seite 192

»  Worm gearbox/
Schneckengetriebe
[ Isa 8o,
Page/ Seite 207

SG 80 only for DR 62.1x60-4 possible/
SG 80 nur fur DR 62.1x60-4 moglich

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.wm

Toll Free Phone: 877+378-0240

128 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen
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>) KD/DR 52.1-4 | 62.1-4, 5 - 15 Watt @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

48 21405
M4, 7deeptiet 21

41

N
|

25 5000
&
S

é N~ _H T ”
25.0: M16 M16 ©[0.06]A]
36:0.1 60 |3
Iz KD/DR 52.1
ly
53 25405
M4, 7deep/|iel 23 298
—
. CEE——
S ! 2 2
~ ; ~ /) O
] e \P 5 T 4 — S /7
T q B2 &2
[ y EE H
e \S/‘ s
BN i
2593 M16 M16 ©[0.06]A]
3640, 60 [F)
/
" 2| KD/DR 62.1

End float of drive shaft <0.1 against ball bearing spring disc./

) ) ] ) Dimension/ MaBe | 52.1x60 | 52.1x60 + E 40 | 62.1x60 | 62.1x60 + E 40
Axialspiel der Abtriebswelle 0.1 gegen Kugellager-Federscheibe H+1 136.6 166 146.5 176
12+ 1 120 120 128 128
131 535 53.5 61.5 61.5
Terminal box can be turned 180° by user. Klemmenkasten vom Anwender wahlweise um 180° drehbar.
Electrical connection without / with optional brake: Elektrischer Anschluss ohne / mit optionaler Bremse:
Terminal strip and M3 earthing screw. Klemmbrett und Erdungsschraube M3

02 @2

m on ws

1. @@@ O

S VD Wi s T

]
3 C
N
&
beoke BFefTeEs
@

o : SNY 20 BNA
H i
VL - S 150 0
9] 1rva B 1~vA

AT Bromsae
IJ A Bemse [be

m Ceri’:y/oﬂ;a com

Toll Free Phone: 877-378-0240
KD 52-1 /62-1 DR 52-1 /62-1 Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere WWW;B@NWZJ@Q\;QOEB



>> KD/DR 52.0-2, 25 - 30 Watt

» Rugged design

» Maintenance free during lifetime

» Ball bearings and surface cooling by built-in
blower for maximum lifetime

» Three-phase, two-pole design

» Reversible rotational direction

» Available in different lengths

» Can be combined with gearboxes

» IP 54 protected when flange-mounted

» Insulation material according to VDE 0530,
corresponds to insulation class F

» Surface protected by aluminium housing

» End shields made of die-cast aluminium

» Robuster Aufbau

» Wartungsfrei wahrend Lebensdauer

» Kugellagerung und Oberflachenkihlung durch
eingebauten LUfter fir maximale Lebensdauer

» Dreiphasiger, zweipoliger Aufbau

» Drehrichtung umkehrbar

» Erhaltlich in verschiedenen Baulangen

» Kombination mit Getrieben moéglich

» Schutzart IP 54 im angeflanschten Zustand

» |solationsmaterial nach VDE 0530 entsprechend

» Isolierstoffklasse F

» Oberflachenschutz durch Aluminiumgehause

» Lagerschilder aus Aluminiumdruckguss

Data/ Technische Daten KD 52.0x60-2 DR 52.0x60-2

iorminal voltage/ v 230 (50/60 Hz) A 230 (50/60 Hz) Y / A
ennspannung

Nominal output power P,/

Abgegebene Nennleistung P W 2 S0

Nominal speed n,/

Nenndrehzahl n rom 2600 2600

Nominal torque M,/

Nenndrehmoment M, Nem ° 120

Phase-shifting capacitor )/

Betriebs-Kondensator ) uF 4 -

Capacitance C,/ Kapazitéat C, V- 260 -

Voltage U,/ Spannung U,

Rated current |,/

Nernstrom |, (at 400V at type DR) R 0 0.l

Starting torque M,/

Anzugsmoment l\;\\.‘ Nem 6 22

Pull-out torque M,/ -

Kippmoment M, Nem Lo

Moment of intertia J/

Massentragheitsmoment J geme 230 230

Weight m/

Gewicht m (B 14 DIN 42950) kg 120 2

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Planetary gearbox/
:tg ?g ] Planetengetriebe
i [pLG 52,
Page/ Seite 192
[ IPLG 75,
Page/ Seite 198

KD 52.0x60-2

» Worm gearbox/
Schneckengetriebe
[ Isa 8o,
Page/ Seite 207

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877

378-0240
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»> KD/DR 52.0-2, 25 - 30 Watt @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
[#1o.03]
[©fo.06]A]
58 \ |y 4xXM5 7 deep/tief
53 25
LV T~ =
BN ° i
g £ ° | 3l 8
e A3
i. ‘ ) . s
55 LI & 3
i N = 3
. ' I ——
1 11
4500
M20 M16 25050
455 Ls
L,
L Dimension/ MaBe | 52.0x60
! M1 146
12+1 124.5
13+1 21
Metal Terminal Box IP 65/ Metallklemmkasten IP 65
For the motor series o]
KD/DR 52.0+62.0 we 7151 Oloos[A]
3 34 4XM5 7 deep/tief
offer a metal terminal 53 25
box. The electrical S l
1 7
connections are Sy ® ® |§l
according to the B 3% o
circuit diagram below i [ i s 2| o
- g o
shown.. ! _i “ ) s|®
) - 9
Far die Baureihe T \@ ®, L s
KD/DR 52.0+62.0 ! ==
steht ein Metallklermm-kas- 4500
25050
ten als Anbausatz zur
Verflgung. Das 9-polige 455 L
Klemmbrett wird, wie unten Lz
PR AR Ly Dimension/ MaBe | 52.0x60
dargestellt, beschaltet. =1 146
12+1 124.5
131 47.5
Terminal box can be turned 180° by user. Klemmenkasten vom Anwender wahlweise um 180° drehbar.
Electrical connection: Elektrischer Anschluss:
Terminal strip and M3 earthing screw. End float of drive shaft <0.1 Klemmbrett und Erdungsschraube M3. Axialspiel der Abtriebswelle
against ball bearing spring disc. 0.1 gegen Kugellager-Federscheibe.
@ @
ge o wSs
sw bl br @
L) ¢ W e 9“ Ws
o= i
\ " f_ 3 N Y 20 3 /\/ A
10 1A

Sold & Serviced By:

KD 52.0 DR520  SERVOZEOcom

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
fur weitere WoeMkSeNVe2gon¢osn
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>> KD/DR 62.0-2, 76 - 87 Watt

» Rugged design » Robuster Aufbau
» Maintenance free during lifetime » Wartungsfrei wahrend Lebensdauer
» Ball bearings and surface cooling by built-in » Kugellagerung und Oberflachenkihlung durch
blower for maximum lifetime eingebauten Lufter fur maximale Lebensdauer
» Three-phase, two-pole design » Dreiphasiger, zweipoliger Aufbau
» Reversible rotational direction » Drehrichtung umkehrbar
» Available in different lengths » Erhaltlich in verschiedenen Baulangen
» Can be combined with gearboxes and brakes ~ » Kombination mit Getrieben und Bremsen moglich
» IP 54 protected when flange-mounted » Schutzart IP 54 im angeflanschten Zustand
» Insulation material according to VDE 0530, » |solationsmaterial nach VDE 0530 entsprechend
corresponds to insulation class F » |solierstoffklasse F
» Surface protected by aluminium housing » Oberflachenschutz durch Aluminiumgehause
» End shields made of die-cast aluminium » Lagerschilder aus Aluminiumdruckguss
» Chamfers with isolation state for frequency » Optional Fasen isoliert fur FU-Betrieb
operation
Data/ Technische Daten KD 62.0x80-2 DR 62.0x80-2
iominal voltage/ v 230 (50/60 Hz) A 230 (50/60 Hz) Y / A
ennspannung
Nominal output power P,/
Abgegebene Nennleistung P, W 78 &
Nominal speed n,/
Nenndrehzahl n rom 2600 2600
Nominal torque M,/
Nenndrehmoment M, Nein 20 i
Phase-shifting capacitor )/
Betriebs-Kondensator ) uF 8 -
Capacitance C,/ Kapazitéat C, V- 260 -
Voltage U/ Spannung U,
Rated current |,/
Nernstrom |, (at 400V at type DR) R use 0.5
itam‘ng torque M,/ Nem 15.4 79
nzugsmoment M,
/;g/l—out torque M,/ Nem 330 ~
ippmoment M,
Moment of intertia J/
Massentragheitsmoment J gom” 370 370
Weight m/
Gewicht m (B 14 DIN 42950) kg 200 20T

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten E 60 ] :tg 3: 1] P\anetenggtriebe
[ Jee0 — U [ |PLG 52,
Page/ Seite 192
[ |PLG 75,

KD 62.0x80-2

Page/ Seite 198

» Worm gearbox/
Schneckengetriebe
[ Isa 8o,
Page/ Seite 207
[ IsG 120,
Page/ Seite 208

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877+378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
132 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen www.servoZgo.com

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage




>> KD/DR 62.0-2, 76 - 87 Watt @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

W45 (= Tdoop/tef) (#1043 ]
o]

— %
63541 &

1 Typenstchild l 7

VT
&
@915

Bedienschild

o)
@

M201.5

| B0:8:88¢

BU5H0.5 5405

End float of drive shaft <0.1 against ball bearing spring disc./ Dimension/ MaBe | 62.0x80 | 62.0x80 + E 60

Axialspiel der Abtriebswelle 0.1 gegen Kugellager-Federscheibe. M1 170 213.5
21 144.5 188
131 67.5 67.5

Metal Terminal Box IP 65/ Metallklemmkasten IP 65

For the motor series (7] 003 |
KD/DR 52.0+62.0 we 75 x5, Tiwsil 56 o] o [1]
offer a metal terminal 344
box. The electrical . [_::; ol = E
connections are 1—. §§ | ® ® =
) D~ ® 0 > =
according to the a s M20x1-5I|]' .|. N Y
circuit diagram M % 2 —3 g
below shown. - —Ll l [
Fir die Baureihe & : @ @) i j
KD/DR 52.0+62.0 H— i
steht ein Metallklemm- e M16x15 M20x15 24
kasten als Anbausatz zur 98- Ls LE
Verflgung. Das 9-polige Le
Klemmbrett wird, wie unten Ly
dargestellt, beschaltet. ﬁ"’:i”s"‘m/ MaBe 521-%60
12+ 1 144.5
131 41.9
Terminal box can be turned 180° by user. Klemmenkasten vom Anwender wahlweise um 180° drehbar.
Electrical connection without / with optional brake: Elektrischer Anschluss ohne / mit optionaler Bremse:

Terminal strip and M3 earthing screw. Klemmbrett und Erdungsschraube M3

so Dl

3NY 20 SNA

(54

@

K
3 C
N
£
0
brake BN e

EQ" oS
IS T Bremse

KD 62.0 DR 62.0 ol Free Phone: 677.376.0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere WWW.BQNM@@QOL‘QOBG



>> KD/DR 62.0-4, 25 - 31 Watt

» Rugged design

» Maintenance free during lifetime

» Ball bearings and surface cooling by built-in
blower for maximum lifetime

» Three-phase, four-pole design

» Reversible rotational direction

» Available in different lengths

» Can be combined with gearboxes and brakes

» IP 54 protected when flange-mounted

» Insulation material according to VDE 0530,
corresponds to insulation class F

» Surface protected by aluminium housing

» End shields made of die-cast aluminium

» Chamfers with isolation state for frequency
operation

» Robuster Aufbau

» Wartungsfrei wahrend Lebensdauer

» Kugellagerung und Oberflachenkihlung durch
eingebauten LUfter fir maximale Lebensdauer

» Dreiphasiger, vierpoliger Aufbau

» Drehrichtung umkehrbar

» Erhaltlich in verschiedenen Baulangen

» Kombination mit Getrieben und Bremsen mdaglich

» Schutzart IP 54 im angeflanschten Zustand

» |solationsmaterial nach VDE 0530 entsprechend

» Isolierstoffklasse F

» Oberflachenschutz durch Aluminiumgehause

» Lagerschilder aus Aluminiumdruckguss

» Optional Fasen isoliert fur FU-Betrieb

Data/ Technische Daten KD 62.0x80-4 DR 62.0x80-4
Q’gm’;g’q Vﬂ%’ff;%e/ 230 (50/60 Hz) A 230 (50/60 Hz) Y / A
Nominal output power P,/ 05 31
Abgegebene Nennleistung P,
Nominal speed n,/
Nenndrehzahl n rem 1200 1100
Nominal torque M,/
Nenndrehmoment M, Nem 202 278
Phase-shifting capacitor )/
Betriebs-Kondensator ) 5 -
Capacitance C,/ Kapazitéat C, 260 -
Voltage U/ Spannung U,
Rated current |,/
Nernstrom |, (at 400V at type DR) Oy Gl
itam‘ng torque M,/ Nem 15.4 42
nzugsmoment M,
/;g/l—out torque M,/ Nem 208 _
ippmoment M,
Moment of intertia J/ 5
Massentragheitsmoment J gem 370 870
Weight m/
Gewicht m (B 14 DIN 42950) 200 20T
Modular System/ Modulares Baukastensystem
» Brakes & Encoder/ » Planetary gearbox/
60 PLG 52
Bremsen & Anbauten | P75 1 Planetengetriebe
[ ]E6O S [ ]PLG 52,
Page/ Seite 192
[ IPLG 75,

KD 62.0x80-4

[ Preference/ lorzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

Page/ Seite 198

» Worm gearbox/
Schneckengetriebe
[ /sG 80,
Page/ Seite 207
[ ]SG 120,
Page/ Seite 208

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877
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134 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
www.servo2go.com



>> KD/DR 62.0-4, 25 - 31 Watt @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
4xM5 (= Tdeep/tief) (7] 0 |
5
61541 T b (o 006 [4]
L Typensechild I
J |
= (F & 2
J( )8 E s N
‘ - Z 2
2 Sy a 9
o
Nd—— L\
@E o a|
P8:8:05¢ 2%
P55 BHS
13
12
u e
End float of drive shaft <0.1 against ball bearing spring disc./ ﬁ”ﬁ”s’o”/ VAt 621-%80 62-02203% EED
Axialspiel der Abtriebswelle 0.1 gegen Kugellager-Federscheibe. 21 1445 188
131 67.5 67.5
Metal Terminal Box IP 65/ Metallklemmkasten IP 65
For the motor series
KD/DR 52.0+62.0 we (7T 00 |
offer a metal terminal A 4xM5, 7deep/tit 56 o[ 06 T4 ]
box. The electrical 344
connegt/ons are % Lr_ @ @ ﬁ
according to the = ki | 3
circuit diagram N hs MZOx‘I,Si-I 1 9
below shown. 3 ) % 2 —1 T ’ 8
© —_—
% -LNJ. J. U
Fir die Baureihe — | @® — =)
KD/DR 52.0+62.0 & | @
steht ein Metallklemm- oi5an et M20X15 24
kasten als Anbausatz zur o L
1
Verflgung. Das 9-polige 2 e
Klemmbrett wird, wie unten L:
PR A Dimension/ MaBe | 52.0x60
dargestellt, beschaltet. L T 170
12+1 144.5
131 41.9
Terminal box can be turned 180° by user. Klemmenkasten vom Anwender wahlweise um 180° drehbar.
Electrical connection without / with optional brake: Elektrischer Anschluss ohne / mit optionaler Bremse:
Terminal strip and M3 earthing screw. Klemmbrett und Erdungsschraube M3
SN\ N
® E w2 0 @
g™ g7 ws
*.y 9 ® sw_ o b swl ol b
i @ @ @ V) @)
sw bl br
V) Wi , R s T LR s T
3IrAVY 200 3vA )
@ z
3|l 1 2
[ u ! 1 i &
\ ) f— - ﬁ %% E [5% Lz_‘
19 1A B 1040 & @ @
o
: ? %
Z 2 efviced By:
™ ™ | /
SERVOY4GO0.com
=/
KD 62.0 DR 62.0 ol Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere WWW.BQNM@@QOL‘QOBE



@unkermotoren D

Linear products
» Series ST | CASM | LS

With the following products, Dunkermotoren offers a wide spectrum of linear drive
technology. Whether tubular linear motors for highly dynamic positioning tasks or
spindle systems with thrust forces in the range of kilo Newton, we offer a wide portfolio
of maintenance free linear systems. The three types cover a wide range of adjustment
and positioning tasks and are used in industrial automation, medical technology or in
lab-/ testing equipment. By the means of easy-to-use software tools, our linear
products can be adapted to your application, even as alternative to classical
pneumatics cylinders / axis.

Due to the high efficiency of the units, running costs can be reduced to a minimum,
which also leads to environmental protection in the long term.

Linearprodukte
» Baureine ST | CASM | LS

Mit den nachfolgenden Produkten bietet Dunkermotoren ein breites Spektrum an
Linearer Antriebstechnik. Ob stangengefiihrte Direktlinearmotoren flir hoch-
dynamische Positionieraufgaben oder Spindelsysteme mit Schubkréfte im Kilonewton
Bereich bieten wir ein breites Portfolio an wartungsfreien Linearsystemen an. Die drei
Baureihen decken eine Vielzahl von Verstell- bzw. Positionieraufgaben ab und werden
in der Industrieautomatisierung, Medizintechnik oder in Labor/Priifanlagen eingesetzt.
Uber einfache Software Tools lassen sich unsere Linearprodukte an lhre Applikation,
auch als Alternative zu klassischen Pneumatik Zylinder/Achsen, konfigurieren.

Durch den hohen Wirkungsgrad der Einheiten werden laufende Betriebskosten auf
einem Minimum gehalten und schonen langfristig die Umwelt.




Overview linear motors/ Ubersicht Linearmotoren
Page/ Seite 138 ServoTube 11

Page/ Seite 140 | ServoTube 11 with integrated amplifier
Page/ Seite 142 ServoTube 25

Page/ Seite 146 High Rigidity ServoTube Actuator 25
Page/ Seite 146 ServoTube 38

Page/ Seite 148
Accessories linear motors/ Zubehor Linearmotoren

Page/ Seite 150

Modules/ Module

Page/ Seite 150  SM 11

Page/ Seite 152 SM 25

Page/ Seite 154 XM 38

Overview spindle motors/ Ubersicht Spindelmotoren
Page/ Seite 156 LSM 06

Page/ Seite 158 LSM 13

Page/ Seite 160 LSG 13 with PLG 52

Page/ Seite 162 LSG 13 with SG 62 / 80K

Page/ Seite 164  LPA 08

Overview electric cylinders/ Ubersicht Elektrozylinder
Page/ Seite 166 CASM-32

Page/ Seite 168 CASM-40

Page/ Seite 1770 CASM-63

Page/ Seite 172
Accessories electric cylinders/ Zubehor Elektrozylinder

@unkermotoren

46-91N
46-91N
156 - 780 N
172-860 N
372 - 1860 N

19-92N
90 - 780 N
255 - 1860 N

39 - 200 N
324 - 680N
457 - 680 N
650 - 860 N

50 - 220 N

131 -700N
198 - 2375 N
202 - 1885 N

Sold & Serviced By:

= /i
SERV(EFD.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> ST 11| cont. 19N, peak 91 N

» Integrated high resolution sin/cos positioning » Integrierter hochauflésender sin/cos Positionssensor

sensor with + 6 micron repeatibility/ + 350 mit + 6 um Wiederholgenauigkeit/ + 350 pm
micron absolute accuracy absolute Genauigkeit

» Actuator version (STA) with integrated high » Aktuator Version (STA) mit integriertem
performance polymer bearings (exchanged) Hochleistungspolymerlager (tauschbar)

» Completely IP67 protected » Vollstandig IP67 geschutzt

Data/ Technische Daten

Type/ Typ STA/ STB 1104 STA/ STB 1108 STA/ STB 1112 STA/ STB 1116
ggifggr%ecgﬁﬁ;%%mféefg (JOV;ZJSS%Q Dauer: 1s N e el e viE
Peak current @ 2€ °C ambient for 1 sec/ . Apk 12

Spitzenstrom @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s

e
i g otege) 7

gﬁiﬁ:ﬁ%ﬁfﬁ@ﬂn@ﬁgv(/sw- i .0l 5 e g
o P w | 53 2 a7
e s
M:ﬁfﬂdess@ieﬂm%fﬂ(sra>‘ ‘ m/s 75 77 6.0 50
,qufgg::?g{ggr/wau\gken Hm e

" Based on a moving thrust rod with 14 mm stroke and no playload./ " Bedienung: Bewegte Magnetstange mit 14 mm Hub, keine Nutzlast.

@ Based on a moving thrust rod with triangular move over maximum stroke, no playload./ ¥ Bedienung: Bewegte Magnetstange mit Dreiecksbewegung Uber den max. Hub, ohne Nutzlast

® Based on a moving forcer and no playload./ © Bedienung: Bewegte Primareinheit und keine Nutzlast.

“ Based on a moving forcer with triangular move over maximum stroke, no playload./ ) Bedienung: Bewegte Priméareinheit und keine Nutzlast

* By means of appropriate cooling plate or fan, the continuous force is increased by up to 50%/ * Mittels entsprechender Kihiplatte oder Lifter kann die Dauerkraft um bis zu 50% erhoht werden

Options/ Optionen Page/ Seite
Module/ Modul Page/ Seite 150
Controller/ Regelelektronik Page/ Seite 178

["| Preference/ Vorzugsreine |1 On request/ auf Anfrage

Sold & Serviced By:
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> ST 11| cont. 19N, peak 91 N

@unkermotoren

Dimensions ServoTube 11 Actuator (STA)/ MaBzeichnung ServoTube 11 Aktuator (STA)

Forcer STA/ Primareinheit STA

229 AF

61
58.5

20.5

280

Thrust rod for STA/ Magnetstange flr STA

L1

1.5 MIN

Available cable lengths: 3m or 5m; cable types: non-robotic or robotic/
1: Nicht- oder Sc

Verfiigbare

3m oder 5m;

tauglich

M20x1.5
THREAD/ lin
Gewinde
[
M20x1.5 )
PLASTIC NUT/
Kunsstoffmutter L2 18.0
M4 Mounting holes/ M4 Befestigungsbohrung
L3
ACTIVE LENGTH/

Aktive Lange
+1mm (L4)

o
s

Befestigungsbohrung

M5x8

Mounting holes/

=
AN

40102
BEARING/ Lager @11.11 +0.032 (7/16")

4 _ _ _ _
é k] OVERALL LENGTH/
i L L1 L2 L3
S STA1104 1241 68,4*
z STA1108 175,3 86,9*
STA1112 226,5 86,9* 170,8™
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
STA1116 277,4 86,9* 221,77
* For first pair of tapped holes/ * Flir erstes Paar Gewindebohrungen; ** For second pair of tapped holes/ ** Flr zweites Paar Gewindebohrungen
Dimensions Table-Actuator (STA)/ Tabelle Abmessungen Aktuator (STA)
1104 1108 1112 1116
Stroke/ Hub mm
TRA 11- L5 L4 TRA 11- L5 L4 TRA 11- L5 L4 TRA 11- L5 L4
14 144 166 139 195 217 190 246 268 241 298 319 292
39 169 191 164 221 242 215 272 293 266 324 344 317
65 195 217 190 246 268 241 298 319 292 349 370 343
91 221 243 216 272 294 267 324 345 318 375 396 369
116 246 268 241 298 319 292 349 370 343 401 421 394
142 272 294 267 324 345 318 375 396 369 426 447 420
168 298 320 293 349 371 344 401 422 395 452 473 446
194 324 346 319 375 397 370 426 448 421 478 499 472
219 349 371 344 401 422 395 452 473 446 503 524 497
245 375 397 370 426 448 421 478 499 472 529 550 523
271 - - - - - - 503 525 498 555 576 549

Dimensions ServoTube 11 Actuator (STB)/ MaBzeichnung ServoTube 11 Aktuator (STB)

M20x1.5
THREAD/
Gewinde

L1 (see table STA/ siehe Tabelle STA)

15.0

M20x1.5
PLASTIC NUT/
Kunsstoffmutter

L2 (see table STA/ siehe Tabelle ST&\_ 18.0

STB thrust rod/ Magnetstange fur STB

THRUST ROD LENGTH/

M4 Mounting holes/ M4 Befestigungsbohrung

L3 (see table STA/ siehe Tabelle STA)

Available thrust rod lenghts/ \erfligbare Magnetstangenlangen

Dimensions in mnablt/&B8aemicét By

144

169 195

221

246

272

298

324

349

375

401 426

452

478

s03SERV!

Gl

581

606 632

658

683

709

735

760

786

812

838 863

889

915

P40 Fre®ho

1com

ne¥%r7

378-0240
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> SCA 11 with integrated amplifier | cont. 19 N, peak 91 N

» Integrated programmable amplifier » Integrierter programmierbarer Servoregler

» + 6 micron repeatability » + 6 um Wiederholgenauigkeit

» + 3560 micron absolute accuracy » + 350 pm absolute Genauigkeit

» Pl version: up to 14 positions » Pl Version: bis zu 14 Positionen

» CANopen (Cl), Profibus (PB) and EtherCAT » CANopen (Cl), Profibus (PB) und EtherCAT (EC)
(EC) or Master Functionality (Ml) versions oder mit Master Funktionalitét (M) Versionen

» Protection class IP67 » Schutzklasse IP67

Data/ Technische Daten

Type/ Typ SCA1104 - XI SCA1108 - XI SCA1112 - XI SCA1116 - XI
Peak force @ 25°C ambient for 1 sec/

Spitzen-Schubkraft @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s N £o.0 530 68:9 Sl
Peak current @ 25°C ambient for 1 sec/ Aok 12

Spitzenstrom @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s P

Continuous stall force @ 25°C ambient/

Dauer-Schubkraft @ 25°C Umgebung N G0z oee 1812 ieze
Continuous stall current @ 25°C ambient*/

Dauer-Strom @ 25°C Umgebung® Arms 1.1 1.73 1.87 1.78
Power supply/ VDG max. 60

Leistungsspannung ’

Control voltage/

Steuerungspannung VDG 24

Peak acceleration (SCA)"/ 2

Spitzen-Beschleunigung (SCA)! s “aw 3 S §22
Maximum speed (SCA)@/

Maximalgeschwindigkeit (SCA)® m's 53 56 54 47
Repeatability/

Wiederholgenauigkeit Hm &

' Based on a moving thrust rod with 27 mm stroke and no playload./ " Bedienung: Bev > Mag ange mit 27 mm Hub, keine Nutzlast

W Based on a moving thrust rod with triangular move over maximum stroke, no playload.
" Based on a moving forcer and no playload./ " Bedienung: Bewegte Priméareinheit unc
1 Based on a moving forcer with triangular move over maximum stroke, no playload./ " Bedienung RL,

Bewegte Magnetstange mit Dre >gung Uber den max. Hub, ohne Nutzlast

e Priméreinheit und keine Nutzlast

Options/ Optionen Page/ Seite

Field bus accessories/ Feldbuszubehor Page/ Seite 227
Software/ Software Page/ Seite 228
Accessories/ Zubehor Page/ Seite 223

["| Preference/ Vorzugsreine [ 1On request/ auf Anfrage

SCA11 - PI SCA11 - ClI SCA11 - MI SCA11 - PB SCA11 - EC
—
CANcpoen EtherCAT. ™
Operation modes/ Position mode | Force mode/
Betriebsmodi Postitionsmodus | Schubkraftmodus
Corﬁro// 1/0s CANopen, I/0s CANopen, I/0Os Profibus, I/0s EtherCAT, 1/Os
Bedienung
/Os/ 5 dig. Inputs, 5 dig. Inputs, 5 dig. Inputs, 4 dig. Inputs, 4 dig. Inputs,
/Os 3 dig. Outputs, 3 dig. Outputs, 3 dig. Outputs, 3 dig. Outputs, 3 dig. Outputs,
T 1 analog Input 1 analog Input 1 analog Input 1 analog Input 1 analog Input
Parametrisation | programming/ Parametrisation CANopen Application Services Profibus EtherCAT
Parametrierung | Programmierung Software Interface Dep. at Dunker Interface Interface

Sold & Serviced By:

SERVOFJEO.om

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> SCA 11 with integrated amplifier | cont. 19 N, peak 91 N @unkermotoren

Dimensions SCA11/ MaBzeichnung SCA11
235
80 16
ACTUATOR ENVELOPE
= (2 x STROKE) + L
@ @ M4 FIXING GRUB SCREW
BE]] EACH SIDE
15.0 35 T
1.5 MIN :
M20 x 1.5p @ @ 8
THREAD
9o  oc
L2 Lo | (OR 053 13 CLEARANCE)
L1 3 POSN, EACH SIDE
18
14.5
80 7.5
ACTUATOR ENVELOPE
= (2 x STROKE) + L Q
@ @ IEA:(:F:{XQE(JBEGRUB SCREW
15.0 35 7
1.5 MIN :
M20x1.5p ® ® 8
THREAD
—. _ _ _ _ _ _ 2 &
EtherCAT. ™ H
© o
Thrust rod for SCA/ Magnetstange fur SCA
%g ACTIVE LENGTH/ I; ?
o Aktive Linge N -
s — £mm (L4 100 é 343
4{ — — — — —
ES 75
= 3 OVERALL LENGTH/
B £ Gesamtlange L1 L2
& +1mm (L5)
3 SCA1104 1241 68,4*
£ SCA1108 175,3 86,9
= SCA1112 226,5 86,9
SCA1116 277,4 86,9*
* For first pair of tapped holes/ * Fr erstes Paar Gewindebohrungen; ** For second pair of tapped holes/ ** Fir zweites Paar Gew ohrungen
Dimensions Table-Actuator (SCA)/ Tabelle Abmessungen Aktuator (SCA)
1104 1108 1112 1116
Stroke/ Hub mm
TRA 11- L5 L4 TRA 11- L5 L4 TRA 11- L5 L4 TRA11- L5 L4
14 144 166 139 195 217 190 246 268 241 298 319 292
39 169 191 164 221 242 215 272 293 266 324 344 317
65 195 217 190 246 268 241 298 319 292 349 370 343
91 221 243 216 272 294 267 324 345 318 375 396 369
116 246 268 241 298 319 292 349 370 343 401 421 394
142 272 294 267 324 345 318 375 396 369 426 447 420
168 298 320 293 349 371 344 401 422 395 452 473 446
194 324 346 319 375 397 370 426 448 421 478  sold & 499ced By:
219 349 371 344 401 422 395 452 473 446 503 J
245 375 397 370 426 448 421 478 499 472 529 X -com
271 - N - N - N 503 525 498 555 ol Pfe Phon@49877 378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere Wst;enmR@@.qom



»> ST 25| cont. 90 N, peak 780 N

» Integrated high resolution sin/cos positioning
sensor with + 12 micron repeatibility/
+ 350 micron absolute accuracy

» Vlersion (STA) with integrated high
performance polymer bearings

» Completely IP67 protected

» Brake option available

» Integrierter hochauflésender sin/cos
Positionssensor mit +12 pm Wiederhol-
genauigkeit/ + 350 um absolute Genauigkeit

» Version (STA) mit integriertem Hochleistungs-
polymerlager

» Vollstandig IP67 geschutzt

» Bremse optional verfligbar

Data/ Technische Daten
Type/ Typ STA/ STB 2504 STA/ STB 2506 STA/ STB 2508 STA/ STB 2510
SV} =] S P SV} P S P

Peak force @ 25°C ambient for 1 sec/

Spitzen-Schubkraft @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s N 812 156 468 284 624 812 780 390

Peak current @ 25°C ambient for 1 sec/ Aok 20

Spitzenstrom @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s P

Continuous stall force @ 25°C ambient/

Dauer-Schubkraft @ 25°C Umgebung N 42.5 59.5 75.1 90.0

Continuous stall current @ 25°C ambient*/

Dauer-Strom @ 25°C Umgebung® Arms 1.92 3.84 1.80 3.60 1.70 3.40 1.63 3.26

Force constant (sine commutation)*/

Kraftkonstante (Sinuskommutierung)* N/Arms 221 1.0 33.1 16.5 441 22.0 55.2 27.6

Maximum working voltage/

Maximale Betriebsspannung wee 80

Peak acceleration (STA)P/ o

Spitzen-Beschleunigung (STA)? m/s 394 197 483 241 542 271 586 293

Maximum speed (STA)®/

Maximalgeschwindigkeit (STA)® m/s 5.3 4.4 5.3 5.1 4.7 5.6 4.2 5.8
) @

Peak acceleration (STB)*/ e 203 111 203 111 285 117 256 128

Spitzen-Beschleunigung (STB)

Maximum speed (STB)®/

Maximalgeschwindigkeit (STB)® Tl £ 7 8e A ad [£5 a8 748

Repeatability/

Wiederholgenauigkeit Hm 12

'S = series forcer phases, P = parallel forcer phases/ 'S = Phasen der Primareinheit in Reihe, P = Phasen der Primareinheit parallel

@ Based on a moving thrust rod with 27 mm stroke, no payload./ * Bedienung: Bewegte Magnetstange mit 27 mm Hub, ohne Nutzlast
® Based on a moving thrust rod with triangular move over maximum stroke, no payload./ ¥ Bedienung: Bewegte Magnetstange mit Dreiecksbewegung Uber den max. Hub, ohne Nutzlast
“ Based on a moving forcer and no payload./ ' Bedienung: Bewegte Priméareinheit, ohne Nutzlast.
® Based on a moving forcer with triangular move over maximum stroke, no payload./ ® Bedienung: Bewegte Primareinheit mit Drelecksbewegung Uber den max. Hub, ohne Nutzlast.

* By means of appropriate cooling plate or fan, the continuous force be increased by up to 20%/ * Mittels entsprechender Kihlplatte oder Lifter kann die Dauerkraft um bis zu 20% erhoht werden

Options/ Optionen Page/ Seite

Module/ Modul Page/ Seite 152
Brake/ Bremse Page/ Seite 148
SI10 Interpolator/ SI10 Interpolator Page/ Seite 148
Controller/ Regelelektronik Page/ Seite 180

["| Preference/ Vorzugsreine [ 1On request/ auf Anfrage

142 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen
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»> ST 25| cont. 90 N, peak 780 N

@unkermotoren

Dimensions ServoTube 25 Actuator (STA)/ MaB3zeichnung ServoTube 25 Aktuator (STA)
L1
Available cable lengths: 3m or 5m; cable types: non-robotic or robotic/
285 133 Verfligbare 3m oder 5 m; Nicht - oder
liss, 43 457
1 @ :mg BM(;unUng hoLcsA
N efestiqungsbohrungen 6
! i & v ¢ < ”
’(‘ ’ g Eg
N 3 0 o o
09 & = © o | I NSV ER
3 — 290 |
K & 4 B -
o 4M4 Mounting holes/
20 N L2 8M4 Mounting holes/ 4 M4 Befestigungsbohrungen
325 8 M4 Befestigungsbohrungen
54.0 L3
ACTIVELENGTH/
ktive Linge
+ 1mm (L4)
S L1 L2 L3
————=——]
N r - STA2504 188,5 70" 130*
5 o ~ STA2506 239,5 66" 177
STA2508 290,5 72" 222
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm STA2510 3415 7o 275
* For first pair of tapped holes/ * Flr erstes Paar Gewindebohrungen; ** For second pair of tapped holes/ ** Flr zweites Paar Gewindebohrungen
Dimensions Table-Actuator (STA)/ Tabelle Abmessungen Aktuator (STA)
2504 2506 2508 2510
Stroke/ Hub mm
TRA 25- L5 L4 TRA 25- L5 L4 TRA 25- L5 L4 TRA 25- L5 L4
27 226 266 216 277 317 267 329 368 318 380 419 369
53 252 292 242 303 343 293 354 394 344 405 445 395
78 277 317 267 329 368 318 380 419 369 431 470 420
104 303 343 293 354 394 344 405 445 395 457 496 446
130 329 369 319 380 420 370 431 471 421 482 522 472
155 354 394 344 405 445 395 457 496 446 508 547 497
181 380 420 370 431 471 421 482 522 472 534 573 523
206 405 445 395 457 496 446 508 547 497 559 598 548
232 431 471 421 482 522 472 534 573 523 585 624 574
258 457 497 447 508 548 498 559 599 549 611 650 600
283 482 522 472 534 573 523 585 624 574 636 676 625
309 508 548 498 569 599 549 611 650 600 662 701 651
Please consuilt factory for longer stroke lengths/ GroBere Hublangen auf Anfrage:
Dimensions Table Components (STB)/ Tabelle Abmessungen Komponenten (STB)
L1 L2 L3
STA2504 160.0 60* 120"
L1 STA2506 211.0 56* 167+
133 STA2508 262.0 62" 212
STB thrust rod/ Magnetstange fur STB STA2510 3130 62" 263"

64.0

THRUST ROD LENGTH,

[0
13 <+ R3 <+
@ @ 20
200
J% & 4

4.0

L2

L3

OPTIONA.

8M4 Mounting holes/
8 M4 Befestigunsbohrungen

FFER PADS (8/
Optionale Pufferblécke®8

Available thrust rod lenghts/ Verfligbare Magnetstangenlangen

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

206 252 277 303 329 354 380 405 431 457 482 508" * SE4%° Bﬂ'
585 611 636 662 688 713 739 765 790 816 867 o8 | SER 1 D.com
1072 1124 1175 1226 1278 1329 1380 1431 1483 1634 1685 1637 Tqll F1@88 Phonk3977L378-0240

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com

w.dunkermotoren.de fiir weitere WWWQ%VW@OLGOHG



> XTR 25 | cont. 108 N, peak 860 N

» Integrated high resolution sin/cos positioning » Integrierter hochauflésender sin/cos

sensor with + 12 micron repeatibility/ + 350 Positionssensor mit + 12 um Wiederhol-
micron absolute accuracy genauigkeit/ = 350 um absolute Genauigkeit

» Vlery high mechanical rigidity due to » Besonders hohe mechanische Steifigkeit durch
outrigger bearings integrated in motor housing seitliche Stitzlager im Motorgehause

» Completely IP67 protected » Vollstandig IP67 geschitzt

» Brake option available » Bremse optional verflgbar

Data/ Technische Daten

Type/ Typ XTR 2504 XTR 2506 XTR 2508 XTR 2510
s P S P SV} P s P

Peak force @ 25°C ambient for 1 sec/

Spitzen-Schubkraft @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s N 344 172 516 258 688 844 860 430

Peak current @ 25°C ambient for 1 sec/ Aok 20

Spitzenstrom @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s P

Continuous stall force @ 25°C ambient/

Dauer-Schubkraft @ 25°C Umgebung N 522 72.3 90.4 108.0

Continuous stall current @ 25°C ambient*/

Dauer-Strom @ 25°C Umgebung® Arms 215 4.30 1.98 3.96 1.86 3.72 1.78 3.56

Force constant (sine commutation)*/

Kraftkonstante (Sinuskommutierung)* N/Arms 24.3 121 36.5 18.2 48.6 24.3 60.8 30.4

Maximum working voltage/

Maximale Betriebsspannung e 380

Feak accaler ation/. ms? 225 113 288 144 334 167 369 185

pitzen-Beschleunigung
Meximurn spoecy ms 5.6 4.1 53 5.0 48 55 43 5.8
aximalgeschwindigkeit
Repeatability/
Wiederholgenauigkeit Hm 12

'S = series forcer phases, P = parallel forcer phases/ 'S = Phasen der Primareinheit in Reihe, P = Phasen der Priméreinheit parallel

@ Based on a moving thrust rod with 28 mm stroke, no payload./ * Bedienung: Bewegte Magnetstange mit 28 mm Hub, ohne Nutzlast

® Based on a moving thrust rod with triangular move over maximum stroke, no payload./ ¥ Bedienung: Bewegte Magnetstange mit Dreiecksbewegung Uber den max. Hub, ohne Nutzlast

* By means of appropriate cooling plate or fan, the continuous force be increased by up to 20%/ * Mittels entsprechender Kihlplatte oder Lifter kann die Dauerkraft um bis zu 20% erhoht werden

Options/ Optionen Page/ Seite

Brake/ Bremse Page/ Seite 148
SI10 Interpolator/ SI10 Interpolator Page/ Seite 148
Controller/ Regelelektronik Page/Seite 180

[ Preference/ Vorzugsreihe  [10n request/ auf Anfrage

Sold & Serviced By:
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> XTR 25 | cont. 108 N, peak 860 N @unkermotoren

Dimensions High Rigidity ServoTube Actuator 25/ MaBzeichnung High Rigidity ServoTube Aktuator 25

Available cable lengths: 3m or 5m; cable types: non-robotic or robotic/
Verfiigbare Kabellangen: 3m oder 5 m; Kabeltypen: Nicht- oder Schleppkettentauglich

1.0

SYSTEM LENGTH/ Lénge Antrieb (+0.5) —
STROKE/ Verfahrweg (-0/+2.0) FORCER LENGTH/ Lange Priméreinheit
i A ‘ g i}
— i -
|
o)
= = T-SLOT FOR M5 T-NUTS
- - - S I I = T - Nut fiir M5 T-NUTS
o)
“ 750
LI (] © O |
[
215 20 2
HOLE TABLE/ Tabelle Bohrungen
TAG/ Markierung SIZE/ GroBe QTY/ Menge $Z @ &
A C/B 660 THRU 4 ‘
L 110 765 SECTION/ Abschnitt A-A
B M6 4

133

IS
120
Lenght forcer (mm)/ Lange Primareinheit (mm)
XTR2504 181.5
XTR2506 2825
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm XTR2508 283.5
XTR2510 334.5

Dimensions Table-Actuator (XTR)/ Tabelle Abmessungen Aktuator (XTR)

Stroke/ Hub mm 2504 2506 2508 2510
28 236 287 339 390
54 262 313 364 415
79 287 339 390 441
105 313 364 415 467
131 339 390 441 492
156 364 415 467 518
182 390 441 492 544
207 415 467 518 569
233 441 492 544 595
259 467 518 569 621
284 492 544 595 646
310 518 568 621 672

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQ\E;D.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> XT 38 | cont. 255 N, peak 1860 N

» Integrated high resolution sin/cos positioning
sensor with + 25 micron repeatibility/ + 400
micron absolute accuracy

» Actuator version (XTA) with integrated high
performance polymer bearings

» Completely IP67 protected

» Integrierter hochauflésender sin/cos
Positionssensor mit + 25 ym
Wiederholgenauigkeit/

+ 400 ym absolute Genauigkeit

» Aktuatorversion (XTA) mit integriertem
Hochleistungspolymerlager

» Vollstandig IP67 geschutzt

Data/ Technische Daten

Type/ Typ XTA/ XTB 3804 XTA/ XTB 3806 XTA/ XTB 3808 XTA/ XTB 3810
(Sl P Sl P (Ul P (Sl [=(U]

Peak force @ 25°C ambient for 1 sec/

Spitzen-Schubkraft @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s N 744 372 1116 558 1488 744 1860 930

Peak current @ 25°C ambient for 1 sec/ Aok 20

Spitzenstrom @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s P

Continuous stall force @ 25°C ambient/

Dauer-Schubkraft @ 25°C Umgebung N 1201 168.2 212.7 256.0

Continuous stall current @ 25°C ambient”/

Dauer-Strom @ 25°C Umgebung® Arms 2.28 4.57 213 4.27 2.02 4.04 1.94 3.88

Force constant (sine commutation)*/

Kraftkonstante (Sinuskommutierung)* N/Arms 526 26.3 78.9 39.4 105.2 52.6 1315 65.7

Maximum working voltage/

Maximale Betriebsspannung e e

Peak acceleration (STA)®/ 2

Spitzen-Beschleunigung (STA)? s 250 125 313 156 87 79 891 196

Maximum speed (STA)®/

Maximalgeschwindigkeit (STA) m/s 4.7 4.9 3.8 5.3 3.1 4.9 2.6 4.4

Peak acceleration (STB)?/ -

Spitzen-Beschleunigung (STB)* m/s 244 122 276 138 295 147 307 154

Maximum speed (STB)®/

Maximalgeschwindigkeit (STB)® S 6.0 9.3 42 74 3.3 6.0 2 50

Repeatability/

Wiederholgenauigkeit Hm 25

S = series forcer phases, P = parallel forcer phases/ 'S = Phasen der Primareinheit in Reihe, P = Phasen der Primareinheit parallel

@ Based on a moving thrust rod with 33 mm stroke, no payload./ * Bedienung: Bewegte Magnetstange mit 33 mm Hub, ohne Nutzlast

© Based on a moving thrust rod with triangular move over maximum stroke, no payload./ ® Bedienung: Bewegte Magnetstange mit Drelecksbewegung Uber den max. Hub, ohne Nutzlast

“ Based on a moving forcer and no payload./ ' Bedienung: Bewegte Priméareinheit, ohne Nutzlast.

® Based on a moving forcer with triangular move over maximum stroke, no payload./ © Bedienung: Bewegte Primareinheit mit Drelecksbewegung tUber den max. Hub, ohne Nutzlast.

* By means of appropriate cooling plate or fan, the continuous force be increased by up to 15%/ * Mittels entsprechender Kihlplatte oder Lifter kann die Dauerkraft um bis zu 15%

rhoht werden

Options/ Optionen

Page/ Seite

Module/ Modul

Page/ Seite 154

SI10 Interpolator/ SI10 Interpolator

Page/ Seite 148

Controller/ Regelelektronik

Page/ Seite 180

[| Preference/ Vorzugsreine [ 1On request/ auf Anfrage

146 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen
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»> XT 38 | cont. 255 N, peak 1860 N @unkermotoren

Dimensions ServoTube 38 Actuator (XTA)/ MaBzeichnung ServoTube 38 Aktuator (XTA)
ACTUATOR ENVELOPE/ Bewegungsbereich
= (2 X STROKE/ Verfahrweg ) + 319
4 M6 Mounting holes/ Available cable lengths: 3m or 5m; cable types: non-robotic or robotic/
4 M6 Befestigungsbohrungen L1 Verfiigbare Kabellingen: 3m oder 5 m; Kabeltypen: Nicht- oder Schleppkettentauglich
403 40.0 141 55 59.0
(270, rﬁﬂﬁgj/ 4 M4 Mounting holes/ f—
2 4 M4 Befestiqungsbohrungen || |}
N A
I — &+ + 4+ &
o E=i |1 )
< K+
R19.1 330 L2
— 43.0 o L3 M4 Mounting holes/ M4 Befestigungsbohrungen
70.0 =
- 9 £ 23
g % $ X ACTIVE LENGTH/ Aktive Lange (L4) +1.0mm co
7] 8 ég ==
% b L1 L2 L3
g ) ) I ) 1 XTA3804 258 83 187+
g |aso] - 20 XTA3806 329 89" 252+
OVERALL LENGTH/ Gesamtlédnge (L5) + Tmm
XTA3808 400 93" 319
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm XTA3810 471 93* 390"
* For first pair of tapped holes/ * Fr erstes Paar Gewindebohrungen; ** For second pair of tapped holes/ ** Fir zweites Paar Gewindebohrungen
Dimensions Table-Actuator (XTA)/ Tabelle Abmessungen Aktuator (XTA)
3804 3806 3808 3810
Stroke/ Hub mm
TRA 38- L5 L4 TRA 38- L5 L4 TRA 38- L5 L4 TRA 38- L5 L4
33 301 350 291 372 421 362 444 493 434 515 564 505
69 337 386 327 408 457 398 479 528 469 550 599 540
104 372 421 362 444 493 434 515 564 505 586 635 576
140 408 457 398 479 528 469 550 599 540 622 671 612
176 444 493 434 515 564 505 586 635 576 657 706 647
211 479 528 469 550 599 540 622 671 612 693 742 683
247 515 564 505 586 635 576 657 706 647 729 778 719
282 550 599 540 622 671 612 693 742 683 764 813 754
318 586 635 576 657 706 647 729 778 719 800 849 790
Please consuilt factory for longer stroke lengths/ GroBere Hublangen auf Anfrage:
Dimensions Table Components (XTB)/ Tabelle Abmessungen Komponenten (XTB)
L1 L2 L3
XTB3804 218 70" 174
XTB3806 289 76* 239
XTB3808 360 80" 306**
XTB3810 431 80" 377
403
§§ THRUST ROD LENGTH/
", Linge
2
2 g s [ P
3 § ° \ [ O
bl e H
|339] 3 s 8M4 Mounting holes/ “\ °
8m4 \ P a1t A 1]
700 | s ouning s XTB thrust rod/ Magnetstange fur XTB
| EmERSIOE Beigsety
Available thrust rod lenghts/ \erfigbare Magnetstangenlangen Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
265 301 337 372 408 444 479 515 550 586 622 657 693 729 764 800 836
Sold & Serviced By:
871 907 943 978 1014 1050 1085 1121 1157 1192 1228 1263 1299 1335 1370 1406 /
y 7
1477 1513 1549 1584 1620 1656 1691 1727 1763 1798 1834 1870 1905 1941 1 9765F!&y ey J.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
v.dunkermotoren.de flir weitere WWMKQ&IM@Q@@.QOM

* For first pair of tapped holes/ * Flr erstes Paar Gewindebohrungen; ** For second pair of tapped holes/ ** Fir zweites Paar Gewindebohrungen

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie wv



»> Accessories/ Zubehor

S110 ServoTube Interpolator SI10 ServoTube Interpolator

» Converts the analog SIN/COS signals (1 Vg » Wandelt die analogen SIN/COS Signale (1 V)
into 5 V in digital signals (RS-422) in 5V digitale Signale (RS-422) um

» Fits to servo controller without » Passend flr Servoregler ohne SIN/COS
SIN/CQOS input Eingang

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

@4 SLOT
4POSN

385

Brake for STA25, XTR25 Bremse fiir STA25, XTR25
» Compact, efficient, bolt-on design » Kompakt, effizient, einfache Montage
» Single acting for vertical applications » Einfach wirkend, flir vertikale Applikationen
» 24V @ 125 mA » 24V @ 125 mA
» 20 kg holding force » 20 kg Haltekraft
» Available as an option for ServoTube 25 » Nur fir ServoTube 25 Aktuator und
Actuator and high rigidity units only. High Rigidity verfligbar.
148 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFD.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
WWW.Servo2go.com



»> Accessories/ Zubehor @unkermotoren

Brake for STA 25 & STB 25/ Bremse fur STA 25 & STB 25
Q Pany
©
60 MAX Y
BRAKE ON POSITION/ RESET & HOLD POSITION/
Position beilBremsvorgang L Reset & hold Position
= 8
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
Brake for XTR 25 & STB25/ Bremse fur XTR 25
87.6
_ . ©
Q
60 MAX 54.0
BRAKE ON POSITION RESET & HOLD POSITION/
Position bei Bremsvorgang l Reset & hold Position
= 15
i
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFD.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere wwmsew@ﬂ@mr.qom



»> SM 11 | cont. 19 N, peak 92 N

» ServoTube module with strokes » ServoTube Modul mit Verfahrwege von
up to 825 mm bis zu 825 mm
» For high speed positioning (up to 10 m/s) » Hochdynamische Positionierung (bis 10 m/s)
» With tubular linear motor » Mit stangengefiihrtem Linearmotor
» Ball guided linear rail » Kugelgefuhrte Linearfihrung
» Integrated postion sensor (SIN/COS) » Integriertes Positionsmesssystem (SIN/COS)
» Easy “drop in” installation » Einfache, mechanische Integration
» Incl. 3 m cable set and drag chain » Inkl. 3 m Kabelsatz und Schleppkette
» Optional limit switches | high. encoder sys- » Optional Endschalter | hoch. Gebersystem 1um
tem 1 micron
Data/ Technische Daten
Type/ Typ SM 1104 SM 1108 SM 1112 SM 1116
Peak force @ 25°C ambient for 1 sec/
Spitzen-Schubkraft @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s N o 55 68:9 9l
Peak current @ 25°C ambient for 1 sec/ Aok 12
Spitzenstrom @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s P
Continuous stall force @ 25°C ambient/
Dauer-Schubkraft @ 25°C Umgebung N G0z oee 18,12 22
Continuous stall current @ 25°C ambient™/
Dauer-Strom @ 25°C Umgebung* Arms T 1.73 1.87 1.78
i f/ (1)
A,\jaX(mum Worlgng voltage! /“ Ve 75
aximale Betriebsspannung
P
ge‘?k acceferation®/ e 156 119 110 121
pitzen-Beschleunigung
; s
Mﬁ“x’mf’m sprzety m/s 10.8 95 79 8.2
aximalgeschwindigkeit
Repeatability/
Wiederholgenauigkeit mm +/-0.01
Absolute accuracy/
Absolutgenauigkeit mm +/- 0.35

" \When operating at 24 V or 48 V reduces the maximum speed./ " Bei Betrieb mit 24/ odel
@ No playload./ ¥ Ohne Nutzlast
@ Without payload to the maximum stroke length (triangular motion)../ ® Ohne Nutzlast Uber die maximale Hublange (Dreiecksbewegung)

r 48 V reduziert sich die maximale Geschwindigkeit

Options/ Optionen Page/ Seite

Controllers/ Regelelektroniken Page/ Seite 178

SI10 Interpolator/ SI10 Interpolator Page/ Seite 148

["] Preference/ lorzugsreine  [10n request/ auf Anfrage

Module length & travel/ Modullange & Verfahrwege

Length (mm)/ Lange (mm) 1104 1108 1112 1116
200 28 = = -
226 54 - - -
251 79 28 = =
277 105 54 - -
303 131 80 28 -
329 157 106 54 -
354 182 131 79 29
380 208 167 105 55
406 234 183 131 81
431 259 208 156 106
457 285 234 182 132
483 311 260 208 168
508 336 285 233 183
534 362 311 259 209
560 388 337 285 235
586 414 363 311 261
611 439 388 336 286
637 465 414 362 312
663 491 440 388 338
688 516 465 413 363
714 542 491 439 389
740 568 517 465 415
765 593 542 490 St Sl

i

791 619 568 516
817 645 594 542 S%@"mm
843 671 620 568 Toll Figl8 Phone: 8771378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
w.dunkermotoren.de flr weitere Produktinformationen www.servoZgo.com

150 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen



> SM 11 | cont. 19 N, peak 92 N unkermotoren

Module length & travel/ Modullange & Verfahrwege

Length (mm)/ Lange (mm) 1104 1108 1112 1116
868 696 645 593 543
894 722 671 619 569
920 748 697 645 595
945 773 722 670 620
971 799 748 696 646
997 825 774 722 672

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

©11 MAGNETIC THRUST ROD
DRAG CHAIN FOR (NOT LOAD BEARING)

CABLE ROUTING

STB11xx FORCER

SHW LM BEARING RAIL

ADJUSTABLE THRUST
ROD SUPPORT ENCODER STRIP
(OPTIONAL)

RENISHAW RGH24

LINEAR ENCODER (OPTIONAL)
[DATUM ACTUATION AT

20.0mm FROM END OF STROKE]

ENCODER
REFERENCE MARK

SYSTEM CLAMPS
(OPTIONAL)

(MOUNTED NOT LESS
THAN 100mm APART)
EACH SIDE, IF REQUIRED K 109

SECTION A-A
SCALE 1:1.25

59

45

DETAIL B DETAIL C
SCALE2:1 SCALE2:1
EXTRUDED SLOTS TO SUIT EXTRUDED SLOTS TO SUIT

M4 SQUARE NUTS M4 T-NUTS

|70 05 (SYSTEM CLAMP CENTRES)_|

(STROKE) FORCER LENGTH ) (STROKE)

O T’D TO TO TC' TO TD TC' H"]= (RUBBER BUFFERZ)

2
(RUBBER BUMPER)

LIMIT SWITCH ACTUATOR CUSTOMsE/’\/ﬁ'?gdgngE‘_rlEowxf

OPT'ONAL [FACTORY SET FOR 5.0mm FROM
END OF STROKE]

ﬁﬁﬁ

=
% STANDARD SYSTEM LENGTH (200mm MIN TO 997mm MAX)
3 SYSTEM LENGTH (+0.5mm) = STROKE REQUIRED + FORCER LENGTH + 44.0mm (THRUST ROD SUPPORTS) + 4.0mm (RUBBER BUFFERS / BUMPER)

71

Length/ Lange mm | With buffers/ Mit Puffer | Approximate module mass/ Ungefahres Modulgewicht kg

SM 1104 123.7 127.7 0.661 + (0.003251 x systeradength i Eymm
SM 1108 174.9 178.9 0.758 + (0.003251 x systel
SM 1112 226,1 230.1 0.958 + (0.003251 x systel
SM 1116 277,0 281.0 1.086 + (0.003251 x sstnFlepgitiome: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere wwwmwmﬂgmqom

J.com




> SM 25 | cont. 90 N, peak 780 N

» ServoTube module with strokes » ServoTube Modul mit Verfahrwege von
up to 1157 mm bis zu 1151 mm

» For high speed positioning (up to 8.5 m/s) » Hochdynamische Positionierung (bis 8.5 m/s)

» With tubular linear motor » Mit stangengefiihrtem Linearmotor

» Ball guided linear rail » Kugelgefuhrte Linearfihrung

» Integrated postion sensor (SIN/COS) » Integriertes Positionsmesssystem (SIN/COS)

» Easy “drop in” installation » Einfache, mechanische Integration

» Incl. 3 m cable set and drag chain » Inkl. 3 m Kabelsatz und Schleppkette

» Optional limit switches | high. encoder » Optional Endschalter | hoch. Gebersystem 1um |
system 1 micron | bellow Faltenbalg

Data/ Technische Daten

Type/ Typ SM 2504 SM 2506 SM 2508 SM 2510
Winding variant/
Wicklungsvariante S P S P S P S p

Peak force @ 25°C ambient for 1 sec/
Spitzen-Schubkraft @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s

N 312 156 468 234 624 312 780 390

Peak current @ 25°C ambient for 1 sec/
Spitzenstrom @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s

Continuous stall force @ 25°C ambient/
Dauer-Schubkraft @ 25°C Umgebung N 42.5 59.5 751 90

Apk 20

Cont/nuogs stg// ggrrent @ 25°C gmbient*/ e 192 384 18 36 17 3.4 163 396
Dauer-Strom @ 25°C Umgebung
Maximum working voltage/ Vate 380
Maximale Betriebsspannung
ion(

Feak accaleration / /s 292 111 292 111 235 117 255 127

pitzen-Beschleunigung

i (2)

Maximum speed®/ ms 85 7.3 6.4 7.1 53 7.3 45 93
Maximalgeschwindigkeit
Repeatability/
Wiederholgenauigkeit mm S
Absolute accuracy/ mm +/-0.35

Absolutgenauigkeit

 No playload./ ¥ Ohne Nutzlast
@ Without payload to the maximum stroke length (triangular motion)../ ¥ Ohne Nutzlast Uber die maximale Hublange (Dreiecksbewegung)

Options/ Optionen Page/ Seite

Controllers/ Regelelektroniken Page/ Seite 180

SI10 Interpolator/ SI10 Interpolator Page/ Seite 148

["] Preference/ lorzugsreine  [10n request/ auf Anfrage

Module length & travel/ Modullange & Verfahrwege

Length (mm)/ Lange (mm) 2504 2506 2508 2510
253 23 - - -
278 48 - - -
304 74 23 = -
330 100 49 - -
355 125 74 23 -
381 151 100 49 -
406 176 125 74 23
432 202 1561 100 49
458 228 177 126 75
483 253 202 151 100
509 279 228 177 126
535 305 254 203 162
560 330 279 228 177
586 356 305 254 203
612 382 331 280 229
637 407 356 305 254
663 433 382 331 280
689 459 408 357 306
714 484 433 382 331
740 510 459 408 357
766 536 485 434 383
791 561 510 459 408
817 587 536 485 S Sl gl

t

868 638 587 536 G
919 689 638 587 Te ) ).com
971 741 690 639 Toll Fi&88 Phone: 8771378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
w.dunkermotoren.de flr weitere Produktinformationen www.servoZgo.com

152 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen



»> SM 25 | cont. 90 N, peak 780 N unkermotoren

Module length & travel/ Modullange & Verfahrwege

Length (mm)/ Lange (mm) 2504 2506 2508 2510
1022 792 741 690 639
1073 843 792 741 690
1125 895 844 793 742
1176 946 895 844 793
1227 997 946 895 844
1279 1049 998 947 896
1330 1100 1049 998 947
1381 1151 1100 1049 998

* Longer modules depending on the application possible (max. ~ 1800 mm)./ * Langere Module je nach Applikation méglich ( max. ~ 1800 mm)

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

MAGNETIC THRUST ROD.
(NOT LOAD BEARING)

LH THRUST ROD.
SUPPORT
EARING.

Bl
LUBRICATION PORT

RH THRUST ROD

UPPORT
(SEE NOTE)
DRAG CHAIN
FOR CABLE ROUTING
(LARGER SIZE OPTIONAL)
EACH SIDE, IF REQUIRED
Note:
RH thrust rod support shown is for 2504 modules only, for all 68

other sizes this support will be as LH thrust rod support.

Hinweis:
RH Schubstange nur fur 2504 Module geeignet, fir alle
anderen GroBen ist die LH Schubstange zu verwenden.

A8, 11.0 3
10.5 |.25 62 . .
22 ©

385

i W L [ B ‘

LINEAR ENCODER (OPTIONAL)

N
©

9.0

A\

10.9
103
5.3
(N
-
21
|
|
i
[ox

DETAIL B DETAIL C DETAIL D DATUM ACTUATION AT 64
20.0mm FROM END OF STROKE
SLOTS FOR M5 T-NUTS & SLOTS FOR M5 T-NUTS & 86 ‘ 78
M6 SQUARE / HEX. NUTS ~ SLOTS FOR M4 SQUARE NUTS M6 SQUARE / HEX. NUTS (FOR LARGER DRAG CHAIN)
(ORDER REF. I3;
102 (CLAMP BOLT CENTRES) ‘ ( )
SECTION A-A
FORCER LENGTH ' CUSTOMER ADJUSTABLE LIMIT

SWITCHES (OPTIONAL)
FACTORY SET FOR 5.0mm FROM
END OF STROKE

2.0
RUBBER BUFFER

0.5 NOM.

STANDARD SYSTEM LENGTH 253mm MIN. TO 1381mm MAX.

SYSTEM LENGTH (+0.5) = STROKE REQUIRED + FORCER LENGTH + 66.0mm (THRUST ROD SUPPORTS)
+4.0mm (RUBBER BUFFERS) [+10.0mm FOR LIMIT SWITCHES]

Length/ Lange mm | With buffers/ Mit Puffer | Approximate module mass/ Ungefahres Modulgewicht kg
SM 2504 160 164 2.35 +(0.0108 x systamlengiida sym)
SM 2506 211 215 3.04 + (0.0108 x system i
J.com
SM 2508 262 266 3.58 + (0.0108 x system Ten W]
SM 2510 313 317 3.96 + (0.0108 x sysfentl Iéngtheifimone: 877-378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere WwM\KQ%V@ﬂ@ﬂLGOBa




»> XM 38| cont. 255 N, peak 1860 N

» ServoTube module with strokes » ServoTube Modul mit Verfahrwege von
up to 1323 mm bis zu 1323 mm
» For high speed positioning (up to 8.7 m/s) » Hochdynamische Positionierung (bis 8.7 m/s)
» With tubular linear motor » Mit stangengefiihrtem Linearmotor
» Ball guided linear rail » Kugelgefuhrte Linearfihrung
» Integrated postion sensor (SIN/COS) » Integriertes Positionsmesssystem (SIN/COS)
» Easy “drop in” installation » Einfache, mechanische Integration
» Incl. 3 m cable set and drag chain » Inkl. 3 m Kabelsatz und Schleppkette
» Optional limit switches | high. encoder » Optional Endschalter | hoch. Gebersystem 1um |
system 1 micron | bellow Faltenbalg
Data/ Technische Daten
Type/ Typ XM 3804 XM 3806 XM 3808 XM 3810
Winding variant/
Wicklungsvariante ) S B S ® S i S B
Peak force @ 25°C ambient for 1 sec/
Spitzen-Schubkraft @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s N 744 srz 1116 558 1488 744 1860 930
Peak current @ 25°C ambient for 1 sec/ Aok 20
Spitzenstrom @ 25°C Umgebung, Dauer: 1s P
Continuous stall force @ 25°C ambient/
Dauer-Schubkraft @ 25°C Umgebung N 120.1 168.2 2127 255.0
Claimdiviors Siall urail @ 2570 albientd Arms 008 | 457 213 427 2.02 4.04 1.94 3.88
Dauer-Strom @ 25°C Umgebung
Maximum working voltage/
Maximale Betriebsspannung vDC 380
Peak acceleration (STA)"/ e 243 121 275 137 204 147 307 153
Spitzen-Beschleunigung (STA)
Maximum speed (STA)?/ m/s 5.9 87 42 71 33 58 26 49
Maximalgeschwindigkeit (STA) )
Repeatability/
Wiederholgenauigkeit mm e
Absolute accuracy/
Absolutgenauigkeit mm +/- 0.4

' No playload./ “ Ohne Nutzlast
@ Without payload to the maximum stroke length (triangular motion)../ © Ohne Nutzlast Uber die maximale Hublange (Dreiecksbewegung)

Options/ Optionen Page/ Seite

Controller/ Regelelektronik Page/Seite 180

SI10 Interpolator/ SI10 Interpolator Page/ Seite 148

["] Preference/ lorzugsreine  [10n request/ auf Anfrage

Module length & travel/ Modullange & Verfahrwege

Length (mm)/ Lange (mm) 3804 3806 3808 3810
338 40 = - -
373 75 - - -
409 111 40 = -
445 147 76 - -
480 182 111 40 -
516 218 147 76 -
551 253 182 111 40
587 289 218 147 76
623 325 254 183 112
658 360 289 218 147
694 396 325 254 183
730 432 361 290 219
765 467 396 325 254
801 503 432 361 290
837 539 468 397 326
872 574 503 432 361
908 610 539 468 397
944 646 575 504 433
979 681 610 539 468
1015 77 646 575 504
1051 753 682 611 540
1086 788 77 646 575
1122 824 753 682 el Sl e B

i

1158 860 789 718
1193 895 824 753 S ARG ] ).com
1229 931 860 789 Toll Frei® Phone: 8771378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
w.dunkermotoren.de flr weitere Produktinformationen www.servoZgo.com

154 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen



»> XM 38| cont. 255 N, peak 1860 N @unkermotoren

Module length & travel/ Modullange & Verfahrwege

Length (mm)/ Lange (mm) 3804 3806 3808 3810
1264 966 895 824 753
1300 1002 931 860 789
1336 1038 967 896 825
1371 1073 1002 931 860
1407 1109 1038 967 896
1443 1145 1074 1003 932
1478 1180 1109 1038 967
1514 1216 1145 1074 1003
1550 1252 1181 1110 1039
1585 1287 1216 1145 1074
1621 1323 1252 1181 1110

* Longer modules depending on the appilication possible (max. ~ 1800 mm)./ * Langere Module je nach Applikation moglich ( max. ~ 2100 mm)

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

MAGNETIC THRUST ROD.
(NOT LOAD BEARING)

THRUST ROD
SUPPORT

BEARING
LUBRICATION PORT

DRAG CHAIN
FOR CABLE ROUTING
8 SYSTEM CLAMPS (LARGER SIZE OPTIONAL)
(MOUNTED NOT LESS
THAN 150mm APART;

)
EACH SIDE, IF REQUIRED

>

o
N
2
110

9.0
4
52
8.2
130
18
6.8
L

Loz ]

DETAIL B DETAILC DETAIL D

UNEAR SHCoRes GO
SLOTS FOR M6 T-NUTS & A JATION AT 20mm
M8 SQUARE / HEX. NUTS FROM END OF STROKE

90
(FOR LARGER DRAG CHAIN)
102 (CLAMP BOLT CENTRES (ORDER REF. 13)

SECTION A-A

SLOTS FOR M5 T-NUTS &

M6 SQUARE / HEX. NUTS SLOTS FOR M4 SQUARE NUTS

CUSTOMER ADJUSTABLE LIMIT
SWITCHES (OPTIONAL)
38.0 A FORCER LENGTH FACTORY SET FOR 5.0mm FROM

0.5 END OF STROKE
EACH END

109.0

s 2.0 20
9 A |l (RUBBER BUFFER) __||(RUBBER BUFFER)
3 STANDARD SYSTEM LENGTH 338mm MIN. TO 1621mm MAX.

SYSTEM LENGTH (+0.5) = STROKE REQUIRED + FORCER LENGTH + 76.0mm (THRUST ROD SUPPORTS)
+4.0mm (RUBBER BUFFERS) [+10.0mm FOR LIMIT SWITCHES]

Length/ Lange mm | With buffers/ Mit Puffer | Approximate module mass/ Ungefahres Modulgewicht kg
XM 3804 218 222 4.26 + (0.01563 x system wngthieym
XM 3806 289 293 5.23 + (0.01563 x system i
XM 3808 360 364 6.21 + (0.01563 x system'Te ] J.com
XM 3810 431 435 7.19 + (0.01563 x sy$teth Fength iPmone: 877+-378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere WWWQWWWB?@@LGOBE



»> LSM 06 | cont. 39 N, peak 200 N

» Linear spindle motor » Linearer Spindelmotor
» With brush and brushless DC motors » Mit bUrstenbehafteten und burstenlosen
» With or w/o anti-backlash nut DC-Motoren
» Maintenance free » Mit oder ohne spielarmem Mutternsystem
» Coated stainless steel spindle » Wartungsfrei
» Slide screw » Beschichtete Edelstahlspindel
» High efficiency » Gleitspindel
» Hoher Wirkungsgrad

Data/ Technische Daten LSM 06
Motor type/
Motortyp

Nominal voltage/
Nennspannung

Nominal current/
Nennstrom

GR 42x25 BG 32x20

VDC 24 24

A 0.9 1.138

Nominal force/

Nennkraft

Nominal speed/
Nenngeschwindigkeit
Permissible peak current/
Zulassiger Spitzenstrom

Peak force/
Spitzenkraft

N 34 39

mm/s 300 300

A 4.0/1.3) 5.0/1.3)

N 181/45) 200/ 459

Max. stroke/ )
Max. Hub mm 93/90

*) Anti-backlash nut/ Spielarmes Mutternsystem

Modular System/ Modulares Baukastensystem

o
E38R
GR 42x25 —
- ")
A7 |[%:|
MG 2 fo——
ME 52 -
BG 32x20 [ — » Brakes & Encoder/ » Controller/ » Accessories/
r Bremsen & Anbauten Regelelektroniken Zubehor
[ |E38R, [ |BGE 3004 A, Page/ Seite 220
- Page/ Seite 212 Page/ Seite 176
[ |BGE 6005 A,
RE 30 X Page/ Seite 177
[Ma2, ' | |BGE 6010 A,
Page/ Seite 218 Page/ Seite 178
0 [ IME 52,
Page/ Seite 218
[ |RE 30 (TI),
Page/ Seite 214

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com

156 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen www.servoZgo.com

|| Preference/ lorzugsreine |1 On request/ auf Anfrage




»> LSM 06 | cont. 39 N, peak 200 N @unkermotoren

Dimensions/ MaBzeichnung

LSM 06 | GR 42x25

10£0.8 15405 Standard nut/ Standard Mutter
621

B22-0.05

BK (-)

300430 RD (+) "

3b Mafor / from mofor Litzen / Leads AWG 22
Tréh UL Style 1569

LSM 06 | BG 32x20

5840.6 15405

.y Anti-backlash nut/ Spielarme Mutter

i

jF, - m Eg {< w ; _ - W 1 7;
o N o
eﬁ o N &7 N Muu
] - o
W inding-Connector = bl 10 ‘ i
Hall-Connector g !
@54
GR 42x25 | BG 32x20
Spindle pitch/ Spindelsteigung mm 5 5
Spindle efficiency/ Spindelwirkungsgrad % 72 72
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien @25°C
LSM 06 | GR 42x25 LSM 06 | BG 32x20
400 + r 8 400 - r 8
. 350 \,\ L7 L, 350 7
= =
IS A IS
£ 300 + F 6 £ 300 6
[ < c <
= A (=R £
‘g 250 A | r5 g @250 5 ¢
0 | o o
2 200 | I 43 2 200 49
2 | = E =
= s 5 I
S 150 1 3 & & 150 3 5
Q 1 S [} S
© S o
S 100 - ! F2 g 100 2
O | 9]
o [oX
v 50 / | F1 50 1
0 | | Lo 0 =0
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 60 80 100 120 140 160 180 200
Force/Kraftin N Force/Kraftin N
- -= «= == Anti-backlash nut/ Spielarme Mutter
— Standard nut/ Mutter Sold & Serviced By:
— Crrent/ Strom /
e CoONt. force/ Nennkratft SERVQ\/GDCOI"

Toll Free Phone: 877:-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
w.dunkermotoren.de flr weitere WWWQ&NV@R@OLQOM

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie w




> LSM 13| cont. 324 N, peak 680 N

» Linear spindle motor

» With brush and brushless DC motors
» With or w/o anti backlash nut

» Maintenance free

» Linearer Spindelmotor

» Mit bUrstenbehafteten und burstenlosen
DC-Motoren

» Mit oder ohne spielarmem Mutternsystem

» Coated stainless steel spindle | Slide screw » Wartungsfrei
» High efficiency » Beschichtete Edelstahlspindel | Gleitspindel
» Hoher Wirkungsgrad
Data/ Technische Daten LSM 13
jotor type/ GR 63x25 BG 42x15 BG 655x25
otortyp
Nominal voltage/ VDG o4 o4 o4
Nennspannung
Nominal current/ A 57 204 6.02
Nennstrom
Nominal force/
Nermt N 102 84 324
Nominal speed/
Nenngeschwindigkeit mm/s 275 300 250
AR SEIEE ee e eulizi A 14.8/9.8 15.0/12.7) 16.3/10.5)
Zuléssiger Spitzenstrom
Peak force/ N 680 / 450" 530 / 450 680 / 450"
pitzenkraft
Max. stroke/ 5
Max. Hub o 150/ 134

*) Anti backlash nut/ Spielarmes Mutternsystem

Modular System/ Modulares Baukastensystem

E38
E 90
E 100
E 300
GR 63x25 [ Jo—
| | —
%)
ME 52 ]] BG 42x15 [[ |:| /l.—ﬁI/ | [%:l
—d
~L— L — L
g, P
BG 655x25 }1:°— » Brakes & Encoder/ » Controller/
Bremsen & Anbauten Regelelektroniken
[ ]JE3s, [ |BGE 3004 A,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 176
ClssEsosa,
i age/ Seite
O l;afgé Seite 212  BGE 6010 A,
Page/ Seite 212 Page/ Seite 178
[ |E 300, [ |BGE 42,

[ Preference/ Vorzugsreine  [10n request/ auf Anfrage

Page/ Seite 212

Page/ Seite 176

[ IME 52, » Accessories/
Page/ Seite 218 Zubehdr
[ |ME integrated, Page/ Seite 220

Page/ Seite 214

[ |RE 30 (TI),
Page/ Seite 214

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.mm

Toll Free Phone: 877:378-0240

158 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen
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»> LSM 13| cont. 324 N, peak 680 N @unkermotoren

Dimensions/ MaBzeichnung

200405
L 20.2
Standard nut/ Standard Mutter
3
Q { Motor é
A L]
S5k
sl || 08
. . 28.58
Anti-backlash nut/ Spielarme Mutter o
e L dw1
(_\ W |
s inl
S
N UL
: A GR 63x25 BG 42x15 BG 65Sx25
L 5.5 * ; Spindle pitch/ Spindelsteigung mm 5
o3Il 0 20 Spindle efficiency/ Spindelwirkungsgrad % 62
Bibs Sk Motor lenght/ Motorlange L mm 95 65 90
Motor @/ Motor @ mm 63 42 65
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien @25°C
LSM 13 | GR 63x25 LSM 13 | BG 42x15
400 - r 16 r 16
., 350 - 14 [ ‘*\ 14
€
£ 300 Fo12 12
= < <
g 250 - 10 ¢ 10 €
w € &
€ 200 L8 2 B =
2 <{ =
< E -
@ 150 3 Le S L g &
& , £ 5
3 100 i L4 CF 10 4
(]
Q | I
50 I L2 - / 2
! I
0 ' Lo iy z U L
0 100 200 300 400 500 600 700 0 100 200 300 400 S00 600 OO
Force/Kraftin N Force/Eraft in N
LSM 13 | BG 655x25
400 16
., 350 14
~
£
£ 300 12
c <
< 250 10 £
o §
2 200 8 3
2 =
= C
3 150 6 2
5] 3
S 100 4
[}
&
50 2 = == == == Anti-backlash nut/ Spielarme Mutter
— Standard nut/ Mutter Sold & Serviced By:
’ 0 100 200 300 400 500 600 7000 Current/ Strom o,
Force/Kraft in N e——— Cont. force/ Nennkraft SERVQ\/GDCOM
Toll Free Phone: 877:378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere WWM\A'Q&W@R@@.GON



») LSG 13| PLG 52| cont. 457 N, peak 680 N CANopen

—
EtherCAT.

» Linear spindle gearbox motor » Linearer Spindelgetriebemotor
» With brush and brushless DC motors » Mit burstenbehafteten und burstenlosen
» With or w/o anti backlash nut DC-Motoren
» Maintenance free » Mit oder ohne spielarmem Mutternsystem
» Coated stainless steel spindle » Wartungsfrei
» Slide screw » Beschichtete Edelstahlspindel
» High efficiency » Gleispindel
» Easy configuration of max. 14 positions » Hoher Wirkungsgrad
(Pl motor) » Einfache Konfiguration von bis zu
» Serveral BUS interfaces available 14 Positionen (Pl Motor)

» Verschiedene BUS-Schnittstellen verfligbar

Data/ Technische Daten LSG 13 | PLG 52
Motor type/
Motortyp

Nominal voltage/
Nennspannung

Nominal current/
Nennstrom

GR 42x25 BG 42x15 BG 45x15 Pl GR 63x25 BG 65x25 Pl

VDC 24

A 0.9 2.2 3.1 2.7 3.6

Gearbox reduction/
Getriebeuntersetzung

Transmission efficiency/
Getriebewirkungsgrad

6.25

% 90

Nominal force/
Nennkraft

Nominal speed/
Nenngeschwindigkeit

N 109 290 451 376 457

mm/s 91 97 87 85 79

Permissible peak current/

£ i ) i )
Zulassiger Spitzenstrom A 40/33 49/3.3 5.0/3.1 49/3.3 5.0/3.5

Peak force/
Spitzenkraft

Max. stroke/
Max. Hub

N 537 /450" 680 / 4507

mm 150 / 134"

*) Anti backlash nut/ Spielarmes Mutternsystem

Modular System/ Modulares Baukastensystem

| GR 42x25 [ do—
E38
E 90
E 100
| —]
- *)
) ]] BG 42x15 [[ ] PLG 52, i_hi/ |
1-stufig T
S L—L— L H
RE 30
Ul
—oi| | BG 45x15 PI/CI/PB/EC {- }l:o—
» Brakes & Encoder/ » Controller/ »  Accessories/
Bremsen & Anbauten Regelelektroniken Zubehdr
[ |E 38, [ |BGE 3004 A, Page/ Seite 220
Page/ Seite 212 Page/ Seite 176
M E 90 | |BGE 6005 A,
) GR 63x25 [ Jo— Page’/ Seite 212 Page/ Seite 177
[ |BGE 6010 A,
_JE 100, Page/ Seite 178
Page/ Seite 212 age/ selte
[ JRE 30 (TI),
Page/ Seite 214

—o[ BG 65x25 PI/CI/PB/EC bo—

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.wm

Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> LSG 13| PLG 52 | cont. 457 N, peak 680 N @unkermotoren

Dimensions/ MaBzeichnung
L 01
+0.1
} Standard nut/ Standard Mutter
A
=
S Motor — i‘— - — -
o-i-e
A
. , 25415
Anti-backlash nut/ Spielarme Mutter
3
n0° |
GR42x25 | BG42x15 | BG45x15PI | GR63x25 | BG 65x25 Pl
Spindle pitch/
3 . %’*”“W’ byl Spindelsteigung mm 10
q S r S Spindle efficiency/ o 76
Spindelwirkungsgrad °
A Spindle @/
Sh [ | Spindel @ mm 13
= g b Motor lenght/
BB % % Motorlange L mm 70 65 120 95 160
o183 5%
mfgy’ g/ mm 42 42 45 63 65
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien @25°C
LSG 13 | GR 42x25 LSG 13 | BG 42x15 LSG 13 | BG 45x15 Pl
140 r7 140 r7 140 4 r7
1 r6 { 120 r6 r6
L5 Ei00 B Fs o PS5
e w i ot
z S | | 3% I 3%
& ri 1 b1 ri
Lo 04 Lo 0 ! Lo
0 100 200 300 400 500 600 700 0 100 200 300 400 500 600 700 0 100 200 300 400 500 600 700
Force/Kraft in N Force/Kraftin N Force/Kraft in N
LSG 13 | GR 63x25 LSG 13 | BG 65x25 Pl
140 - r7 140 4 r7
., 120 | Ls L, 120 L 6
é b £ 100 | b5
g = = L 4% 80 4 é
5 60 | i 3z 60 F3E
: ! £ g E
S 40 - : L 23 Q a0 F2©
| g
20 4 1 L1 @ 20 A rl
|
0 ! Lo 0 - Y
0 100 200 300 400 500 600 700 0 100 200 300 400 500 600 700
Force/Kraftin N Force/Kraft in N
- -= w= = Anti-backlash nut/ Spielarme Mutter
— Standard nut/ Mutter
s CirrENt/ Strom Sold & Serviced By:
— Cont. force/ Nennkraft l
SERVOY4GO0.com
=

Tott Free Phone:877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere wwmsewaﬂ@mr.qom



» Linear spindle gearbox motor

» With brush and brushless DC motors

» With or w/o anti backlash nut

» Maintenance free

» Coated stainless steel spindle

» Slide screw

» High efficiency

» Easy configuration of max. 14 positions
(Pl motor)

» Serveral BUS interfaces available

») LSG 13| SG 62/ 80K | cont. 650 N, peak 680 N

» Linearer Spindelgetriebemotor

» Mit bUrstenbehafteten und burstenlosen

DC-Motoren

» Mit oder ohne spielarmem Mutternsystem

» Wartungsfrei

» Beschichtete Edelstahlspindel
» Gleispindel

» Hoher Wirkungsgrad

» Einfache Konfiguration von bis zu

14 Positionen (Pl Motor)

CANopen

» Verschiedene BUS-Schnittstellen verfligbar

Data/ Technische Daten LSG 13| SG 62 LSG 13 | SG 80K
Motor ype/ GR 42x40 BG 42x15 BG 45x15 Pl GR 63x25 BG 65x25 Pl
otortyp
Nominal voltage/ VDG o4
Nennspannung
Nominal current/ 5 .
) )
Nennstrom A 1.2 2.2 3.1 27/24 4.0/8.0
Gearbox reduction/ i 8 10
Getriebeuntersetzung
Transmission efficiency/ o
Getriebewirkungsgrad % 60 80
neniEleres N 131 248 385 535 / 450" 650 / 450"
Nennkraft
Norminal speea mm/s 65 75 68 53 50
Nenngeschwindigkeit
FEMNSSIDY eI CUTETY A 52/35 5.4/3.7 5.4/3.7 3.4/2.4) 42/30
Zulassiger Spitzenstrom
Peak force/ ’
)
Spitzenkraft N 680/ 450
Max. stroke/ 9
Vi [Eluls mm 150/ 134
*) Anti backlash nut/ Spielarmes Mutternsystem
Modular System/ Modulares Baukastensystem
| GR 42x40 [Jo—  LSG 13 with SG 62
» Brakes & Encoder/
| 9 Bremsen & Anbauten
—to| — [ Ess,
]] BG 42x15 [[ 7l 4 ] %:l Page/ Seite 212
| ] L E 90,
e Page/ Seite 212
[ e 100,
Ea8 Page/ Seite 212
E 90
E100 o— [ IRE 30,
Page/ Seite 214
—o| BG 45 PI/CI/PB/EC Htl:o—
I » Controller/
Regelelektroniken
| |BGE 3004 A,
Page/ Seite 176
] | |BGE 6005 A,
RE 30 Page/ Seite 177
| |BGE 6010 A,
GR 63x25 LSG13 with SG 80K Page/ Seite 178
» Accessories/
%) Zubehor
I 7 4 I %:' Page/ Seite 220
BG 65x25 PI/CI/PB/EC }1: o SG 80K
Sold & Serviced By:
=y
SERVOY4GO0.com
|| Preference/ lorzugsreine |1 On request/ auf Anfrage =/
Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> LSG 13| SG 62/ 80K | cont. 650 N, peak 680 N unkermotoren

Dimensions/ MaBzeichnung

L 51
2
83,8 V.
il gl
screw condifions:
on bolh sde.
e Motor
™~
N |
o o) o
240.1
20 WM 8 T
40£0.1

Anti-backlash nut/ Spielarme Mutter

w20

!
E

2
T

N L il
; A .
54 A
559 32
e »
B0 2
Biks 3 Standard nut/ Standard Mutter
GR 42x40 BG 42x15 BG 45x15 PI GR 63x25 BG 65x25 PI
Spindlle pitch/ Spindelsteic mm 10 10 10 10 10
Spindle efficiency/ Spindelwirkungsgrad % 76
Motor lenght/ Motorlange L mm 85 65 120 95 160
Motor @/ Motor @ mm 42 42 45 63 65
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien @25°C
LSG 13 | GR 42x40 LSG 13 | BG 42x15 LSG 13 | BG 45x15 Pl
100 - r 10 100 4 r1o 100 i
Lg Fo
s X
5 c Le < e
: 5 bs 2 ts g
: g ba g La©
F3 3 =
|2 2
F1 F1
Lo Lo
0 100 200 300 = 400 500 600 700 0 100 200 300 400 500 600 700 0 100 200 300 400 500 600 700
Force/Kraftin N Force/Kraftin N Force/Kraft in N
LSG 13 | GR 63x25 LSG 13 | BG 65x25 P!
80 4 r8 80 + -8
F7 70 L7
te = L6
< € <
[ rs< <= =
| £ £
< 40 4 ! bag =
z ! 2 3
2 30 - ! F3c 13
< ' 3 3
g 20 A i F2 F2
7 10 4 : F1 F1
|
04 : Lo Lo
0 100 200 300 400 500 600 700 0 100 200 300 400 500 600 700
Force/Kraftin N Force/Kraftin N
- w= e = Anti-backlash nut/ Spielarme:=Mutt
e Standard nut/ Mutter
—— CUrrent/ Strom SERVQ\/ Ga.com

Cont. force/ Nennkigfl £ o0 phone: 8771378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere wwwsaw@ﬂ@ow.ﬂom




> LPA 08 | cont. 50 N, peak 220 N

» Linear axis with strokes up to 1000 mm

» With brushless DC servomotor BG 45x15

» Slide with wear compensation

» Maintenance free

» Universal mounting position

» Compact and space saving

» Easy configuration of max. 14 positions
(Pl motor)

» Serveral BUS interfaces available

CANopen

» Linearachse mit Hibe von bis zu 1000 mm
» Mit burstenlosem DC-Servomotor BG 45x15
» Gleitfihrung mit VerschleiBkompensation

» Wartungsfrei

» Universelle Anbaulage

» Kompakt und platzsparend

» Einfache Konfiguration von bis zu
14 Positionen (Pl Motor)

» Verschiedene BUS-Schnittstellen verfligbar

—
EtherCAT.

Data/ Technische Daten LPA 08

",\ZOW type/ BG 45x15 Pl
otortyp

Nominal voltage/ VDG o4

Nennspannung

Nominal current/ A 3.1

Nennstrom

Sp(nd/e p/tph/ - 5

Spindelsteigung

Nominal load*/

Nennlast* kg 5

Nominal speed/

Nenngeschwindigkeit mm/s 2

Permissible peak current/ A 15

Zulassiger Spitzenstrom (2 sec.)

Peak load/

Spitzenlast kg 2z

Repeatability/ .

Wiederholgenauigkeit mm +-0.02

Sz (Engi] - 200/ 400 / 600 / 800 / 1000
ublangen

*) Horizontal/ Horizontal

Modular System/ Modulares Baukastensystem

XXX ¥

["| Preference/ orzugsreihe

P
BG 45x15 PI
i oIl | BG 45 cvpB/EC i ,
AE 38 | (Different housing versions S.33) ":
(only
CI/PB/EC) o— =

» Brakes & Encoder/
Bremsen & Anbauten

[ JE38,

Page/ Seite 212
| |AE 38,

Page/ Seite 211

[10n request/ auf Anfrage

» Accessories/
Zubehor
Page/ Seite 220

Sold & Serviced By:

164 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen

SER Vﬂucom
=
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>> LPA 08 | cont. 50 N, peak 220 N @unkermotoren

Dimensions/ MaBzeichnung
jrd( 9.2 L
8.2%
4 N . 00000 O
= = 2
= =[£
| “E
- /Prufwthuhrunu
s _
4 1) — == s
1 : 5
g : @, ©
514
[175]
A
15
i B ¢
Z ) -@-
) o
ik 5 '(QE
66.1
Stroke/ Hub mm 200 400 600 800 1000
Lenght/ Lange L mm 270 470 670 870 1070
Number of holes/ Anzahl| Bohrungen - 6 6 8 10 10
Hole distance/ Bohrung tand A mm 145.25 245.25 200 222.6 272.6
Contact spacing/ Folgeabstand B mm 145.25 245.25 245.25 (2x) 222.6 (3X) 272.6 (3X)

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien @25°C

350 - - 14
» 300 A L 12
% %
<250 - - 10 _
.40—;; =
2200 - - 8 ¢
o (@]
£ 5
; wv)
<150 - L6 =2
i L
100 - L4 O
()

()

Q.

(¥p)
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0 . L0

0 5 10 15 20 25
Load/Last in kg

Sold & Serviced By:

SER V@D.com
=

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie



> CASM-32 | cont. 327 N, peak 700 N €ANopen

—
EtherCAT.

» Electric cylinder with strokes up to 400 mm » Elektrischer Hubzylinder mit Hibe von bis
» With brushless DC servomotors zu 400 mm
» Lead and ball screw version » Mit burstenlosem DC-Servomotoren
» Twist protected thrust rod » Gleitspindel und Kugelrollspindel Versionen
» In-line and parallel motor version » Verdreh gesicherte Schubstange
» Alternative for pneumatic cylinder » In-Line und parallele Motorausfihrung
» Compact and space saving » Alternative zu Pneumatik Zylinder
» Easy configuration of max. 14 positions » Kompakt und platzsparend
(Pl motor) » Einfache Konfiguration von bis zu
» Several BUS interfaces available 14 Positionen (Pl Motor)
» PLG 42 on request » Verschiedene BUS-Schnittstellen verfligbar

» Auf Anfrage mit PLG 42

Data/ Technische Daten CASM-32

/\,\zoz‘or type/ BG 45x30
otortyp

Nominal voltage/
Nennspannung

VDC 24

Nominal current/
Nennstrom A 4.9

Peak current (2 sec.)/ A 15
Spitzenstrom (2 sec.)

Spindle version/
Spindelversion - LS BS BN
Spindlle pitch/
Spindelsteigung
Constant force/
Dauerkraft N 300 327 131

Peak force/
Spitzenkraft N 0o 7o el

Max. traverse speed/
Max. Verfahrgeschwindigkeit

mm 1.5 3 10

mm/s 60 150 500

Max. acceleration/

2
Max. Beschleunigung Y i e

Repeatability/
Wiederholgenauigkeit

Lifetime L,/ . ’
Lebensdauer L, km 70 Siehe Diagramm

Stroke fength/ mm 50/100/ 150 /200 / 300 / 400
Hublangen

mm +/-0.07 +/-0.01

LS: Lead screw/ Gleitspindel Not applicable for motions on mechanical stop./ Nicht geeignet fir Bewegungen auf mechanischem Anschlag.
BS / BN: Ball screw/ Kugelrollspindel

Modular System/ Modulares Baukastensystem

E38
I3 BG 45 CI/PB/EC I:]]j:l]j
AE 38 | (Different housing versions) [
(only
CI/PB/EC) o—!

» Brakes & Encoder/ » Accessories/

Bremsen & Anbauten Zubehor
[ JESS, Page/ Seite 220/ 174

Page/ Seite 212 Sold & Serviced By:
| |AE 38,

=y
Page/ Seite 211 SE R VQ\EGIJ.COM

Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
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»> CASM-32 | cont. 327 N, peak 700 N

@unke

rmotoren

Dimensions/ MaBzeichnung

Load = force acting on the actuator
(gravity force + acceleration force + constant force)

L= U8+ b 91 135
n1
% - 6 15405
» i 0
e E:)
s g + © _
o A
= I L= U841+ Hib
g 135
|l [y Connector N12. 5 pal-
Comneclor M6, 12 pol-
3 >
+ i | ® °®
7777777777777 @| SNSRI U N p—— 4 A5
L ) ‘ 3
2 " 0 | RETY © | ©
I - @
8 A'& e ot ons
»5 i 6T
05
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien @25°C
Load/ linear speed diagram Shear load [N]
I [N] 1000
800
ToO 1}—-—1
m | 100
500 \\
~
~___
400 I
300 E
200
vl
100
u 1
u 1m m m m En n 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450
Position [mm]
——CASM.I2BS . Poak Torque Lirear speed [mm/E] Shear load diagram
The shear load acts at right angles to the movement direction.
—_—CAEMA2LE ® Brake Nominal load [N]
— CASM-32-BM - Pook Tongus ® Brake

800

700

600

N

100

Sold

0

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000

Lifetime diagram
Toll

0 [ =i
Lifetime [Km;SERVQ\E;D.com

CASM-32-BN
CASM-32-BS

Serviced By:

Free Phone: 877-378-0240

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie
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»> CASM-40 | cont. 1020 N, peak 2375 N €ANopen

» Electric cylinder with strokes up to 600 mm » Elektrischer Hubzylinder mit Hibe von bis
» With brushless DC servomotors zu 600 mm
» Lead and ball screw version » Mit burstenlosem DC-Servomotoren
» Twist protected thrust rod » Gleitspindel und Kugelrollspindel Versionen
» In-line and parallel motor version » Verdreh gesicherte Schubstange
» Alternative for pneumatic cylinder » In-Line und parallele Motorausfihrung
» Compact and space saving » Alternative zu Pneumatik Zylinder
» Easy configuration of max. 14 positions » Kompakt und platzsparend
(Pl motor) » Einfache Konfiguration von bis zu
» Several BUS interfaces available 14 Positionen (Pl Motor)
» PLG 52 on request » Verschiedene BUS-Schnittstellen verfligbar

» Auf Anfrage mit PLG 52

Data/ Technische Daten CASM-40
Motor type/
Motortyp

Nominal voltage/
Nennspannung
Nominal current/
Nennstrom

Peak current (2 sec.)/
Spitzenstrom (2 sec.)

Spindle version/
Spindelversion
Spindle pitch/
Spindelsteigung

Constant force/
Dauerkraft

BG 65Sx50 BG 75x75

VDC 40-48 40-48

A 7 12.7

A 20 50

- LS BS BN LS BS BN

mm 2.5 5 12.7 2.5 5 12.7

N 465 440 198 600 1020 459

Peak force/

Spitzenkraft N 600 1170 526 600 2375 1484

Max. traverse speed/

Max. Verfahrgeschwindigkeit mm/s 70 300 825 70 300 825

Max. acceleration/

2
Max. Beschleunigung m/s 1 6 - .

Repeatability/
Wiederholgenauigkeit

Lifetime L,/
Lebensdauer L,

Stroke length/
Hublangen

mm +/- 0.07 +/- 0.01 +/- 0.07 +/- 0.01

km 100 Siehe Diagramm 100 Siehe Diagramm

mm 100 /200 /300 / 400 / 500 / 600

LS: Lead screw/ Gleitspindel Not applicable for motions on mechanical stop./ Nicht geeignet fir Bewegungen auf mechanischem Anschlag.
BS / BN: Ball screw/ Kugelrollspindel

Modular System/ Modulares Baukastensystem

E 100 » Brakes & Encoder/

Bremsen & Anbauten

[ ]E 90,
Page/ Seite 212
BG 65S PI/CI/MI/EC/PB Hfl:o— ["1E 100,

—&— i) Page/ Seite 212

£ [ ]E 300,
AE 65 L I: B izggé Seite 212
[ Page/ Seite 211

E

» Accessories/

E <o L Zubehor

E 300 Iﬂ% Page/ Seite 220/ 174
BG 75 PI/CI/MI/EC/PB Eo—

=g
=

=
A

AE 65

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> CASM-40 | cont. 1020 N, peak 2375 N @unkermotoren

Dimensions/ MaBzeichnung
L = 176.541 + Hub 515 L
% 85 % 3Ly L
U n 25 ﬂ'
. m— . I
EH e e | s [ e o
3 = ! . il
ns g g
016540.5 A
L ks Bkl _ L
LBy | | puosos e @561, BY
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i 1]
|
! . I
=1 =
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9.5 e
bt}
m}']
6. 167 -
A
BG 65Sx50 BG 75x75
Motor lenght/ Motorlange L mm 140 165
Motor @/ Motor @ mm 65 75
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien @25°C
Load/ linear speed diagram  [oad = force acting on the actuator
(gravity force + acceleration force + constant force)
Lead M with BG 655x50  1Lawamy with BG 75x75
2000 2500
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1400 .
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~ [ |
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0
Shear |Oad diagram : 0 100 200 300 400 500 600 700 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000J Vq\/Glchom
The shear load acts at right angles to the movement direction. Position [mm] Lifetime diagram Lifethﬁﬂl[me Phone: 877+378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere wwws;ewmﬂ@@.qom



») CASM-63 | cont. 583 N, peak 1885 N CANopen 22228 . ==

BUI(S

» Electric cylinder with strokes up to 800 mm » Elektrischer Hubzylinder mit Hibe von bis
» With brushless DC servomotors zu 800 mm
» Lead and ball screw version » Mit burstenlosem DC-Servomotoren
» Twist protected thrust rod » Gleitspindel und Kugelrollspindel Versionen
» In-line and parallel motor version » Verdreh gesicherte Schubstange
» Alternative for pneumatic cylinder » In-Line und parallele Motorausfihrung
» Compact and space saving » Alternative zu Pneumatik Zylinder
» Easy configuration of max. 14 positions » Kompakt und platzsparend
(Pl motor) » Einfache Konfiguration von bis zu
» Several BUS interfaces available 14 Positionen (Pl Motor)
» PLG 63 on request » Verschiedene BUS-Schnittstellen verfligbar

» Auf Anfrage mit PLG 63

Data/ Technische Daten CASM-63

Motor type/
Motortyp BG 75x75

Nominal voltage/
Nennspannung
Nominal current/
Nennstrom

Peak current (2 sec.)/ A 50
Spitzenstrom (2 sec.)

VDC 40-48

A 12.7

Spindle version/
Spindelversion
Spindle pitch/
Spindelsteigung
Constant force/ N 692 583 292
Dauerkraft

Peak force/
Spitzenkraft N 1000 1885 942

- LS BN BF

mm 4 10 20

Max. traverse speed/

Max. Verfahrgeschwindigkeit mm/s 70 530 1060

Max. acceleration/
Max. Beschleunigung
Repeatability/
Wiederholgenauigkeit

Lifetime L,/ . .
Lebensdauer Ly, km 100 Siehe Diagramm

Stroke length/ mm 100 /200 /300 / 400 / 500 / 800
Hublangen

m/s? 1 6

mm +/- 0.07 +/- 0.01

LS: Lead screw/ Gleitspindel Not applicable for motions on mechanical stop./ Nicht geeignet fir Bewegungen auf mechanischem Anschlag.
BS / BN: Ball screw/ Kugelrollspindel

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/
Bremsen & Anbauten
[ ]JE90,
Page/ Seite 212
[ |E 300,
Page/ Seite 212
[ |AaE 65,
E 90

E 300 % I::I]:tl]j Page/ Seite 211

» Accessories/
[ BG 75 PI/CI/MI/EC/PB

Zubehor
— Page/ Seite 220/ 174

AE 65 I:

=

£

» All attachments also fully in the motor housing available/
Alle Anbauten auch vollstandig im Motorgehduse erhaltlich.

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
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@unkermotoren

Dimensions/ MaBzeichnung
L = 201 + Hub 671 165
3.5 3 ¥ 20 [y=5) A
285 —-—
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- | il 1 ‘
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=l P A-A 18, 7% ‘
sl g o * 0% |
L_ A
L= 2% 4 Hib 515 A O75+05 ’<_
165 9 @561 Y Bt
RS L Mb, 9427 @5 H
i, 9T [ol5)
- o
0] il cp- e
3 3.5 M R 3 ‘ |
65| % ki E Ao <
- E @ VRY
4
e HIe—— R ©)
AN '
- N
: (c
_| s . B A]’} [ - Os6s |
b E E M. 117 - ;
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien @25°C
Load [M] Load/ linear speed diagram
=00 Load = force acting on the actuator
(gravity force + acceleration force + constant force)
2000
— CASM-E3-BN - Peak Torque
1500
A EM-G3-LE
Lo — CASM-63-BF - Peak Torque
00 ® Brake
® Brake
o 0 400 &0 800 1000 1200
Linear spead [mimys|
Shear load [N] Nominal load [N]
1000 6000
5000
100 4000
3000
10 2000
CASM-63-BN
1000 CASM-63-BF
Shear load diagram . o Sold & Seryiced By: =
The shear load acts at right angles o 100 200 300 400 500 600 700 800 900 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 VO G‘
to the movement direction. Position [mm] Lifetime diagram Lifetime rgﬁn C_J]
Toll Free Phone: 877

1com

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie wv

378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com

w.dunkermotoren.de fiir weitere WWWQ&NV@&@O.GON



»> Accessories/ Zubehor

Foot mounting kit (for parallel version)/ Fussmontagesatz (fur Parallel Version)
F&
LA
os—E *Screws included
Il Il Il
HH ‘i‘ £ ‘i‘ SNR A B © D E F G
@LL. —F CASM-32 28700.33321 4 7 11 | 24 | 32 | 58 | 71
G CASM-40 28700.33401 4 9 8 | 28 | 36 | 72 | 90
CASM-63 28700.33631 5 9 13 | 32 | 50 | 92 | 110
Flange mounting kit/ Flanschbefestigung
B
OA|  —C
IS
‘ b
@ © *Screws included
4 D E A4
@ ° LA SNR A B © D E F
by CASM-32 28700.33322 7 | 45 | 32 | 64 | 80 | 10
%‘ Y = CASM-40 28700.33402 9 52 | 36 | 72 | 90 | 10
CASM-63 28700.33632 9 75 | 50 | 100 | 120 | 12
Trunnion flange kit/ Schwenkzapfenflansch
D
|
\
:
@A[ ,,% ‘ - *Screws included
Eaid i SNR A B © D E
5 5 CASM-32 28700.33323 | 12 | 12 | 50 | 14 | 46
CASM-40 28700.33403 | 16 | 16 | 63 | 19 | 59
CASM-63 28700.33633 | 20 | 20 | 90 | 24 | 84
Trunnion mounting kit/ Schwenkzapfen
\
*Screws included
SNR A B © D E F
CASM-32 28700.33324 | 30 | 65 | 12 | 12 | 50 | 12
CASM-40 28700.33404 | 32 | 75 | 16 | 16 | 63 | 16
CASM-63 28700.33634 | 41 | 105 | 20 | 20 | 90 | 20
Trunnion support kit/ Lagerblécke (Paar)
H
QA |
L J// \ E] L]
zan) il
N : s
N~
SNR A B © D E F G H I
.28 | 12 CASM-32 28700.33325 | 6.6 | 12 | 32 | 46 | 68 | 15 | 30 | 18 | 105
g CASM-40 28700.33405 9 16 | 36 | 55 | 9 18 | 36 | 21 | 12
CASM-63 28700.33635 | 11 | 20 | 42 | 65 | 11 | 20 | 40 | 23 | 13

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> Accessories/ Zubehor unkermotoren
Swivel flange (for parallel version)/ Gabelbefestigung (fir Parallel Version)
D
7
7 H J
al .- *Screws included
) g
i al SNR A B @ D E F G H I J
CASM-32 28700.33326 | 45 | 14 | 34 | 22 | 66 | 55 | 9 10 | 10 | 41
CASM-40 28700.33406 | 52 | 16 | 40 | 25 | 66 | 55 | 9 12 | 12 | 48
CASM-63 28700.33636 | 75 | 21 | 51 | 32 | 9 | 65| 11 | 18 | 16 | 60
Swivel flange with rod eye (for parallel version)/ Gelenklager (fur Parallel Version)
*Screws included
SNR A B © D E F G H I
CASM-32 28700.33327 | 45 | 14 | 105 | 66 | 55 | 9 | 22 | 16 | 10
CASM-40 28700.33407 | 52 | 16 | 12 | 66 | 55 | 9 | 25 | 19 | 12
CASM-63 2870033637 | 75 | 21 | 15 | 9 | 65 | 11 | 32 | 24 | 16
Rod clevis/ Gabelkopf
oA
i \
E|F |G
Il
7/
o SNR A B © D E F G
c CASM-32 28700.33328 | 10 | M10x125 | 40 | 20 | 10 | 20 | 28
CASM-40 28700.33408 | 12 | M12x125 | 48 | 24 | 12 | 24 | 32
CASM-63 28700.33638 | 16 M16x1.5 64 | 32 | 16 | 32 | 415
Rod eye/ Gelenkkopf
A
B E
C[ 7l‘7 @
T
] SNR AlBlc|[bpl]E]F]a]H
J— : CASM-32 28700.33329 | 14 | 105 | 10 | 17 | 29 | 15 | 20 | 43
i b 2 CASM-40 28700.33409 | 16 | 12 | 12 | 19 | 33 | 175 | 23 | 50
T G CASM-63 28700.33639 | 21 | 15 | 16 | 22 | 43 | 22 | 29 | 64
Proximity sensor/ Nahrungsschalter
Switching function/ Schaltfunktion: Normally open
c Output signal/ Ausgangssignal: PNP
A o] Rated voltage/ Nennspannung: 24 VDC
LED Max. current/ Max. Strom 30 mA
\ Cable length/ Kabellange: 5m
I S == I
5 SNR A|B|C]|oD
B D CASM-32 28700.33320 | 29 | 62 | 5 |3.15
CASM-40 28700.33320 | 29 | 62 | 5 |3.15
CASM-63 28700.33320 | 29 | 62 | 5 |3.15

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere WWMKQQIWMGQ@@.GOVB



@unkermotoren D

Controllers
» Series BGE

External controllers by Dunkermotoren are notable for the
following characteristics:

» Optimised for driving bushless and brushtype
motors by Dunkermotoren

» High efficiency

» High overload capability

» Control through bus or I/Os or stand-alone operation

Regelelektroniken
» Baureihe BGE

Die externen Regler von Dunkermotoren zeichnen sich durch die
folgenden Eigenschaften aus:

» Optimiert fUr die Ansteuerung brstenloser und
burstenbehafteter Motoren von Dunkermotoren

» Hoher Wirkungsgrad

» Hohe Uberlastfahigkeit

» Ansteuerung Uber Bus oder E/As oder Stand-alone Betrieb




@unkermotoren

Page/ Seite 176 BGE 42 | 3004 A

Page/ Seite 177 BGE 6005 A

Page/ Seite 178 BGE 6010 A | BGE 6015 A
Page/ Seite 179 BGE 6060 A

Page/ Seite 180  DME 230x4

Page/ Seite 181 DME 400x8

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFD.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
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» There is an integrated potentiometer for setting the speed

» Two connection leads can be used to provide both a start/ stop and a
clockwise/ counter-clockwise function

» By supplying an analog target voltage in the range 0...+10 V, the
speed of rotation can be set in a range from 500 rpm to 5000 rpm

» Lower speeds, down to ca. 200 rpm, are possible where less smooth
rotation can be tolerated

» Various protection functions, such as low-voltage cut-off, reverse-
polarity protection, over-temperature cut-off, and stall protection,
guarantee high operational reliability

» A signal with 4 pulses (2x 2 pulses) per revolution generated from the
integrated Hall sensors will be provided

Please note: The connection between motor and electronics must be
as short as possible. The maximum length of the connec-
tion cable should be not longer than 2m. For avoiding of
any failures it is recommended to use a separated cable
routing for phase and sensor.

(Please note that, for the BGE 3004 A, the matching
motor connector must also be ordered.)

»> BGE 42 | 3004 A, Controller for BG 32 | BG 42/ Regelektroniken fir BG 32 | BG 42

» Die Drehzahl kann Uber ein integriertes Potentiometer fest vorgegeben

werden

» Uber zwei Anschlusslitzen kann sowohl eine Start/ Stopp- als auch
eine Rechts/ Links-Umschaltung erfolgen

» Durch Vorgabe einer analogen Sollwertspannung von 0...+10 V kann
die Drehzahl im Bereich von 500 rpm bis 5000 rpm eingestellt werden

» Kleinere

Drehzahlen bis ca. 200 rpm sind mit eingeschréankter Rund-

laufgenauigkeit moglich

» Verschiedene Schutzeinrichtungen wie Unterspannungsabschaltung,
Verpolschutz, Ubertemperaturabschaltung und Blockierschutz
garantieren eine hohe Betriebssicherheit

» Ein Signal mit 4 Pulsen (2x 2 Pulse) pro Umdrehung, generiert von den
integrierten Hall Sensoren, wird ausgegeben

Hinweis:

Die Verbindung ist zwischen Motor und Elektronik moglichst
kurz zu halten. Die maximale Lange der Motoranschlussleitung
sollte 2m nicht Uberschreiten. Zur Vermeidung von Stérungen
empfiehlt sich eine getrennte Kabelfihrung von Phasenleitun-
gen und Sensorleitungen. (Bitte beachten Sie, dass bei der
BGE 3004 A der Gegenstecker zum Motor mitbestellt werden
muss.)

Data/ Technische Daten BGE 42 BGE 3004 A
Design/ Bauart attached/ angebaut external/ extern
Operating voltage/ Betriebsspannung VDC 12 ... 40 12...40
Voltage range/ Max. zulassiger Spannungsbereich VDC 11.2...44 11.2 ... 44
Continuous current/ Max. zulassiger Dauerstrom A 4* 4

Peak current/ Max. zuldssiger Spitzenstrom A 34 34
Ambient temperature/ Umgebungstemperatur °C -10 ... +40 -10... 440
Weight/ Gewicht kg 0.04 0.04

*20°C 32 kHz PWM

["] Preference/ \lorzugsreihe [ 10On request/ auf Anfrage

Dimensions in mm BGE 42 for BG 42/ MaBzeichnung in mm BGE 42 fur BG 42

8642

/?

o
S

TTI
L
—1

ﬁ

N,

35405

o

—
e O

T

Colour/ Farbe |Signal E
red * 55408

black - Ael5 !
yellow R/L T 5

green Start/ Stop K E

brown n 7 E

grey Hall

Dimensions in mm BGE 3004 A for BG 32 | BG 42/ MaBzeichnung in mm BGE 3004 A flr BG 32 | BG 42

69

62
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XXXXX 0488 =7 o e
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== ':E aruen - ® ~ HT "
~ al Heo
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i NN smwarz ® - H. bIU§ B
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black GND = weib - orange C
red +V, mau ® I gz 4 Stilakigerviced By
yellow r/| 1] ® =" yello,
green Start / stop Lead length/ Litzenlange 300 mm nggERb J.com
brown N-analog (Plug see accessories/ Anschlussstecker siehe Zubehor) Stcker 8-p0l.  1025/6-57-5.08 brown H
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>> BGE 6005 A @unkermotoren

CANopen

» Vlery compact 4-quadrant controller to
control brushed and brushless DC motors

» Allows stand-alone-operation or
representation of stand-alone-networks

» With CANopen-interface (Device profile
DSP402, Protocol DS301)

» Sehr kompakter 4-Quandranten-Regler zur
Ansteuerung von burstenlosen oder brsten-
behafteten DC-Motoren

» Diese Ausflihrung ermdglicht auch Stand-
alone-Betrieb oder die Darstellung von Stand-
alone Netzwerken

» Mit CANopen-Schnittstelle (Gerateprofil

For further technical data and information on DSP402, Protokoll DS301)

terminal assignment, please see the operating
manual at www.dunkermotoren.com (down-

(downloads).

Weitere technische Daten sowie Informationen zur
loads). Anschlussbelegung finden Sie in der Betriebsan-
leitung bei www.dunkermotoren.de

Data/ Technische Daten BGE 6005 A
external/ extern
Master functionality (MPU integrated)/ Masterfunktionalitat (MPU integriert) yes/ ja
Nominal voltage electronic supply/ \Versorgungsspannung Elektronik VDC 9..30
Nominal voltage power supply/ \ersorgungsspannung Leistung VDC 9...60
Current consumption/ Stromaufnahme mA typ. 30 @ 24 V
Peak output current/ Maximaler Ausgangsstrom A 15
Continuous output current/ Zulassiger Dauerausgangsstrom A 54
Digital input/ Digitale Eingange - 3
Digital output/ Digitale Ausgange - 1
Analog input/ Analoge Eingange - 1(-10...+10V)
Protection class/ Schutzart P 20
Ambient temperature/ Umgebungstemperatur °C 0...+70
Rel. humidity/ Umgebungsfeuchtigkeit % 5..85
Weight/ Gewicht kg 0.038
*40°C 32 kHz PWM
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
= m o
Iy
o
Pin assignment/ Pinbelegung ’ N
=, m}
X4 .1 GND Ground for Q{ncoderrsupp/y/
Masse Geberversorgung
X1.2 +UBY 5V Encode(jsupply/ 7.4
eberversorgung
——T1 T v —
X13 | res. | Feseved H H
Reserviert ] _ {
Reserved/ H =] H I
X1.4 res. Reserviert [I] I | |
Hallsensor signal 3/ w el =1
x1.5 H3 Hallsensorsignal 3 C: -. D =
X1.6 Ho Hallsensor s/gna/’2/
Hallsensorsignal 2 H H i
1.7 HA Hallsensor signal 1/ 1 Ll
Hallsensorsignal 1 H ]
—— 11 v I —
CAN low/
X1.8 | CANLO | caN 0w
| CAN high/
X1.9 | CANHi CAN high
Ding/ Digital input 2/ Digital output 0/
X1.10 Digitaler Eingang 2/ Digitaler
Dout0
Ausgang 0
X1.11 Din1 Digital input 1/ Digitaler Eingang 1
. Digital input 0/
X112 Din0 Digitaler Eingang O
%113 A0 Analog input ,O/
Analoger Eingang 0 Sold & Serviced By:
X114 | GND Ground for electronic/ ]
Masse Elektronik SERVO G‘J.com
X1.15 +Ue Power supply electronic/ =/
) Versorgungspannung Elektronik Toll Free Phone: 877+378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere wwmsew@ﬂ@mr.qom



>> BGE 6010 A | BGE 6015 A

» Vlery compact 4-quadrant controller to
control brushed and brushless DC-motors

» With CANopen-interface (Device profile
DSP402, Protocol DS301)

» Attached or integrated incremental encoder

» Optional heat sinks for higher continuous

currents

For further technical data and information on

CANopen

» Sehr kompakter 4-Quandranten-Regler zur
Ansteuerung von burstenlosen oder brsten-

behafteten DC-Motoren

» Mit CANopen-Schnittstelle (Gerateprofil
DSP402, Protokoll DS301)

» Angebautem oder integriertem Inkrementalgeber

» Optional mit Kuhlkdrper fur hdhere Dauerstrome

Weitere technische Daten sowie Informationen zur

terminal assignment, please see the operating Anschlussbelegung finden Sie in der Betriebsanlei- b

manual at www.dunkermotoren.com tung bei www.dunkermotoren.de (downloads).

(downloads).

Data/ Technische Daten BGE 6010 A BGE 6015 A

external/ extern external/ extern

Master functionality (MPU integrated)/ Masterfunktionalitat (MPU integriert) - yes/ ja yes/ ja
Nominal voltage electronic supply/ \Versorgungsspannung Elektronik VDC 9..30 9..30
Nominal voltage power supply/ \ersorgungsspannung Leistung VDC 9...60 9..60
Current consumption/ Stromaufnahme mA typ. 60 @ 24 V typ. 60 @ 24 V
Peak output current/ Maximaler Ausgangsstrom A 50 50
Continuous output current/ Zulassiger Dauerausgangsstrom A 10" (@ 48 V) 15" (@ 48 V)
Digital input/ Digitale Eingange - 8 8

Digital output/ Digitale Ausgange - 2 2
Analog input/ Analoge Eingange - 2(-10...+10V) 2(-10...+10V)
Protection class/ Schutzart P 20 20
Ambient temperature/ Umgebungstemperatur °C 0..+70 0...+70
Rel. humidity/ Umgebungsfeuchtigkeit % 5..85 5..85
Weight/ Gewicht kg 0.31 0.31
*40°C 32 kHz PWM [ Preference/ Vorzugsreihe  [10n request/ auf Anfrage

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

Pin assignment/ Pinbelegung

11 FE Functional earth/
Funktionserde
X1.0 +Up Power supply vo/{age/
Spannungsversorgung Leistung
X1.3 GND Ground for voltage/ Masse Leistung
X1.4 Ma Motor phase A/ Motorphase A
X1.5 Mb Motor phase B/ Motorphase B
X1.6 Mc Motor phase C/ Motorphase C
X2.1 H1 Ha//sengqr signal 1/
Hallsensorsignal 1
X0.0 Ho Ha/lsenSO( S/gna/rz/
Hallsensorsignal 2
X2.3 H3 Hallsensor S{gna//?/
Hallsensorsignal 3
Inc. encoder channel A/
x4 A Inc. Encoder-Spur A
Inc. encoder channel B/
x25 B Inc. Encoder-Spur B
X0.6 Inx Inc. encode( index channel/
Inc. Encoder-Index
%07 +UBV ?V encoder supply/
5V Geberversorgung
X0.8 JH Hallsensor signal 1 inverted/
Negiertes Hallsensorsignal 1
%2.9 JH2 Hallsensor signal 2 /nveﬂed/
Negiertes Hallsensorsignal 2
X2.10 H3 Hallsensor signal 3 inverted/
Negiertes Hallsensorsignal 3
Linc. encoder channel A inverted/
X1 /A Inc- Encoder - Negierte Spur A
Linc. encoder channel B inverted/
X212 /B Inc- Encoder - Negierte Spur B
%213 J/INX Inc. encoder index chaNﬁel inverted/
Inc- Encoder - Negierter Index
X0.14 GND Gfoyﬁd for en;oqer supply/
Masse Geberversorgung

el

22,9

Heat sink only BGE 6015 A/
Nur Kihlkérper BGE 6015 A

rird

jﬁ

109.5

29

| e

[l
H
|
|

Pin assignment/ Pinbelegung
Power supply electronic/
X3.1 +Ue24V Versorgungsspannung
Elektronik
X3.2 AINO +Analog input 0/
+Analoger Eingang O
. Digital input 0/
X33 Din 0 Digitaler Eingang O
. Digital input 1/
X34 Din 1 Digitaler Eingang 1
. Digital input 2/
X35 Din 2 Digitaler Eingang 2
%3.6 Din 3 Digital /7put 3/ )
Digitaler Eingang 3
Ground for electronic/
x37 GND Masse Elektronik
X3.8 AnO -Analog input 0/
Analoger Eingang 0
Digital output 0/
x3.9 Dout 0 Digitaler Ausgang 0
X3.10 CAN Hi CAN high/ CAN High
X3.11 CAN Lo CAN low/ CAN Low
X3.12 | CANGND | CAN ground/ CAN Masse
X4 Ain 1 Analog input 1/
Analoger Eingang 1
! Digital input 4/
x4.2 b4 Digitaler Eingang 4
X4.3 Din 5 D/g/ta/ input 5/ .
Digitaler Eingang 5
. Digital input 6/
X4.4 Din 6
SqlPRISRkide BN 6
X4.5 Dout1 | D9
Dig ).com
a6 oin7 | Digitalinput 7/ =88]
) TolbFreé'Rhone: 8771378-0240

178 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen

Toll Free Fax: 877-378-0249
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>> BGE 6060 A

» Compact 4-quadrant controller to control
brush-type and brushless DC-motors

» With CANopen-interface (Device profile
DSP402, Protocol DS301)

» Three connection plugs are included in
delivery.

For further technical data and information on
terminal assignment, please see the operating
manual at www.dunkermotoren.com
(downloads).

» Kompakter 4-Quadranten Regler zur
Ansteuerung von burstenlosen oder bursten-
behafteten DC-Motoren

» Mit CANopen-Schnittstelle (Gerateprofil
DSP402, Protokoll DS301)

» Die 3 Anschlussstecker sind im Lieferumfang
enthalten.

Weitere technische Daten sowie Informationen

zur Anschlussbelegung finden Sie in der

Betriebsanleitung bei www.dunkermotoren.de

(downloads).

unkermotoren

Data/ Technische Daten BGE 6060 A BGE 6060 A EtherCAT
external/ extern external/ extern
Master functionality (MPU integrated)/ Masterfunktionalitat (MPU integriert) - yes/ ja yes/ ja
Nominal voltage electronic supply/ \Versorgungsspannung Elektronik VvDC 9..30 9..30
Nominal voltage power supply/ \ersorgungsspannung Leistung VDC 9..60 9..60
Current consumption/ Stromaufnahme mA 70@24V 70@24V
Peak output current/ Maximaler Ausgangsstrom A 160 160
Continuous output current/ Zulassiger Dauerausgangsstrom A 60* 60*
Digital input/ Digitale Eingange - 6 6
Digital output/ Digitale Ausgange - 2 2
Analog input/ Analoge Eingange - 2(-10...+10V) 2(-10...+10V)
Protection class/ Schutzart IP 20 20
Ambient temperature/ | Umgebungstemperatur °C 0..70 0..70
Rel. humidity/ Umgebungsfeuchtigkeit % 5..85 5..85
Weight/ Gewicht kg 0.38 0.38
*40°C 32 kHz PWM
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
Pin assignment/ Pinbelegung i % m o
Functional earth/ 7
X1 PE Funktionserde {} W
X1.2 +U Power supply voltage/ YT
: P Spannungsversorgung Leistung 85=FE8 ermotoren Gemany
Ground for power supply/ L BGE_6OXX KwkJ
X1.3 GND o i o eon] § [ SNR_BB740 OXXXX
Masse Leistung BT
X1.4 Ma Motor phase A/ Motorphase A b
X1.5 Mb Motor phase B/ Motorphase B _ - -
X1.6 Mc | Motor phase G/ Motorphase © oot ) g 4 Baintessionmen ARee oRg
p . - =5 "A5r9% = N Power supply electronic/
X2.1 H1 Hallsensor signal 1/ Hallsensorsignal 1 = § o= ‘ gESF EE Xx3.1 +Ue24V Spannungsversorgung Elekironik
i allse! Sianz I res=noy hm =
X2.2 H2 Hallsensor signal 2/ Hallsensorsignal 2 50 Sazsergp i = X3.2 A0 +Analoger input 0/
X2.3 H3 Hallsensor signal 3/ Hallsensorsignal 3 ‘ +Analoger Eingang O
X0.4 A (nc in({oojer Cshann:/ Al X3.3 Din 0 Digital input 0/ Digitaler Eingang O
ne. Encoder-spur H H H H H @ @ @ @ @ X3.4 Din 1 Digital input 1/ Digitaler Eingang 1
Inc. encoder channel B/ = ; ivital i e
X2.5 B Inc. Encoder-Spur B T X3.5 D!n 2 D,,gl,ta/ /vnput 2/ Digitaler Eingang 2
06 | Inc. encoder index channell @ X3.6 Din 3 Digital input 3/ Digitaler Eingang 3
: nx Inc. Encoder-Index X3.7 res. Reserve/ Reserviert
5V encoder supply/ X3.8 _AinO -Analog input 0/
X7 +HUSV gy Geberversorgung ”—-ﬁ* ) " Analoger Eingang 0
Hallsensor signal 1 inverted/ | J§ X3.9 Douto | Digital outout 0/
X238 /H1 Negiertes Hallsensorsignal 1 ~ 000 fJ ™ ) digitaler Ausgang 0
X2.9 2 Hallsensor signal 2 inverted/ B ﬂ m E X3.10 CAN Hi CAN high/ CAN High
) Negiertes Hallsensorsignal 2 — X311 | CANLo | CANfow/ CAN Low
%210 H3 zal/seqw Hsfﬁi‘na/ 3 fﬂveffe‘dé O 7 X3.12 | CANGND | CAN ground/ CAN Masse
eglertes mallsensorsignal ¢
J Y Xa.1 Ain 1 Analog input 1/ Analoger Eingang 1
Linc. encoder channel A inverted/ " .
X211 /A Inc- Encoder - Negierte Spur A 03 X4.2 Din4 Digital input 4/ Digitaler Eingang 4
w012 s Linc. encoder channel B inverted/ X4.3 Din 5 Digital input 5/ Digitaler Eingang 5
’ Inc- Encoder - Negierte Spur B X4.4 Dist Controligs|graablgvided By:
X013 inx Inc. encoder index channel inverted/ Reglerfreigabe Kanal 1
’ Inc- Encoder - Negierter Index X4.5 Dout 1 Digital output’ .com
Ground for encoder supply/ . Controller enable 2/
X214 GND Masse flr Geberversorgung x4.6 /Dis 2 ch\crfr%n%@ Phone: 877+-378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere WwM\KQ%V@ﬂ@ﬂLGON



>> DME 230x4

» Digital servocontroller for Servo Tube 25

and 38 series
» Supply voltage 85 - 253 VAC

» For stand alone and slave operations

» Safety torque off function (STO)
» Feedback input for linear encoders (56V TTL)

» Configuration software
» BUS interfaces:

CANopen | Profinet | EtherCAT
» Integrated brake resistor

» For BG 75 and BG 95 on request

CANopen EtherCAT ™

o

PIRJOJF] |

Exn i | rmema t

» Digitale Servosteuerung fur Servo Tube 25

und Baureihe 38

» Versorgungsspannung 85 - 253 VAC
» FUr stand alone und slave Betrieb
» Funktion Safety Torque Off (STO)

» Konfigurations-Software

» BUS-Schnittstellen:

CANopen | Profinet | EtherCAT
» Integrierter Bremswiderstand
» Auf Anfrage fir BG 75 und BG 95

» Feedback-Eingang fur Lineargeber (5V TTL)

—
ol

-

Data/ Technische Daten

DME 230x4-1/0

DME 230x4-CAN

DME 230x4-EC

DME 230x4-PN

Nominal voltage power supply/

230 +/- 10%

230 +/- 10%

230 +/- 10%

230 +/- 10%

Versorgungsspannung Leisung VAC 50...60 Hz 50...60 Hz 50...60 Hz 50...60 Hz
Nominal DC-bus voltage/
Zwischenkreisspannung Leistung e 20 o2 o2t o2
Nomial voltage electronic supply/ . . . 3
Versorgungsspannung Elektronik VDC 24 +/- 20% 24 +/- 20% 24 +/- 20% 24 +/- 20%
Peak output current/
Maximaler Ausgangsstrom Alpeak il Iz iz iz
Con_t/ngous output current/ Arms 4 4 4 4
Zulassiger Dauerausgangsstrom
Continuous consumption electronic/
Stromaufnahme Elektronik 2 04 0d 0é 0é
Operation modes/ - Stand alone & Slave Slave Slave Slave
Betriebsarten
Standard interfaces/ B usB usB usB USB
Standard Schnittstellen CANopen CANopen EtherCAT Profinet I/O
Motor feedback inputs/ R SIN/COS (1Vss) SIN/COS (1Vss) SIN/COS (1Vss) SIN/COS (1Vss)
Motorenencoder Eingange Incremental (5V, TTL) Incremental (5V, TTL) Incremental (5V, TTL) Incremental (5V, TTL)
Digital input/
Digitale Eingénge B & & & g
Digital output/ ~
Digitale Ausgange 4 4 4 4
Efficiency at rated operation/
Wirkungsgrad im Nennbetrieb % 2 2 2 2
Dimension (LxWxH)/
Abmessung (LxBxH) mm 70 x 195 x 200 70 x 195 x 200 70 x 195 x 200 70 x 195 x 200
Weight/
e kg 1.6 1.6 1.6 1.6
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
"'s:_.“ !lr—éi -
!; X

Connectors/ Stecker Connector description/ Steckerbelegung
Power supply + brake resistor/
X1 )
Leistungsversorgung + Bremswiderstand
X2 Electronic supply + functional safety (STO)/
Elektronikversorgung + Sicherheitstechnik (STO)
X3 Motor phases/ Motorphasen
X4.1 +X4.2 Field bus interface/ Feldbusschnittstelle
X5 USB parameterization interface/
USB Konfigurationsschnittstelle
X6.2 Motor feedback system (SIN/COS)/
- Motor Lagergebersysisii §$icsd By:
Digital inputs and outputs/ |
X7 Digitale Ein- und AusgangeSERV J_com
X10.1 Additional feedbacksystem (TTL)/ =
‘ zusétzliche Gebersyst<Toll Free Phone: 877+378-0240

180 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
www.servo2go.com



>> DME 400x8 CANopen EtherCAT ?JEE%: g @unkermotoren

» Digital servocontroller for Servo
Tube XHA 38 series

» Supply voltage 90 - 528 VAC

» For slave operations

» Safety torque off function (STO)

» Configuration software

» Integrated brake resistor

» BUS interfaces:
CANopen | Profinet | EtherCAT

» Digitale Servosteuerung fur Servo
Tube XHA 38 Baureihe

» Versorgungsspannung 90 - 528 VAC

» Fur slave Betrieb

» Funktion Safety Torque Off (STO)

» Konfigurations-Software

» Integrierter Bremswiderstand

» BUS-Schnittstellen:
CANopen | Profinet | EtherCAT

Data/ Technische Daten DME 400x8-CAN DME 400x8-EC DME 400x8-PN
Nominal voltage power supply/ VAG 3x400...480 +/- 10% 3x400...480 +/- 10% 3x400...480 +/- 10%
Versorgungsspannung Leitsung 50...60 Hz 50...60 Hz 50...60 Hz
Nominal DC-bus voltage/

Zwischenkreisspannung Leistung VDC 560...680 560...680 560...680
Nominal voltage electronic supply/ . 3 .
Versorgungsspannung Elektronik vDC 24 +/- 20% 24 +/- 20% 24 +/- 20%
Peak output current/

Maximaler Ausgangsstrom A peak 2z ez 2z
Continuous output current/

Zuldssiger Dauerausgangsstrom Arms 8 8 8
Continuous consumption electronic/

Stromaufnahme Elektronik R 04 US 04
Operation modes/ - Slave Slave Slave
Betriebsarten

Standard interfaces/ B usB usB usB
Standard Schnittstellen CANopen EtherCAT Profinet I/O
Motor feedback inputs/

Motorenencoder Eingange - SIN/COS (1Vss) SIN/COS (1Vss) SIN/COS (1Vss)
Digital input/ B

Digitale Eingange 8 8 8

Digital output/ B

Digitale Ausgéange 4 4 4
Efficiency at rated operation/

Wirkungsgrad im Nennbetrieb % e e e
Dimension (LxWxH)/

Abmessung (LxBxH) mm 70 x 275 x 200 70 x 275 x 200 70 x 275 x 200
Weight/

Gewicht kg 2.8 2.8 2.8

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

|

b
8 o
Connectors/ Stecker Connector description/ Steckerbelegung
Power supply + brake resistor/
X1 )
Leistungsversorgung + Bremswiderstand
X2 Electronic supply + functional safety (STO)/
Elektronikversorgung + Sicherheitstechnik (STO)
X3 Motor phases/ Motorphasen
:‘i‘;—-—. X4.1 +X4.2 Field bus interface/ Feldbusschnittstelle
} 125 X5 USB parameterization interface/
USB Konfigurationsscgg)itgteiviced By:
X6.2 Motor feedback system (SIN/COS)/ | /
) Motor Lagergebersystem (; Jcom
X7 Digital inputs and outputs/ /|
Digitale £in- und AusgTefl Free Phone: 8771378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fUr weitere wmtsm@ﬂ@@nom



@unkermotoren >

Gearboxes/ Getriebe
» Series/ Baureihe PLG | STG | SG

Planetary gearboxes (PLG) have the highest continuous
torque capacity of all types of gearbox; at the same time they

have a very compact design, low weight and excellent efficiency.

For our planetary gearboxes there are, depending on customer
requirements, a variety of different materials combineable,
whereby continuous torques reach up to 160 Nm, and ratios
from 4:1 to 710.5:1 are available.

The construction sizes are partly available to
different degrees:

EB: Smooth running | cost-optimized | duty cycle S5
LN: Smooth running | cost-optimized | duty cycle S5
LL: Durable | smooth running I all duty cycles I IP65 optional
HP: High power density | extra robust | all duty cycles | IP65

Gearbox shaft up to IP 65. Then the drive shaft has got IP 52
and gets heightened up to a better protection class by the
customer if necessary. The drive shaft of the product lines LL
and HP can be ordered optional in IP 65 ex works.

Spirotec gearboxes (STG) are gearboxes with right-angled
output. Core element of the series STG is the spiral wheelset.
It enables to reliably transmit high moment with comparatively
small centre distance in a small space. The Spirotec Gearbox
is outstanding quiet in operation. It is by far less noisy then e.g.
bevel gearboxes. The gear is wear-free, because both gearing
parts are made of hardened steel. Thus the gearing parts have
an extremely high lifetime and the lubricant is free from
contamination, which preserves the sealing rings of drive shaft
and output shaft. The gearbox is designed in monobloc
construction which provides particularly high meshing
precision and a better drive system stiffness.

Worm gearboxes (SG) are noted for their very quietrunning.
The worm gear shaft has bearings on both sides. The gear
components, made of bronze or steel, and the lubrication en-
sure a long service life at the rated torque. In many applications

s

the right angle (outputshaft 90° to motor) is the optimum design

solution. On request, worm gearboxes can be supplied with a
hollow output shatt.

Further information in our application notes:

http://www.dunkermotoren.com/downloads/application-notes

Shaft position/ Wellenlage:

2}

>

a5

L,

D)

(L

By

Planetengetriebe (PLG) haben die hdchsten zulassigen Dauer-
drehmomente aller Getriebe bei gleichzeitig sehr kompakter
Bauform, geringem Gewicht und ausgezeichnetem Wirkungsgrad.
Bei unseren Planetengetrieben ist eine Vielzahl von verschiedensten
Materialien je nach Kundenanforderungen kombinierbar, wobei
Dauerdrehmomente bis zu 160 Nm betragen und Untersetzungen
von 4:1 bis 710,5:1 erhaltlich sind.

Die BaugroBen sind teilweise in unterschiedlichen Auspragungen
verfugbar:

EB: Laufruhig | Kostenoptimiert | Betriebsart S5
LN: Laufruhig | Kostenoptimiert | Betriebsart S5
LL: Langlebig | Laufruhig | alle Betriebsarten | IP65 optional
HP: Hohe Leistungsdichte | besonders robust |
alle Betriebsarten | IP65

Getrieberumpf bis zu IP 65. Die Abtriebswelle hat dann IP 52
und wird vom Kunden erforderlichenfalls auf hdhere Schutzarten
gebracht. Bei den Baureihen LL und HP kann die Abtriebswelle
optional ab Werk in IP 65 bestellt werden.

Spirotec Getriebe (STG) sind Getriebe mit rechtwinkligem
Abtrieb. Das Herzstlick der Baureihe STG ist der spiralverzahnte
Radsatz. Dieser ermdglicht es mit vergleichsweise geringem
Achsabstand auf kleinem Bauraum hohe Momente zuverlassig

zu Ubertragen. Das Spirotec Getriebe zeichnet sich besonders hohe
Laufruhe aus. Es ist wesentlich leiser im Lauf als z.B. ein Kegelradget-
riebe. Da beide Verzahnungsteile aus gehartetem Stahl

gefertigt sind, lauft das Getriebe verschleifrei. Dadurch haben

nicht nur die Verzahnungsteile eine extrem hohe Lebensdauer
sondern auch der Schmierstoff bleibt frei von Kontamination

was wiederum die Dichtringe der Antriebs- und der Abtriebs-

Welle schont. Das Gehéuse ist in Monoblock-Bauweise

ausgefuhrt was flr eine besonders hohe Steifigkeit sorgt.

Schneckengetriebe (SG) zeichnen sich durch hohe Laufruhe aus.
Die Schneckenradwelle ist beidseitig gelagert. Die Verzahnungsteile
aus Bronze bzw. Stahl sowie eine Fettschmierung gewahrleisten
eine hohe Lebensdauer bei den angegebenen Nenndrehmomenten.
Bei vielen Anwendungen ist die um 90° gegentiber der Motor-

welle abgewinkelte Getriebewelle von baulichen Gegebenheiten

her optimal. Auf Anfrage sind Schneckengetriebe auch mit
Hohlwelle lieferbar.

Weitere Informationen in unseren Anwerndungshinweisen

http://www.dunkermotoren.de/downloads/anwendungshinweise

WL1
Standard version, shaft on left/
Standardausfuhrung, Welle links

WL2
Special version, shaft on right/
Sonderausfiihrung, Welle rechts

WL3

L‘ Special version, shafts on both sides/
3 Sonderausflhrung, Welle beidseitig



Page/ Seite 184 PLG 22

Page/ Seite 185 PLG 24

Page/ Seite 186 PLG 30 | PLG 30 H

Page/ Seite 188 PLG 32

Page/ Seite 189 PLG 32 H

Page/ Seite 190 PLG 42 K

Page/ Seite 191 PLG 42 S

Page/ Seite 192 PLG 52

Page/ Seite 193 PLG 52 H

Page/ Seite 194 PLG 63 LN | LL

Page/ Seite 196 PLG 63 HP.

Page/ Seite 198 PLG 75 LN | LL

Page/ Seite 200  PLG 75 HP.

Page/ Seite 202 | PLG 95 HP

Page/ Seite 204  STG 65

Page/ Seite 205 | SG 45

Page/ Seite 206 = SG 62

Page/ Seite 207 SG 80 | SG 80 H | SG 80 K
Page/ Seite 208 SG 120 | SG 120 H | SG 120 K

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie wv

@unkermotoren

Sold & Serviced By:
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Toll Free Phone: 877-378-0240
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> PLG 22

» Compact high torque planetary gearbox
» Backlash reduced version available

on request

» Low noise version available on request
» For projects with a minimum demand of

25 pcs.

» Kompaktes drehmomentstarkes

Planetengetriebe

» Variante mit reduziertem Getriebespiel

auf Anfrage

» Geréuschoptimierte Variante auf Anfrage
» Erhéltlich fur Projekte ab einem Bedarf

von 25 Stk.

Data/ Technische Daten | PLG 22 - Planet gears made of steel/ Planetenrader aus Stahl

Reduction ratio/
Untersetzungsverhéltnis

4 5

16 20

28

35

64 80

112

140 196 245

Max. efficiency at
continuous torque/
Max. Wirkungsgrad bei
Dauerdrehmoment

%

90

85

80

Number of stages/
Stufenzahl

Continuous torque/

Dauerdrehmoment Nem

20

100

150

Acceleration torque/
Beschleunigungs- Nem
moment

40

150

300

Operating mode/
Betriebsart

Typical backlash/

Typisches Verdrehspiel aremin

20

35

50

Weight of gearbox/

Getriebegewicht kg

0.06

0.085

0.11

Axial load/ radial load

(6 mm at the shaft end)/
Axiallast/ Radiallast

(6 mm ab Wellenende)

24/30

Preliminary/ Daten vorlaufig

[ Preference/ \lorzugsreihe || On request/ auf Anfrage

Lengths of motor gearbox combination/ Lange Antrieb (mm + 2)

PLG 22

Stages/ Stufenzahl

BGA 22 dCore

63.5

70.5

77.5

BGA 22 dGo

87

94

101

Gearbox without motor*/ Getriebe ohne Motor*

24

31

38

“Total length L+3/ Gesamtlange L+3

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

3xM2.5x4

Lk ®16

®12h6

| F A

D4he
35

(©)

0
-0.1

$22

F r

12.3 03 (27)

15 +03

L 0.1

+0.5
305

Depending on the motor type, the mounting pattern may be rotated by 45°. Please ask us for details/
Je nach Motortyp kann die Anbaulage um 45° gedreht sein. Bitte fragen Sie uns nach Details.

Sold & Serviced By:

184 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen

SERVD&O.com
=/

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
www.servo2go.com



D) PLG 24 @unkermotoren

» High efficiency » Hoher Wirkungsgrad

» Ring gear and planetary gears made of » Hohlrad und Planetenr&der aus speziellem
specific, high grade material Werkstoff (hochfester Kunststoff)

» Planetary carriers and sun wheels made » Planetentrager und Sonnenritzel aus Stahl
of steel » Ausgangswelle doppelt gleitgelagert

» Output shaft with dual sleeve bearings » Alle Getriebestufen geradverzahnt

» All stages have straight toothing ausgefuhrt

Data/ Technische Daten | PLG 24 - Planet gears made of steel/ Planetenrader aus Stahl

’jed“?f’b” ratio/ - 4.33 6 18.75 332 46 81.2 143.8 199.3 276 353
ntersetzungsverhaltnis

Efficiency/ o

Wirkungsgrad % 90 81 73

Number of stages/ R 1 2 3

Stufenzahl

Continuous torque/

Dauerdrehmoment Nem 30 45 60

Weight of gearbox/

Getriebegewicht kg 0.019 0.025 0.035

Q}qal /oasi/ rad/a/ load/ N 5/12 5/12 5/10
xiallast/ Radiallast

[| Preference/ Vorzugsreine [ On request/ auf Anfrage

Lengths L motor gearbox combination/ .ange L Antrieb (mm + 2)
PLG 24
Stages/ Stufenzahl 1 2 3
GR22 73.5 80.5 88.5
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 23 31 38.5
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
710.03
©] 01 |A
T T ® (4] 3
| -
! Motor =
: S
| - L
e @
|
' 2
M2 (3x120°) . L 1708
. _]]z!).l
M3 (3x120°)

Depending on the motor type, the mounting pattern may be rotated by 45°. Please ask us for details/

Sold & Serviced By:
Je nach Motortyp kann die Anbaulage um 45° gedreht sein. Bitte fragen Sie uns nach Details.

SERVOYJG0.com

=/

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere wwmsenmﬂ@@.qom




»> PLG 30 | PLG 30 H

» High efficiency » Hoher Wirkungsgrad
» Ring gear and planetary gears made of » Hohlrad und Planetenréder aus
specific, high grade material speziellem, hochwertigem Werkstoff
» Planetary carriers and sun wheels made » Planetentrdger und Sonnenritzel aus Stahl
of steel » Ausgangswelle doppelt gleitgelagert
» Output shaft with dual sleeve bearings » Alle Getriebestufen geradverzahnt ausgefiihrt
» All stages have straight toothing » Beim PLG 30 H ist die erste Getriebestufe
» PLG 30 H have quiet operation due to fUr hohe Laufruhe schragverzahnt
helical gears in 1st stage ausgefuhrt

Data/ Technische Daten | PLG 30 - Planet gears made of steel/ Planetenrader aus Stahl

’3?;22’;?2;‘3;3/@% e - 45 | 625 | 8 15 | 2025 | 28.125| 36 50 | 9112 | 12656 | 162 |175.78 | 288 | 400
oo foes | 1 : :

Cortmess 00/ | o P

oo | g

prd el |

Data/ Technische Daten | PLG 30 H - Low noise/ Hohe Laufruhe

ﬁi?eugei?g[%g/eméms - 45 | 6.25 8 1156 | 15 |20.25| 36 50 64 |71.875|91.12|126.5| 162 | 225 | 288 | 400 | 512 | 575
I&:\T.rckiigg};/grad % |90 81 73

Stitongans - | g 3

oo el om0 o

vzl g 0o

s sdaons |y | 10/2

|| Preference/ orzugsreine |1 On request/ auf Anfrage

Lengths L motor gearbox combination/ Lange L Antrieb (mm + 2)

PLG 30 | PLG 30 H
Stages/ Stufenzahl 1 2 8
G30.2 68 78 88
G 30.1 78 88 98
G 30.0 103 113 123
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 28 38 48

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

o £ =
N Ny 5 IG]0.05] Al
~
b g
1 g &
Motor 33
\{ 2 [ h R §_‘_,_._.__ R ———| .
K / ' 7 i B
o los
12.01 2
224} L Mase
7 S SServiced By:
[02]4] re—
Depending on the motor type, the mounting pattern may be rotated by 45°. Please ask us for details/ SERVQ\/ Ga.com

Je nach Motortyp kann die Anbaulage um 45° gedreht sein. Bitte fragen Sie uns nach Details

Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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> Notes/ Notizen @unkermotoren

Sold & Serviced By:
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>) PLG 32

» Compact, industry compatible planetary » Kompaktes, industrietaugliches

gearbox Planetengetriebe

» High efficiency » Hoher Wirkungsgrad

» Ring gear, planetary carriers and sun wheels » Hohlrad, Planetentrager und Sonnenritzel
made of steel aus Stahl

» Output shaft with double ball bearings
» All stages have straight toothing

» Ausgangswelle doppelt kugelgelagert

» Alle Getriebestufen gerade verzahnt ausgeflhrt

Data/ Technische Daten | PLG 32 - Ring gear made of steel/ Hohlrad aus Stahl
Reduction rafio/ - | 45 |625| 8 | - | 15 |2025|28.12| 36 | 39 | 50 |91.12 1265 162 | 225 | 288 |312.5| 400 | 512
Untersetzungsverhéltnis
Efficiency/
Wirkungsgrad % %0 81 &
Number of stages/
Stufenzahl - 1 2 3
(ngntinuous torque/ Nem 40 150 400
auerdrehmoment
Weight of gearbox/
Getriebegewicht kg 0.14 0.18 0.23
Axial load/ radial load/
Axiallast/ Radiallast N 30/100 30/100 30/100
[ Preference/ orzugsreine 1 On request/ auf Anfrage
Lengths L motor gearbox combination/ L.ange L Antrieb (mm = 2)
PLG 32
Stages/ Stufenzahl 1 2 3
G 30.2 68 78 88
G 30.1 78 88 98
G 30.0 103 113 123
GR 42x25 98 108 118
GR 42x40 113 123 133
Gearbox without GR/G motor/ Getriebe ohne GR/G-Motor 28 38 48
BG 32x10 78 88 98
BG 32x20 88 98 108
Gearbox without BG motor/ Getriebe ohne BG-Motor 30 40 50
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
0.05TA]
.710.03]
| _@ o
| I =
Motor S | I S i I
i =
3 & -
\ + / +03
et T S J
20 03 3
26 FT02TH] o bbby
=y
Depending on the motor type, the mounting pattern may be rotated by 45°. Please ask us for details/ SERVO Ga.com
Je nach Motortyp kann die Anbaulage um 45° gedreht sein. Bitte fragen Sie uns nach Details. =
Toll Free Phone: 877+378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249

188 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen
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>> PLG 32 H

» Compact, industry compatible planetary
gearbox
» High efficiency

» Output shaft with double ball bearings
» Helical gears in 1st stage
(for quiet operation)

» Kompaktes, industrietaugliches
Planetengetriebe

+378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com

@unkermotoren
» Hoher Wirkungsgrad
» Ausgangswelle doppelt kugelgelagert
» Erste Getriebestufe schréagverzahnt ausgefiihrt
(fir hohe Laufruhe)
Data/ Technische Daten | PLG 32 H - Low noise/ Hohe Laufruhe
Reduction ratio/ - | 45 |625 8 |115| 15 (2025 36 | 50 | 64 |71.87/91.12|126.5| 162 | 225 | 288 | 400 | 512 | 575
Untersetzungsverhéltnis
Efficiency/
Wirkungsgrad % % 81 &
Number of stages/ 1 2 3
Stufenzahl
(Djontinuous torque/ Nem 40 150 400
auerdrehmoment
Weight of gearbox/
Getriebegewicht kg 0.14 0.18 0.23
Axial load/ radial load/
Axiallast/ Radiallast N 30/100 30/100 30/100
[ Preference/ Vorzugsreine  [10n request/ auf Anfrage
Lengths L motor gearbox combination/ L.ange L Antrieb (mm + 2)
PLG 32
Stages/ Stufenzahl 1 2 3
G 30.2 70 80 90
G 30.1 80 90 100
G 30.0 105 115 125
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 28 38 48
BG 32x10 78 88 98
BG 32x20 88 98 108
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 30 40 50
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
0.05
.710.03]
g
i | =
: : / ] =2
; Motor s
3] &/ | -
. + — | 03
[ I S J
20 003 3
26 +0.1 20_:0.
710.2]A] Sete-ESireed-Byd
=y
Depending on the motor type, the mounting pattern may be rotated by 45°. Please ask us for details/ SERVO Ga.com
Je nach Motortyp kann die Anbaulage um 45° gedreht sein. Bitte fragen Sie uns nach Details =
Toll Free Phone: 877
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fUr weitere wwwmwmﬂqmnom



> PLG 42 K

» High efficiency » Hoher Wirkungsgrad
» Output shaft with double ball bearings » Ausgangswelle doppelt kugelgelagert
» All stages have straight toothing » Alle Getriebestufen geradverzahnt ausgefihrt

Data/ Technische Daten | PLG 42 K - Ring gear made of plastic/ Hohlrad aus Kunststoff

Reduction ratio/

Untersetzungsverhaltnis - 4 6.25 8 16 25 32 50 64 100 | 128 [156.25| 200 | 256 |312.5| 400 | 512
Efficiency/

Wirkungsgrad % 90 81 73
Number of stages/

Stufenzanhl ) L 2 3
Continuous torque/ Nem 70 130 300
Dauerdrehmoment

Weight of gearbox/ kg 0.16 0.20 0.25
Getriebegewicht

Aial foad/ radlal load/ N 150/ 230 150/ 230 150/ 230
Axiallast/ Radiallast

["] Preference/ \lorzugsreine [ On request/ auf Anfrage

Lengths L motor gearbox combination/ .ange L Antrieb (mm + 2)

Stages/ Stufenzahl 1 2 3
G 30.0 122 134 146
GR 42x25 113.3 1251 136.9
GR 42x40 128.3 140.1 151.9
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor a7 57 70
BG 32x10 94.8 106.6 118.4
BG 32x20 104.8 116.6 128.4
BG 42x15 111.8 123.6 135.4
BG 42x30 126.8 138.6 150.4
BG 44x25 S| 136.8 148.6 160.4
BG 44x50 Sl 161.8 173.6 185.4
BG 45x15 Sl 134.8 146.6 158.4
BG 45x30 SI 149.8 149.6 149.8
BG 45x15 PI/CI/MI (PB/EC + 43 mm) 166.8 178.6 190.4
BG 45x30 PI/CI/MI (PB/EC + 43 mm) 181.8 193.6 205.4
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 46.8 58.6 70.4

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

o o
oodruff ke

Scheibenfedeyr 0.05]A]
2x37

@888

Motor S-—©r
i =
25 don 0 8”’4
32 +0.15 m“ 2
36 .05 A102A 25 o5
Sold & Serviced By:
=y
Depending on the motor type, the mounting pattern may be rotated by 45°. Please ask us for details/ SERVO Ga.com
Je nach Motortyp kann die Anbaulage um 45° gedreht sein. Bitte fragen Sie uns nach Details. =

Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com

190 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fiir weitere Produktinformationen www.servo2go.com




 PLG 42 S @unkermotoren

» Compact, industry compatible planetary
gearbox

» Output shaft with dual ball bearings

» All stages have straight toothing

» Kompaktes, industrietaugliches
Planetengetriebe

» Ausgangswelle doppelt kugelgelagert

» Alle Getriebestufen geradverzahnt ausgefiihrt

Data/ Technische Daten | PLG 42 S - Ring gear made of steel/ Hohlrad aus Stahl
Reduction ratio/
Untersetzungsverhltnis - 4 6.25 8 16 25 32 50 64 100 | 128 |156.25| 200 | 256 |312.5| 400 | 512
Efficiency/
Wirkungsgrad % 0 81 73
Number of stages/
Stufenzahl } L 2 3
up to/ bis 70
Continuous torque/ (no metallic planet .
Dauerdrehmoment Nom gears/ Kunststoff- up to/ bis 600 up to/ bis 1400
Planetenrader) / 350
Weight of gearbox/
Getriebegewicht kg 0.27 0.37 047
Axial load/ radial load/
‘Axiallast/ Radiallast N 150/ 250 150/ 250 150/ 250
[ Preference/ Vorzugsreine  [10n request/ auf Anfrage
Lengths L motor gearbox combination/ L.ange L Antrieb (mm = 2)
Stages/ Stufenzahl 1 2 3
G 30.0 122 134 146
GR 42x25 113.3 1251 136.9
GR 42x40 128.3 1401 151.9
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 47 57 70
BG 32x10 94.8 106.6 118.4
BG 32x20 104.8 116.6 128.4
BG 42x15 111.8 123.6 135.4
BG 42x30 126.8 138.6 150.4
BG 44x25 S| 136.8 148.6 160.4
BG 44x50 Sl 161.8 173.6 185.4
BG 45x15 Sl 134.8 146.6 158.4
BG 45x30 SI 149.8 161.6 173.4
BG 45x15 PI/CI/MI (PB/EC + 43 mm) 166.8 178.6 190.4
BG 45x30 PI/CI/MI (PB/EC + 43 mm) 181.8 193.6 205.4
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 46.8 58.6 70.4
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
druff key/
Woodru () ©10.05
Scheibenfeder ©l005] ]
2x37
,,,,,,,,,,,,,,,,,, g
o
]} =
Motor S-—@&r
: =
----------------- 0 8+0.4
2
25 o
Sold & Serviced By:
=y
Depending on the motor type, the mounting pattern may be rotated by 45°. Please ask us for details/ SERVO Ga.com
Je nach Motortyp kann die Anbaulage um 45° gedreht sein. Bitte fragen Sie uns nach Details =
Toll Free Phone: 877+378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere Wka&%V@ﬂ@ﬁr.ﬂom



> PLG 52

» High efficiency

» Output shaft with double ball bearings
» All stages have straight toothing

» Reinforced version on demand

» Hoher Wirkungsgrad

» Ausgangswelle doppelt kugelgelagert

» Alle Getriebestufen geradeverzahnt ausgeflihrt
» Verstérkte Ausflihrung auf Anfrage

Data/ Technische Daten | PLG 52 - Ring gear steel or plastic/ Hohlrad Stahl oder Kunststoff
Reduction ratio/ 45 625 8 | 15 |2025|2812| 36 & 50 | 64 |91.12|1265 162 | 225 | 288 | 400 | 512
Untersetzungsverhaltnis
Efficiency/
Wirkungsgrad % |90 81 &
Number of stages/
Stufenzahl 1 2 3
Continuous torque/ .
Dauerdrehmoment Ncm | up to/ bis 120 up to/ bis 800 up to/ bis 2400
Weight of gearbox/
Getriebegewicht kg 10.56 072 0.88
Axial load/ radial load/
‘Aiallast/ Radiallast N | 500/ 350 500/ 350 500 / 350
|| Preference/ lorzugsreine || On request/ auf Anfrage
Lengths L motor gearbox combination/ Lange L Antrieb (mm + 2)
Stages/ Stufenzahl 1 2 3
GR 42x25 120 135.5 150.5
GR 42x40 135 150.5 165.5
GR 53x30 145 160.5 175.5
GR 53x58 175 190.5 205.5
GR 63x25 145 160.5 175.5
GR 63x55 175 190.5 205.5
GR 63Sx55 175 190.5 205.5
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 50 65.5 80.5
BG 42x15 115 130.5 145.5
BG 42x30 130 145.5 160.5
BG 44x25 S| 140 155.5 170.5
BG 44x50 S| 165 180.5 195.5
BG 45x15 S| 138 1585 168.5
BG 45x30 Sl 153 168.5 183.5
BG 45x15 PI/CI/MI (PB/EC + 43 mm) 170 185.5 200.5
BG 45x30 PI/CI/MI (PB/EC + 43 mm) 185 200.5 215.5
BG 65x25 125 140.5 155.5
BG 65x50 150 165.5 180.5
BG 65x75 175 190.5 205.5
BG 65x25 S| 157 172.5 187.5
BG 65x50 S| 182 197.5 2125
BG 65x75 Sl 207 222.5 237.5
BG 65x25 PI 210 225.5 240.5
BG 65x50 PI 235 250.5 265.5
BG 65x75 PI 260 275.5 290.5
BG 65x25 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 165 180.5 195.5
BG 65x50 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 190 205.5 220.5
BG 65x75 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 215 230.5 245.5
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 50 65.5 80.5
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
Depending on the motor type, the mounting pattern may be rotated by 45°. Please ask us for details/
Je nach Motortyp kann die Anbaulage um 45° gedreht sein. Bitte fragen Sie uns nach Details. Scheibenfeder/  —e{ [OIDOSIA]
Woodruff key 4 x 6.5 A10.03
DIN 6888 Series A
\ 12
Motor N ~|
=
_L
Sold & Serviced By:
032 300 3 2 /
=| SERVOY4GO0.com
40.01 AToalh] 25.1 L__Jj
Toll Free Phone: 877+378-0240

192 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
www.servo2go.com



> PLG 52 H

» High efficiency
» Quiet operation due to helical gears in
1st stage, 2nd and 3rd stage have straight

» Hoher Wirkungsgrad
» FUr hohe Laufruhe ist erste Getriebestufe
schrégverzahnt ausgefiihrt, 2. und 3.

@unkermotoren

toothing Getriebestufe geradeverzahnt
Data/ Technische Daten | PLG 52 H - Low noise/ Hohe Laufruhe
ﬁedL(?t’O” ratio/ - 45 | 625| 8 | 115 | 15 |2025 2812 36 | 50 | 64 |91.12|126.5| 162 | 225 | 288 | 400 | 512
ntersetzungsverhéltnis

Efficiency/

Wirkungsgrad % %0 81 73

Number of stages/

Stufenzahl 1 2 3

Continuous torque/ .

Dauerdrehmoment Ncm up to/ bis 120 up to/ bis 800 up to/ bis 2400

Weight of gearbox/

Getriebegewicht kg 06 072 088

Axial load/ radial load/

‘Asiallast/ Radiallast N 500/ 350 500/ 350 500/ 350
[ Preference/ Vorzugsreine  [10n request/ auf Anfrage

Lengths L motor gearbox combination/ Lange L Antrieb (mm + 2)

Stages/ Stufenzahl 1 2 3
GR 42x25 120 135.5 150.5
GR 42x40 135 1560.5 165.5
GR 53x30 145 160.5 175.5
GR 53x58 175 190.5 205.5
GR 63x25 145 160.5 1788
GR 63x55 175 190.5 205.5
GR 63Sx55 175 190.5 205.5
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 50 65.5 80.5
BG 42x15 115 130.5 145.5
BG 42x30 130 145.5 160.5
BG 44x25 S| 140 165.5 170.5
BG 44x50 S| 165 180.5 195.5
BG 45x15 SI 138 163.5 168.5
BG 45x30 S| 163 168.5 183.5
BG 45x15 PI/CI/MI (PB/EC + 43 mm) 170 185.5 200.5
BG 45x30 PI/CI/MI (PB/EC + 43 mm) 185 200.5 215.5
BG 65x25 125 140.5 1655
BG 65x50 150 165.5 180.5
BG 65x75 175 190.5 205.5
BG 65x25 S 157 172.5 187.5
BG 65x50 Sl 182 197.5 212.5
BG 65x75 S 207 222.5 237.5
BG 65x25 Pl 210 225.5 240.5
BG 65x50 PI 235 250.5 265.5
BG 65x75 Pl 260 2155) 290.5
BG 65x25 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 165 180.5 195.5
BG 65x50 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 190 205.5 220.5
BG 65x75 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 215 230.5 245.5
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 50 65.5 80.5
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

Depending on the motor type, the mounting pattern may be rotated by 45°. Please ask us for details/
Je nach Motortyp kann die Anbaulage um 45° gedreht sein. Bitte fragen Sie uns nach Details. Scheibenfeder/ ! [OTISA
Woodruff key 4 x 6.5 003
DIN 6888 Series A
12
Motor | |
_L
Sdid & Serviced By: |_
032 w9 3 géi
=| SERVOY4G0.com
40.01 AT0alR] 251 L__J]
Toll Free Phone: 877+378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere WWWQMVW@@DQOM



>) PLG 63 LN | LL

» Industry compatible planetary gearbox
» High efficiency
» Quiet operation due to helical gears
in 1st stage
» Output shaft with double ball bearings

» Industrietaugliches Planetengetriebe
» Hoher Wirkungsgrad

» FUr hohe Laufruhe ist erste Getriebestufe

schrégverzahnt ausgefuhrt
» Ausgangswelle doppelt kugelgelagert

» For extra quiet operation, gearbox PLG 60 is
available on request

» FUr besondere Laufruhe ist auf Anfrage das
Getriebe PLG 60 erhéltlich

Data/ Technische Daten | PLG 63 LN | LL - Ring gear made of steel/ Hohlrad aus Stahl
’jed““’o”’a”"/ ) ; 3 4 7 10 | 145 | 168 | 2904 | 35 | 42 | 50 | 609 | 70 | 1015
ntersetzungsverhaltnis
Efficiency/
Wirkungsgrad % 90 81
Number of stages/ ) 1 2
Stufenzahl
Coniiisiots () Nem | 500 | 500 | 500 | 400 | 120 | 2000 | 2000 | 2400 | 1500 | 1800 | 500 | 2500 | 800
Dauerdrehmoment
Acceleration torque/ Nem | 1000 | 1000 | 1000 | 800 | 240 | 4000 | 4000 | 4800 | 3000 | 3600 | 1000 | 5000 | 1600
Beschleunigungsmoment
Operating mode/ i
LN Betriebsart . S5
ﬁmefgef’cy siep gy Nem | 1500 | 1500 | 1500 | 1200 | 360 | 6000 | 6000 & 7200 | 4500 | 5400 & 1500 & 7500 | 2400
ot-Aus Drehmoment
Max. backlash/ )
Max. Verdrehspiel arcmin | 35 34 38 39 41 30 31 32 32 33 32 31 31
Continuous torque/
Dauerdrehmonont Nem 500 | 500 | 500 | 400 | 120 | 2000 | 2000 | 2400 | 1500 | 1800 | 500 | 2500 | 800
Acceleration torque/
Beschleunigungsmoment Ncm | 1000 | 1000 | 1000 | 800 | 240 | 4000 | 4000 | 4800 | 3000 | 3600 | 1000 | 5000 | 1600
Operating mode/ B "
LL Betriebsart S1/85
Emergency stop torque/
Not-Aus Drohmaomont Nem | 1500 | 1500 | 1500 | 1200 | 360 | 6000 | 6000 | 7200 | 4500 | 5400 | 1500 | 7500 | 2400
Max. backlash/ )
Max. Verdrehspiel arcmin | 35 34 38 39 41 30 31 32 32 33 32 31 31
Weight of gearbox/
Getriebegewicht kg 07 1.2
Axial load/ radial load (middle of key)/
Axiallast/ Radiallast (Mitte Feder) N 800 /800 800/800
Data/ Technische Daten | PLG 63 LN | LL - Ring gear made of steel/ Hohlrad aus Stahl
Reduction ratio/
Untersetzungsverhéitnis - 7056 | 84 100 147 175 | 210 | 250 | 304.5 | 3625 | 426.3 | 507.5 | 710.5
Efficiency/
Wirkungsgrad % 73
Number of stages/ B 3
Stufenzahl
(D:"”ﬁ”“O“S doirewe) Ncm | 8000 | 9000 & 10000 | 9000 | 10000 & 7000 | 8000 | 2200 | 2600 | 3000 | 3500 | 5000
auerdrehmoment
Acceleration torque/ Nem | 16000 | 18000 | 20000 | 18000 | 20000 | 14000 | 16000 | 4400 | 5200 | 6000 | 7000 | 10000
Beschleunigungsmoment
Operating mode/ i
LN Betriebsart - S5
SiEEey iz el Ncm | 24000 | 27000 | 30000 | 27000 | 30000 | 21000 | 24000 | 6600 | 7800 | 9000 | 10500 | 15000
Not-Aus Drehmoment
Max' ety arcmin | 29 30 31 30 31 30 31 30 31 29 31 30
ax. Verdrehspiel
gom’WOUS forque/ Nem | 8000 | 9000 | 10000 | 9000 | 10000 | 7000 | 8000 | 2200 | 2600 | 3000 | 3500 | 5000
auerdrehmoment
E‘C?e’era“‘?” torque/ Nem | 16000 | 18000 | 20000 | 18000 | 20000 | 14000 | 16000 | 4400 | 5200 | 6000 | 7000 | 10000
eschleunigungsmoment
Operating mode/ ~ "
LL Betriebsart S1/85
ﬁmergefwy, stop torque/ Ncm | 24000 | 27000 | 30000 | 27000 | 30000 | 21000 | 24000 | 6600 | 7800 | 9000 | 10500 | 15000
ot-Aus Drehmoment
Max. backlash/ )
Max. Verdrehspiel arcmin 29 30 31 30 31 30 31 30 31 29 31 30
Weight of gearbox/ . )
Getriebegewicht kg 1.8 Sold & Serviced By:
Axial load/ radial load (middle of key)/
Axiallast/ Radiallast (Mitte Feder) N 800 /800 SERVQ\ /Gllcom

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
www.servo2go.com

["] Preference/ Viorzugsreine |1 On request/ auf Anfrage

194 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen



D) PLG 63 LN | LL @unkermotoren

Lengths L motor gearbox combination/ L.ange L Antrieb (mm < 2)

Stages/ Stufenzahl 1 2 3
GR 63x25 167.5 178 200
GR 63x55 187.5 208 230
GR 635x55 187.5 208 230
GR 80x40 197.5 218 240
GR 80x80 237.5 258 280
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 62.5 83 105
BG 65x25 169.5 190 212
BG 65x50 194.5 215 237
BG 65Sx25 169.5 190 212
BG 655x50 194.5 215 237
BG 65Sx25 X| (PB/EC + 45 mm) 177.5 198 220
BG 65Sx50 Xl (PB/EC + 45 mm) 202.5 223 245
BG 75x25 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 177.5 198 220
BG 75x50 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 202.5 223 245
BG 75x75 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 227.5 248 270
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 62.5 83 105

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

Parallel Key/Passfeder 5x5x20 B

DIN 6885-A ’<_
25

26

o] 006 [A]
T 003

g15h7

Motor + —
35 i]

063
|
|
|
|
|
i

Depending on the motor type, the mounting pattern may be rotated by 45°. Please ask us for details/
Je nach Motortyp kann die Anbaulage um 45° gedreht sein. Bitte fragen Sie uns nach Details.

Sold & Serviced By:

* S5 = Duty cycle 60% on, acceleration torque for 1% of the cycle, input speed 3000 rom =
S1 = Continuous operation in one diirection, input speed 3000 rom SERVO G O
S5 = Einschaltdauer 60%, Beschleunigungsmoment fur 1% der Zeit, Eingangsdrehzahl 3000 min™! - »com
S1 = Dauerbetrieb in eine Drehrichtung, Eingangsdrehzahl 3000 min™ T . . .
oll Free Phone: 877-378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere WWWQMVW@@DQOBB



> PLG 63 HP

» Industry compatible high torque planetary » Industrietaugliches, drehmomentstarkes
gearbox Planetengetriebe

» Protection class IP 65 standard » Schutzklasse IP 65 standard (ausgenommen
(excluding output shaft) Abtriebswellendichtung)

» High efficiency » Hoher Wirkungsgrad

» Output shaft with double ball bearings » Ausgangswelle doppelt kugelgelagert

Data/ Technische Daten | PLG 63 HP - Ring gear made of steel/ Hohlrad aus Stahl

ﬁi‘é"ge’ffu;ag“s"v/emms . 3 4 7 10 | 145 | 168 | 294 | 35 | 42 | 50 | 609 | 70 | 1015

Efficiency/

Wirkungsgrad % 0 81

Number of stages/ . 1 5

Stufenzahl
g‘;ﬁgg’r‘;‘h’; “C‘)’n’fe“ﬁ/ Ncm - 1500 1200 | 5800 | 5800 | 6800 | 5800 | 6800 | 5800 | 7000 | 7000
g‘é‘;‘zﬁfjﬁgut%?ﬁ - Nem - 3000 2400 | 11600 | 11600 | 13400 | 11600 | 13400 | 11600 | 14000 | 14000
Operating mode/ .

HP Betriebsart B S5

ﬁ’gffj:g{ :htgfofggf/ Ncm 5 4500 3600 | 17400 | 17400 | 17400 | 17400 | 20400 | 14400 | 21000 | 21000
ex ngé‘r’gﬁgé . arcmin | - 34 | 38 | 39 | 41 | 80 | 31 3 | 8 | 33 | 32 | 31 | 3

Weight of gearbox/

Getriebegewicht kg 08 1.3

Axial load/ radial load (middle of key)/

Axiallast/ Radiallast (Mitte Feder) N 800/800 800/ 800

[ Preference/ \lorzugsreihe || On request/ auf Anfrage

Data/ Technische Daten | PLG 63 HP - Ring gear made of steel/ Hohlrad aus Stahl

Reduction ratio/
Untersetzungsverhéltnis

- 70.56 84 100 147 175 210 250 304.5 | 362.5 | 426.3 | 507.5 | 710.5

Efficiency/ o
Wirkungsgrad % 73
Number of stages/ B 3
Stufenzahl
Continuous torque/
Dauerdrehmoment jler 10000
Acceleration torque/ N 20000
Beschleunigungsmoment
HP Operating mode/ . S5+

Betriebsart

Emergency stop torque/
Not-Aus Drehmoment

Max. backlash/

Ncm 30000 | 30000 | 30000 | 30000 | 30000 | 30000 | 30000 | 30000 | 30000 | 30000 | 30000 | 30000

: arcmin 29 30 31 30 31 30 31 30 31 29 31 30
Max. Verdrehspiel
Weight of gearbox/
Getriebegewicht kg 1.9
Axial load/ radial load (middle of key)/
Axiallast/ Radliallast (Mitte Feder) N 800/800

] Preference/ Vorzugsreine L1 On request/ auf Anfrage

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFU.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
196 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen www.servoZgo.com



) PLG 63 HP @unkermotoren

Lengths L motor gearbox combination/ Lange L Antrieb (mm + 2)

Stages/ Stufenzahl 1 2 3
GR 63x25 167.5 178 200
GR 63x55 187.5 208 230
GR 63Sx55 187.5 208 230
GR 80x40 197.5 218 240
GR 80x80 237.5 258 280
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 62.5 83 105
BG 65x25 169.5 190 212
BG 65x50 194.5 215 237
BG 65Sx25 169.5 190 212
BG 65Sx50 194.5 215 237
BG 65Sx25 X| (PB/EC + 45 mm) 177.5 198 220
BG 65Sx50 Xl (PB/EC + 45 mm) 202.5 223 245
BG 75x25 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 177.5 198 220
BG 75x50 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 202.5 223 245
BG 75x75 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 227.5 248 270
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 62.5 83 105

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

Parallel Key/Passfeder 5x5x20

DIN 6885-A B
~
= % o] 006 [ 4]
\ 7| 003
=
s 108 —& -1 |3
=2
35 i]

Depending on the motor type, the mounting pattern may be rotated by 45°. Please ask us for details/
Je nach Motortyp kann die Anbaulage um 45° gedreht sein. Bitte fragen Sie uns nach Details.

Sold & Serviced By:

* S5 = Duty cycle 60% on, acceleration torque for 1% of the cycle, input speed 3000 rom =
S1 = Continuous operation in one diirection, input speed 3000 rom SERVO G O
S5 = Einschaltdauer 60%, Beschleunigungsmoment fur 1% der Zeit, Eingangsdrehzahl 3000 min™! - »com
S1 = Dauerbetrieb in eine Drehrichtung, Eingangsdrehzahl 3000 min™ T . . .
oll Free Phone: 877-378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere WWWQMVW@@DQOM



D) PLG 75 LN | LL

» Industry compatible planetary gearbox

» High efficiency
» Quiet operation due to helical gears
in 1st stage
» Output shaft with double ball bearings

» Industrietaugliches Planetengetriebe

» Hoher Wirkungsgrad

» FUr hohe Laufruhe ist erste Getriebestufe
schrégverzahnt ausgefuhrt
» Ausgangswelle doppelt kugelgelagert

Data/ Technische Daten | PLG 75 LN | LL - Ring gear made of steel/ Hohlrad aus Stahl

Axiallast/ Radiallast (Mitte Feder)

Reduction ratio/ ; 4 | 55| 7 | 10 | 145|168 | 231 | 275|294 | 35 | 42 | 50 | 609 | 70 |1015
Untersetzungsverhaltnis
Efficiency/
Wirkungsgrad % 90 81
Number of stages/ . 1 5
Stufenzahl
g"”t’hu"“s, el Nem | 1000 | 800 | 600 | 500 | 200 | 4000 | 3000 | 3600 | 2400 | 2700 | 2000 | 2400 | 1000 | 3200 | 1400
auerdrehmoment
Acceleration torque/
Beschleunigungemoment Ncm | 2000 | 1600 | 1200 | 1000 | 400 | 8000 | 6000 | 7200 | 4800 | 5400 | 4000 | 4800 | 2000 | 6400 | 2800
Operating mode/ ~ .
LN Betriebsart S5
Emergency stop torque/
P Ncm | 3000 | 2400 | 1800 | 1500 | 600 |12000| 9000 [10800| 7200 | 8100 | 6000 | 7200 | 3000 | 9600 | 4200
Max. backlash/ .
Max, Verdrahspiel arcmin | 39 | 42 | 43 | 46 | 50 | 35 | 36 | 36 | 36 | 3 | 37 | 37 | 38 | 36 | 36
Continuous torque/
Daverdrehmonpnt Nem | 1000 | 800 | 600 | 500 | 200 | 4000 | 3000 | 3600 | 2400 | 2700 | 2000 | 2400 | 1000 | 3200 | 1400
Acceleration torque/
Beschisunigungamonent Ncm | 2000 | 1600 | 1200 | 1000 | 400 | 8000 | 6000 | 7200 | 4800 | 5400 | 4000 | 4800 | 2000 | 6400 | 2800
Operating mode/ . .
LL Betriebsart S1/85
Emergency stop torque/
o e Ncm | 3000 | 2400 | 1800 | 1500 | 600 |12000| 9000 [10800| 7200 | 8100 | 6000 | 7200 | 3000 | 9600 | 4200
Max. backlash/ .
Max. Verdrehspiel arcmin | 39 | 42 | 43 | 46 | 50 | 35 | 36 | 36 | 36 | 36 | 37 | 37 | 38 | 36 | 36
Weight of gearbox/
Getriebegewicht kg 15 26
Axial load/ radlial load (middle of key)/
Axiallast/ Radiallast (Mitte Feder) N 1000/1000 100071000
Data/ Technische Daten | PLG 75 LN | LL - Ring gear made of steel/ Hohlrad aus Stahl
Reduction ratio/
Untorseteungsverhéltnis - 7056 | 84 100 | 1155 | 147 | 175 | 210 | 250 | 304.5 | 362.5 | 426.5 | 507.5 | 7105
Efficiency/
Wirkungsgrad % I
Number of stages/ a 3
Stufenzahl
Continuous torque/
o it Ncm | 15000 | 16000 | 16000 | 14000 | 10500 | 12500 | 9000 | 10500 | 4000 | 5000 | 6000 | 6000 | 9000
Acceleration torque/
Beschleunigungemoment Ncm | 30000 | 382000 | 32000 | 28000 | 21000 | 25000 | 18000 | 21000 | 8000 | 10000 | 12000 | 12000 | 18000
Operating mode/ .
LN Betriebsart . S5
Emergency stop torque/
PR i vt Ncm | 45000 | 48000 | 48000 | 42000 | 31500 | 37500 | 27000 | 31500 | 12000 | 15000 | 18000 | 18000 | 27000
ex e arcmin | 34 | 34 | 34 35 | 3 | 35 | 8 | 35 | 35 | 35 | 35 | 34
ax. Verdrehspiel
g"”””uous torque/ Ncm | 15000 | 16000 | 16000 | 14000 | 10500 | 12500 | 9000 | 10500 | 4000 | 5000 | 6000 = 6000 | 9000
auerdrehmoment
écce’era”o” torque/ Ncm | 30000 | 32000 | 32000 | 28000 | 21000 | 25000 | 18000 | 21000 | 8000 | 10000 | 12000 | 12000 | 18000
eschleunigungsmoment
Operating mode/ "
LL Betriebsart . §1/85
Emergency stop torque/ Nom | 45000 | 48000 | 48000 | 42000 | 31500 | 37500 | 27000 | 31500 | 12000 | 15000 | 18000 | 18000 | 27000
Not-Aus Drehmoment
Mex. backlash/ arcmin | 34 34 34 35 35 35 35 35 35 35 35 34
Max. Verdrehspiel
Weight of gearbox/ . )
Getriebegewicht kg 3.7 Sold & Serviced By: Iﬁ
Axial load/ radlal load (midde of key)/ N 1000/ 1000 SERVOVAGO.com

=/

] Preference/ Vlorzugsreine 1 On request/ auf Anfrage

198 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
www.servo2go.com



D> PLG 75 LN | LL @unkermotoren

Lengths L motor gearbox combination/ |.ange L Antrieb (mm + 2)

Stages/ Stufenzahl 1 2 3
GR 63x25 175 201 228
GR 63x55 205 231 258
GR 63Sx55 205 231 258
GR 80x40 215 241 263
GR 80x80 255 281 308
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 80.5 106 133
BG 65x25 155.2 181 208.2
BG 65x50 180.2 206 233.2
BG 65x75 205.2 231 258.2
BG 65x25 Sl 187.2 213 240.2
BG 65x50 Sl 212.2 238 265.2
BG 65x75 Sl 237.2 263 290.2
BG 65x25 Pl 240.2 266 293.2
BG 65x50 PI 265.2 291 318.2
BG 65x75 Pl 290.2 316 343.2
BG 65x25 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 195.2 221 248.2
BG 65x50 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 220.2 246 273.2
BG 65x75 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 245.2 271 298.2
BG 655x25 187.2 213 240.2
BG 65Sx50 212.2 238 265.2
BG 65Sx25 XI (PB/EC + 45 mm) 195.2 221 248.2
BG 655x50 XI (PB/EC + 45 mm) 220.2 246 273.2
BG 75x25 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 195.2 221 248.2
BG 75x50 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 220.2 246 273.2
BG 75x75 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 245.2 271 298.2
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 80.2 106 133.2

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

Parallel Key/Passfeder 6x6x28

90° DIN 6885
Motor - 75 I L
® 3
35 il s
____________________________________________ E B Centring/
1 et
leep/ie leep/ie
0 65+0.1 S Toalh] L 49+1

Depending on the motor type, the mounting pattern may be rotated by 45°. Please ask us for details/
Je nach Motortyp kann die Anbaulage um 45° gedreht sein. Bitte fragen Sie uns nach Details.

* S5 = Duty cycle 60% on, acceleration torque for 1% of the cycle, input speed 3000 rom Sold & Serviced By:

S1 = Continuous operation in one diirection, input speed 3000 rom SERVOEGO com

S5 = Einschaltdauer 60%, Beschleunigungsmoment fur 1% der Zeit, Eingangsdrehzahl 3000 min™! - "

S1 = Dauerbetrieb in eine Drehrichtung, Eingangsdrehzahl 3000 min™ Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere wwmsenmﬂ@@.qom



> PLG 75 HP

» Industry compatible high torque planetary » Industrietaugliches, drehmomentstarkes
gearbox Planetengetriebe

» Protection class IP 65 standard » Schutzklasse IP 65 standard (ausgenommen
(excluding output shaft) Abtriebswellendichtung)

» High efficiency » Hoher Wirkungsgrad

» Output shaft with double ball bearings » Ausgangswelle doppelt kugelgelagert

Data/ Technische Daten | PLG 75 HP - Ring gear made of steel/ Hohlrad aus Stahl

Reduction ratio/
Untersetzungsverhéltnis

- 4 5.5 7 10 | 145 | 16.8 | 23.1 | 27.5 | 29.4

35

42

50 | 609 | 70 |101.5

Efficiency/

0,
Wirkungsgrad % 0

81

Number of stages/
Stufenzahl

Continuous torque/
Dauerdrehmoment

Ncm 2500 2000 7300

11500 7500 1200012000

Acceleration torque/
Beschleunigungsmoment

Ncm 5000 4000 14600

23000| 1500024000 24000

HP Operating mode/

Betriebsart . S5

Emergency stop torque/
Not-Aus Drehmoment

Ncm 7500 6000 22000

3450022500 3600036000

Max. backlash/

Max. Verdrehspiel arcmin 39 42 43 46 50 35 36 36

36

36

37

37 38 36 36

Weight of gearbox/

Getriebegewicht kg 17

2.8

Axial load/ radial load (middle of key)/

Axiallast/ Radiallast (Mitte Feder) N 1000 /1000

1000 / 1000

[ Preference/ Vorzugsreine  [10n request/ auf Anfrage

Data/ Technische Daten | PLG 75 HP - Ring gear made of steel/ Hohlrad aus Stahl

Reduction ratio/

N B lia - 70.56 84 100 | 1156.5 | 147 175 210
Untersetzungsverhaltnis

250

304.5

362.5 | 426.5 | 507.5 | 710.5

Efficiency/
Wirkungsgrad % e

Number of stages/ 3
Stufenzahl

Continuous torque/

Dauerdrehmoment Ncm 16000

Acceleration torque/

Beschleunigungsmoment Nem 32000

Operating mode/ } "
HP Betriebsart e

Emergency stop torque/

Not-Aus Drehmoment Nem 48000

Max. backlash/

Max. Verdrehspiel arcmin 34 34 34 35 35 35 35

35

35

35 35 35 34

Weight of gearbox/
Getriebegewicht kg 39

Axial load/ radial load (middle of key)/
Axiallast/ Radiallast (Mitte Feder) N 1000/ 1000

[ Preference/ \lorzugsreihe || On request/ auf Anfrage

200 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fUr weitere Produktinformationen

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFO.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
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) PLG 75 HP @unkermotoren

Lengths L motor gearbox combination/ Lange L Antrieb (mm + 2)

Stages/ Stufenzahl 1 2 3
GR 63x25 175 201 228
GR 63x55 205 231 258
GR 63Sx55 205 231 258
GR 80x40 215 241 263
GR 80x80 255 281 308
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 80.5 106 133
BG 65x25 1565.2 181 208.2
BG 65x50 180.2 206 233.2
BG 65x75 205.2 231 258.2
BG 65x25 Sl 187.2 213 240.2
BG 65x50 Sl 212.2 238 265.2
BG 65x75 S| 237.2 263 290.2
BG 65x25 PI 240.2 266 293.2
BG 65x50 PI 265.2 291 318.2
BG 65x75 Pl 290.2 316 343.2
BG 65x25 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 195.2 221 248.2
BG 65x50 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 220.2 246 273.2
BG 65x75 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 245.2 271 298.2
BG 655x25 187.2 213 240.2
BG 655x50 212.2 238 265.2
BG 655x25 X| (PB/EC + 45 mm) 195.2 221 248.2
BG 655x50 XI (PB/EC + 45 mm) 220.2 246 273.2
BG 75x25 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 195.2 221 248.2
BG 75x50 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 220.2 246 273.2
BG 75x75 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 245.2 271 298.2
BG 95x40 dCore* 233.7 259.5 286.7
BG 95x80 dCore* 273.7 299.5 326.7
BG 95x40 dPro* 263.7 289.5 316.7
BG 95x80 dPro* 303.7 329.5 356.7
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 80.2 106 133.2

*Intermediate Flange with length 13,5 mm already incorporated/
*Zwischenflansch der Lange 13,5 mm bereits berlicksichtigt.

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

Parallel Key/Passfeder 6x6x28

90° DIN 6885
= i
‘ Motor . I I al
® 2
35 —E s
R e T B Centring/
] 6{ Zen(tirierung fM6
16 deep/tie - 18 deep/tie
v 06540, ST L 4921 4
Depending on the motor type, the mounting pattern may be rotated by 45°. Please ask us for details/
Je nach Motortyp kann die Anbaulage um 45° gedreht sein. Bitte fragen Sie uns nach Details.
* S5 = Duty cycle 60% on, acceleration torque for 1% of the cycle, input speed 3000 rom Sold & Serviced By: i
S1 = Continuous operation in one diirection, input speed 3000 rom SERVO Ga
S5 = Einschaltdauer 60%, Beschleunigungsmoment fur 1% der Zeit, Eingangsdrehzahl 3000 min™! - -com
S1 = Dauerbetrieb in eine Drehrichtung, Eingangsdrehzahl 3000 min™ .
Toll Free Phone: 877-378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere wwmsew@ﬂ@@.qam



> PLG 95 HP

» Industry compatible high torque planetary » Industrietaugliches, drehmomentstarkes
gearbox Planetengetriebe

» Protection class IP 65 standard » Schutzklasse IP 65 standard (ausgenommen
(excluding output shaft) Abtriebswellendichtung)

» High efficiency » Hoher Wirkungsgrad

» Output shaft with double ball bearings » Ausgangswelle doppelt kugelgelagert

Data/ Technische Daten | PLG 95 HP - Ring gear made of steel/ Hohlrad aus Stahl

Reduction ratio/ - 4 | 55 | 7 10 | 145 | 168 | 231 | 294 | 35 | 42 | 50 | 609 | 70 | 1015
Untersetzungsverhéltnis

Efficiency/ o

Wirkungsgrad % 90 81

Number of stages/ _ 1 2

Stufenzahl

Continuous torque/

o et Ncm 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 2500 | 15000 | 15000 | 15000 | 15000 | 15000 | 15000 | 10000 | 15000 | 15000

Acceleration torque/

1 Nem 8000 | 8000 | 8000 | 8000 | 5000 | 30000 | 30000 | 30000 | 30000 | 30000 | 30000 | 20000 | 30000 | 30000
Beschleunigungsmoment

Operating mode/ _ o
HP Betriebsart e

Emergency stop torque/

Nem 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 7500 | 45000 | 45000 | 45000 | 45000 | 45000 | 45000 | 45000 | 45000 | 45000
Not-Aus Drehmoment

Max. backiash/ arcmin | 39 | 35 | 36 | 38 | 39 | 35 | 35 | 35 | 34 | 35 | 35 | 35 | 35 | 35
Max. Verdrehspiel
Weight of gearbox/ kg 3.4 5.5

Getriebegewicht

Axial load/ radlial load (middle of key)/
Axiallast/ Radiallast (Mitte Feder)

N 1400/ 1400 1400/ 1400

|| Preference/ \lorzugsreihe || On request/ auf Anfrage

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFD.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
202 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fUr weitere Produktinformationen www.servo2go.com



@unkermotoren

Lengths L motor gearbox combination/ |ange L Antrieb (mm = 2)
PLG 95
Stages/ Stufenzahl 1 2

GR 80x40/ x80 241.5/281.5 274.5/314.5

BG 95x40/ x80 dCore 246.5/286.5 279.5/319.5

BG 95x40/ x80 dPro 276.5/316.5 309.5/349.5

Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 106.5 139.5

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

Passfedereyway DIN 6885-A Bx7140:
5
B
8
° A
Motor —-—@ ----- Spe=—c=—- @—-—-—— —--l—-—-—-ét:
| S|
B
514
Bo5+0.1 | L 591
Depending on the motor type, the mounting pattern may be rotated by 45°. Please ask us for details/
Je nach Motortyp kann die Anbaulage um 45° gedreht sein. Bitte fragen Sie uns nach Details.

* S5 = Duty cycle 60% on, acceleration torque for 1% of the cycle, input speed 3000 rom Sold & Serviced By: i
S1 = Continuous operation in one diirection, input speed 3000 rom SERVO Ga
S5 = Einschaltdauer 60%, Beschleunigungsmoment fur 1% der Zeit, Eingangsdrehzahl 3000 min™! - -com
S1 = Dauerbetrieb in eine Drehrichtung, Eingangsdrehzahl 3000 min™ .

Toll Free Phone: 877-378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere wwmkmw@ﬂ@mr.qam



»> STG 65

» Gearbox with right angled output

» Low noise

» High quality and durable design

» On request wide reduction range possible
(5:1up to 75:1)

» Long working life > 20.000 h

» Robust bearing system

» Available as stand-alone gearbox with
coupling on request

» Getriebe mit rechtwinkligem Abtrieb

» Gerduscharm

» Hohe Qualitat mit dauerfester Auslegung

» FUr Projekte groBe Untersetzungsvielfalt moglich
(5:1 bis zu 75:1)

» Lange Lebensdauer > 20.000 h

» Besonders robuste Lagerung

» Auf Anfrage als Sologetriebe mit Kupplung erhatlich

Data/ Technische Daten | STG 65

Reduction ratio/

Untersetzungsverhéltnis B g (L e
Efficiency/ % 80 65 50
Wirkungsgrad

Continuous torque/

Dauerdrehmonent Nem 900 900 900
Weight of gearbox/ kg ca. 2.1 ca. 2.1 ca. 2,1
Getriebegewicht T T T
Axial load / radlial load N 300/ 500 300/ 500 300 / 500
Axiallast / Radiallast

Acceleration torque/

Beschleunigungsmoment Nem 1800 1800 1800
Emergency-Stop (E-Stop)/ Nem 2700 2700 2700
Emergency-Stop (E-Stop)

["] Preference/ Vorzugsreihe  [10n request/ auf Anfrage

Lengths L motor gearbox combination/ Lange L Antrieb (mm + 2)

 10H7 |

STG 65
Stages/ Stufenzahl 1
GR 63x25/ x55 250/ 280
BG 65x25/ x50/ x75 255 /280 /305
BG 65x25/ x50/ x75 Sl 262 /287 /312
BG 65x25/ x50/ x75 PI 315/340/ 365
BG 65x25/ x50/ x75 Ci / Ml 270/295/ 320
BG 655x25/ x50 262 /287
BG 655x25/ x50 Xl 270/ 295
BG 655x25/ x50/ x75 Sl / Pl / Ci/ Ml 270/295/ 320
BG 75x25/ x50/ x75 Sl / Pl / Cl / MI 270/ 295/ 320
BG 95x40 dCore/ dPro 336
Gearbox without motor/ Getriebe ohne Motor 1565
Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
8
e [ PR T —
| 0 0.8 el BB8SHTHI o
= -
Passfeer: . j
B AD[NLMEBSHT ! _
. - ]
é = )ﬁ‘j \ [ % é[{ Motor -
E A |1 S LIl 5 3
B = | " 7
Tenirierun f I i I L J
ON 20 [ ‘ % H .
] B | optional STG 65 H
8505 85405 Hollow shaft/ Hohlwelle
ws+08 | S040.0
| & ‘
1 67402

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFD.com

Toll Free Phone: 877+378-0240

204 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Si¢

vww.dunkermotoren.de fur weitere Produktinformationen

Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
www.servo2go.com



> SG 45

» Housing made of high-tensile die-cast » Gehause aus hochfestem Druckguss
» Worm wheel made of brass » Schneckenrad aus Messing
» Standard output shaft with both sides ball » Getriebe Ausgangswelle ist serienmaBig
bearings, shaft output to the left beidseitig kugelgelagert und einseitig links
» Shaft output to the right or double shaft ausgefuhrt
output on demand » Optional Wellenausgang rechts oder mit

beidseitigem Wellenausgang

Data/ Technische Daten | SG 45

ﬁiiﬁj?’CSZ?Znucgfv/e rhéltnis 5 10 15 25 30 40 50 75
ch(fk’ﬁgg{g o % 79 69 60 48 43 30 38 23
ot el upo/s 75

iabmingd kg 02

pentinyliniiont N 100/200
[ Preference/ \lorzugsreine || On request/ auf Anfrage

Lengths L motor gearbox combination/ Lange L Antrieb (mm = 2) Standard mounting position/ Standard Anbaulage
BG 42x15 110 =

BG 42x30 125

BG 44x25 Sl 135

BG 44x50 Sl 160

BG 45x15 Sl 133

BG 45x30 S| 148

BG 45x15 PI/CI/MI (PB/EC + 43 mm) 165

BG 45x30 PI/CI/MI (PB/EC + 43 mm) 180

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

45

25

15 201 55

2xM3; 7

Depth/Tiefe . >
& = Motor
> 8x M3

. S — Je T/ tief =
S E— | IS | | I 1 [
(SIS =2

. . = o

© | o -

[ I I 1

i 2M3; 5
Depth/Tiefe
2 A 15 201 2 L
254 30
Sold & Serviced By:
=y
SERVOY4GO0.com
=
Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere WWMKQQIWMGQ@@.GGM




) SG 62

» Housing made of high-tensile die-cast » Geh&use aus hochfestem Druckguss

» Worm wheel made of brass » Schneckenrad aus Messing

» Output shaft with ball bearings on both » Getriebe Ausgangswelle ist beidseitig
sides, shaft output to the left kugelgelagert und einseitig links ausgefihrt

» Shaft output to the right or double shaft » Optional Wellenausgang rechts oder mit
output on demand beidseitigem Wellenausgang

Data/ Technische Daten | SG 62

Reduction ratio/

Untersetzungsverhaltnis 8 11.33 15 23 35 46 72
Efficiency/

Wirkungsgrad % 60 57 55 50 45 40 30
Continuous torque/ Nem b to/ bie 150

Dauerdrehmoment P

Weight of gearbox/

Getriebegewicht kg 0.3

el loaq/ radial loadl N 150/ 200 (Ball bearings/ Kugellager)

Axiallast / Radiallast

["| Preference/ Vorzugsreine [ On request/ auf Anfrage

Lengths L motor gearbox combination/ Lange L Antrieb (mm + 2) Standard mounting position/ Standard Anbaulage
GR 42x25/ x40 121/136

GR 53x30/ x58 146 /176

BG 42x15/ x30 116/ 131

BG 44x25/ x50 Sl 141/ 166

BG 45x15/ x30 Sl 139/ 154

BG 45x15 PI/CI/MI (PB/EC + 43 mm) 171

BG 45x30 PI/CI/MI (PB/EC + 43 mm) 186

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

|0l
L=

-ﬁ_:‘
B3 & !/ o

Aeesthe gt ouigen
beigseilig gleah £ on both 5

L
Pig

Ladd
B el f geep L0, ' 5 lief £ deen

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQ\EGO.com

Toll Free Phone: 877+-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com

206 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fUr weitere Produktinformationen www.servoZgo.com
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) SG 80| SG 80 H|SG 80K

» Housing made of high-tensile die-cast
» Worm wheel made of brass
» Output shaft with ball bearings on
both sides, shaft output to the left
» Shaft output to the right or double shaft
output on demand

» Gehause aus hochfestem Druckguss

» Schneckenrad aus Messing

» Ausgangswelle ist serienmaBig beidseitig
kugelgelagert und einseitig links ausgefuhrt
» Optional Wellenausgang rechts oder mit

beidseitigem Wellenausgang

Data/ Technische Daten | SG 80 | SG 80 H | SG 80 K

Reduction ratio/ Untersetzungsverhaltnis SG80/SG80H 5 10 15 24 38 50 75
Efficiency/ \Wirkungsgrad % 70 65 55 50 40 35 25
Continuous torque/ Dauerdrehmoment Ncm 200 250 350 350 350 400 400
Max.acceleration torque/ Max. Beschleunigungsmoment Nem 800

Emergency torque/ Not-Aus Drehmoment Ncm 1200

Operating mode/ Betriebsart - S1/85*

Reduction ratio/ Untersetzungsverhaltnis SG 80 K 7 10 15 24.5 - - -
Efficiency/ Wirkungsgrad % 82 80 70 65 - - -
Continuous torque/ Dauerdrehmoment Ncm 250 250 350 350 - - -
Max.acceleration torque/ Max. Beschleunigungsmoment Ncm 500 500 700 700

Emergency torque/ Not-Aus Drehmoment Ncm 1200

Operating mode/ Betriebsart - S5*

Weight of gearbox/ Getriebegewicht kg 0.9

Axial load / radial load/ Axiallast / Radiallast N 300/ 350

|| Preference/ orzugsreihe [ On request/ auf Anfrage

* 85 = Duty cycle 60% on, acceleration torque for 1% of the cycle, input speed 3000 rpm, ST = Continuous operation in one direction, input speed 3000 rom

S5 = Einschaltdauer 60%, Beschleunigungsmoment fiir 1% der Zeit, Eingangsdrehzahl 3000 min

S1 = Dauerbetrieb in eine Drehrichtung, Eingangsdrehzahl 3000 min

Lengths L motor gearbox combination/ Lange L Antrieb (mm + 2)

Standard mounting position/ Standard Anbaulage

GR 63x25 /x55 166 /196
GR 635x55 196
BG 65x25/ x50 /x75 146/171/196

BG 65x25 /x50 /x75 Sl 178 /203 / 228

BG 65x25 /x50 /x75 P 230/ 255/ 280

BG 65x25 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 186

BG 65x50 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 211

BG 65x75 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 236

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

71
(36) . 3
7
o Output shaft/
/ \ - = Abtriehswelle
‘e M ofor | . ermotoren
o PN N4 ; —
= 12 y w L Y
1 I i 5 -
h Lessel AN
I A j g%
35 15 3.5 deep
o] M4, 8 el 1l .
30 = D M5 sﬂie optional SG 80 H
20.5 _‘_&36 : Hollow sharft/skiaedre|
4] 0.1
;i 2 SERVOYJG0.com
L =

Toll Free Phone: 877

+r378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere WwM\KQ%V@ﬂ@ﬂLGGmI



»> SG 120 | SG 120 H | SG 120 K

» Housing made of high-tensile die-cast » Gehduse aus hochfestem Druckguss

» Output shaft with ball bearings on » Ausgangswelle ist serienmaBig beidseitig
both sides, shaft output to the left kugelgelagert und einseitig links ausgefuhrt

» Shaft output to the right or double shaft » Optional Wellenausgang rechts oder mit
output on demand beidseitigem Wellenausgang

» With worm gear available » Schneckenrad aus Kunststoff verfligbar

» Hollow shaft version on demand » Hohlwellenversion verflgbar

Data/ Technische Daten | SG 120 | SG 120 H | SG 120 K

Reduction ratio/

Not-Aus Drehmoment

Untersstzungsverhétris SG 120/ SG 120 H 5 8 10 15 20 30 40 50 60 70 80

Efficiency/ Wirkungsgrad % 70 70 70 65 55 50 40 35 30 28 25

Ceniliiots () Nem 800 800 | 1000 | 1000 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500

Dauerdrehmoment

"Ajl’?x'acc?’er ation torque/ Nem 1600 | 1600 | 2000 | 2000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000
ax. Beschleunigungsmoment

SiEiE) enelis) Nem 2400 | 2400 | 3000 | 3000 | 4500 | 4500 | 4500 | 4500 | 4500 | 4500 | 4500

Operating mode/ Betriebsart - S1/85*

Reduction ratio/

Untersetzungsverhéltnis SG120K ie i

Efficiency/ Wirkungsgrad % 80 75

Continuous torque/

Dauerdrehmoment Nem 800 800

Max.acceleration torque/

Max. Beschleunigungsmoment Nem 1600 1600

Emergency torque/

Not-Aus Drehmoment Nem 2400 | 2400

Operating mode/ Betriebsart - S5*
Weight of gearbox/

Getriebegewicht kg 2.0
Axial load / radlial load/

Axiallast / Radiallast N 300 / 500
** Continous torque @ max speed 2000 rpm, Max speed 3000 rpm/ ** Dauerdrehmoment bei 2000 rpm, Max Drehzahl 3000 rpm ["] Preference/ Vorzugsreihe [ lon request/ auf Anfrage

* 85 = Duty cycle 60% on, acceleration torque for 1% of the cycle, input speed 3000 rom, S1 = Continuous operation in one direction, input speed 3000 rom
S5 = Einschaltdauer 60%, Beschleunigungsmoment fir 1% der Zeit, Eingangsdrehzahl 3000 min-, S1 = Dauerbetrieb in eine Drehrichtung, Eingangsdrehzahl 3000 min™'

Lengths L motor gearbox combination/ Lange L Antrieb (mm + 2) Standard mounting position/ Standard Anbaulage
GR 63x25 185

GR 63x55 210

GR 635x55 235

GR 80x40 267

GR 80x80 307

BG 65x25 185

BG 65x50 210

BG 65x75 235

BG 65x25 Sl 217

BG 65x50 S| 242

BG 65x75 Sl 267

BG 65x25 Pl 269

BG 65x50 P! 294

BG 65x75 P! 319

BG 65x25 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 225

BG 65x50 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 250

BG 65x75 CI/MI (PB/EC + 45 mm) 275

BG 655x25 217

BG 655x50 242

BG 655x25 X 225

BG 655x50 XI 250

BG 75x25 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 225 v/ =y
BG 75x50 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 250 . VQ\E;O-COM
BG 75x75 SI/PI/CI/MI (PB/EC + 45 mm) 275 L, hone: 877

378-0240
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»>SG 120 | SG 120 H | SG 120 K @unkermotoren

Dimensions in mm SG 120/ MaBzeichnung in mm SG 120

65 4
I~
Motor
(A J‘ !
w57 0.6.5 Toplide M6 |=
il xmsl [l 56 2012
90 90
110 ‘ L ‘ 110
Dimensions in mm SG 120 B14/ MaBzeichnung in mm SG 120 B14
optional SG 120 H
j 65 45 Hollow shaft/ Hohlwelle
5 D Output shaft/
B utput shal
+ & Guniermoloren ‘ Abtriebswelle
\JA?| =| L5 Motor T
=

040

WL1

|

|
Zentr. D M4 DIN 332 l_.‘FJ
35 105 il

SGF 120 B14 +BG 75 SI

Dimensions in mm SG 120 B14 Slim/ MaBzeichnung in mm SG 120 B14 Slim

65 45

4
&
{~10.03
/ ‘
19 \ - M
= Motor . Gurkennotoren ‘
= %] 14t ' P \x )
= \ T
= n
<
Zentr D MA DIN 332 2'5 35
Passfeder ASx5x14 DIN 6885 7, % M
Sold & Serviced By:
=y
SERVOY4GO.com
=

Litzenausgang 7 @25 L
Toll Free Phone: 877-378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249

For projects with a minimum demand of 50 pcs./ Erhéltlich flr Projekte ab einem Bedarf von 50 Stick
sales@servo2go.com
nvw.dunkermotoren.de fUr weitere WWWBQNVM@ODQGCB

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie
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Brakes & Encoder

» Series E

Brushless motors series BG and brush-type DC motors series GR/G can be fitted with brakes.
As standard, power-off brakes are employed, i.e. the brake operates when no voltage is applied
and releases when current flows. Power-on brakes are available on request. IP 54 covers are
available for all brakes. Combinations of incremental

encoders and brakes are possible.

Depending on the motor-brake combination, classes of protection up to IP 65 are

possible. To protect the DC contacts in your control system against arcing, we

recommend the use of a freewheeling diode.

Bremsen & Anbauten

» Baureihe E

Blrstenlose Motoren Baureihe BG und burstenbehaftete Motoren Baureihe GR/G

kénnen mit Bremsen ausgertistet werden. Es werden standardméBig Ruhestrombremsen geliefert,
d. h. die Bremsung erfolgt, wenn keine Spannung anliegt bzw. 6ffnet, wenn Strom flieBt. Arbe-
itsstrombremsen sind auf Anfrage erhaltlich. Fir alle Bremsen sind Schutzhauben IP 54 erhaltlich.
Kombinationen von Inkrementalgebern und Bremsen sind maglich.

Abhéngig von der Motor-Bremse-Kombination sind sogar Schutzarten bis IP 65 mdglich. Zum
Schutz des Gleichstromkontaktes lhrer Ansteuerung vor Kontaktabbrand wird der Einsatz einer
Freilaufdiode empfohlen.




@unkermotoren

Brakes/ Bremsen
Page/ Seite 212 E 22 R

E38R

E46 A

E90R

E 100 A/R

E 300 A/R

E 600 R
Incremental encoder/ Inkrementalgeber
Page/ Seite 214 RE 20

RE 22

RE 30

RE 30Tl

RE 56

ME integrated
Absulute encoder/ Absolutwertgeber
Page/ Seite 211 AE 38
Page/ Seite 211 AE 65
Tacho generators/ Tachogeneratoren
Page/ Seite 217 TG 11

TG 52
Magnetic pulse generator/ Magnetische Impulsgeber
Page/ Seite 218 MG 2

ME 52

ME 80

Sold & Serviced By:

= /i
SERVOI\E;D.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere wwwsewmﬂgw.ﬂam
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>> Brakes/ Bremsen

Wiring proposal:
o

» Free-wheel diode

VAN

» Bra7

BK

E38R

Spring-applied brake, operates when no current is applied. The special
design of this brake makes it suitable for static braking. Axial play in the
motor has no influence on brake performance.

In combinations with BG 45 this brake can be incorporated into the
motor body.

E46 A
This power-on brake is available on request for batches above 500
pieces.

E9R

Spring-applied brake, operates when no current is applied. The special
design of this brake makes it suitable for static braking. Axial play in the
motor has no influence on brake performance. Manual release of the
brake is available as an option (not on versions where a cover is fitted).
In combination with motors BG 65 and BG 75, the brake can be incor-
porated in the motor body.

E 100 A
This power-on brake is available on request.

E 100R
This power-off brake (permanent-magnet brake) is available
on request. The correct polarity must be respected.

E 300 R

Permanent magnet brake, operates when no current is applied. In com-
bination with motor BG 75, the brake can be incorporated in the motor
body. The Performance data values are for reference only, and in some
cases may vary. When brakes are designed-in, installation circumstanc-
es, braking torque fluctuations, friction work, breaking-in behaviour and
wear-out as well as environmental conditions need to be reviewed and
adjusted carefully. In case of temperature fluctuations, which can, for
example, cause dew, the braking torque may decrease considerably, if
the brake is applied for a very long period. Appropriate countermeasures
need to be taken by the user.

The correct polarity must be respected.

E 600 R

The brake is activated when no current flows. If the brake is connected
to the operating voltage it is released. In combination with the BG 95
the brake can be incorporated into the profile and therefore achieve the

212 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de fir weitere Produktinformationen

Beschaltungsvorschlag:
- RD
O

» Freilaufdiode

VAN

B@%

BK

E38R

Die Federdruckbremse bremst im stromlosen Zustand. Durch die
spezielle Konstruktion ist die Bremse als statische Bremse zu ver-
wenden. Axiales Motorspiel hat keinen EinfluB auf die Bremsfunktion.
In Kombination mit dem BG 45 kann diese Bremse in das
Motorgeh&use integriert werden.

E 46 A
Diese Arbeitsstrombremse ist auf Anfrage flr LosgréBen ab 500 Stlick
erhaltlich.

E90R

Die Federdruckbremse bremst im stromlosen Zustand. Durch die
spezielle Konstruktion ist die Bremse als statische Bremse zu ver-
wenden. Axiales Motorspiel hat keinen Einfluss auf die Bremsfunktion.
Eine manuelle Entriegelung der Bremse ist optional erhéltlich (nicht bei
Versionen mit Schutzhaube). In Kombination mit den Motoren BG 65
und BG 75 kann die Bremse auch im Profilgehduse geliefert werden.

E 100 A
Diese Arbeitsstrombremse ist auf Anfrage erhaltlich.

E 100 R
Diese Ruhestrombremse (Permanentmagnetbremse) ist auf Anfrage
erhéltlich. Auf die richtige Polaritat muss geachtet werden.

E 300 R

Die Permanent-Magnetbremse bremst im stromlosen Zustand. In Kom-
bination mit dem Motor BG 75 kann die Bremse auch im Profilgehause
geliefert werden. Die Leistungsdaten sind Richtwerte, die in Einzelfallen
abweichen koénnen. Bei der Auswahl der Bremsen sind Einbausitu-
ationen, Bremsmomentschwankungen, Reibarbeit, Einlaufverhalten und
VerschleiB sowie Umgebungsbedingungen sorgfaltig zu priifen und ab-
zustimmen. Bei Temperaturschwankungen kann, z.B. durch Betauung,
das Drehmoment stark abfallen. Bei langerem Stillstand kénnen sich
die Reibbelage an den Reibflachen festsetzen. Entsprechende Gegen-
maBnahmen sind durch den Anwender vorzusehen.

Auf die richtige Polaritdt muss geachtet werden.

E 600 R

Die Bremse ist im stromlosen Zustand wirksam und IUftet beim Anlegen
der Betriebs-Spannung. In Kombination mit dem BG 95 kann die
Bremse im Profilgehéause in der Schutzart IP 65 geliefert werden.

BB 877-378-0249
sales@servo2go.com
WWW.Servo2go.com
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Data/ Technische Daten E22R E38R E46 A E9OR | E100A | E100R | ES00R | EGO0R
Operating voltage/ Betriebsspannung VDC 24 24 24 24 24 24 24 24
Braking torque*/ Bremsmoment” Nem 10 20 30 100 150 150 300 700
Current consumption*/ Stromaufnahme” mA - 200 260 310 330 380 420 610
Power input*/ Aufnahmeleistung” W 25 5 6.3 8 8 9 10 14.7
Turn on time/ Einschaltzeit ms - 20 7.5 30 15 15 20 85
Turn off time/ Ausschaltzeit ms = 0.5 0.5 1.5 11 1 17 20
Protection class/ Schutzklasse P 20 20 20 20 20 20 20 20
Insulation class/ |solierstoffklasse - ° B B E B B F F
Weight/ Gewicht kg - 0.12 0.1 0.5 0.28 0.28 0.3 0.9

[ Preference/ Vorzugsreine  [10n request/ auf Anfrage “Values valld in run-in condition/ * Werte gelten fiir den eingelaufenen Zustand

Brakes/ Bremsen IP 20

y

T Length/ Langen (L in mm)
E E22 E38 E 46 E9Q0 | E100 | E300 | E600
22 38 46 59 48 80 84
Brakes are not in extruded body/ Bremsen nicht im Profilgehause L 30 23 255 423 47 51 50

Brakes in extruded body/ Bremsen in Profilgehause IP 65

L

1

*Connector only if not connected internally/ Stecker nur, wenn nicht intern verschaltet

n.c.
n.c.
n.c.
n.c.

OO~ IN| =

\ Length/ .angen (L in mm)
E90+BG65/S| EQ0+BG75 | E100+BG65 | E100+BG 75 | E300+BG 75 | E600 + BG 95
L 60 69 60 58 58 65

Integrated brake BG 45 XI/ Integrierte Bremse BG 45 Xl

Motor BG 45x15 / BG 45x30

==

860.5 Sold & Serviced By:

145:1.1 (BG 45x15) Brake control E 38 by software./ Ansteuerung BmmssﬁE,)kBym, " lJ'com

T60:1.1 (86 45x30]
Toll Free Phone: 877:378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere wwmsew@ﬂ@@.qam
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>> Incremental Encoders/ Inkrementalgeber

Incremental encoders have no sliding contacts and are not subject to
wear. A light-emitting diode, a slotted metal disc, and a photo-diode
array form a photoelectric circuit. An internal logic produces two square-
wave signals phased at 90° to each other from the output of the photo-
diodes, with or without a reference impulse. Where the cable length
between the encoder and controller is more than 2.5 m, we recommend
use of the RE .. Tl, fitted with an additional line driver. The standard
supply voltage for the incremental encoder is 5 VDC. As specials, 24V
versions are also available. An IP54 cover is recommended as protec-
tion against external influences. In combination with motor BG 65, the
incremental encoder can be incorporated in the IP65 motor body. For
the motors BG 45 | BG 75 an integral magnetic resistive incremental
encoder is available (ME integrated).

Die Inkrementalgeber arbeiten bertihrungslos und verschleiBfrei. Eine
Leuchtdiode, eine metallische Schlitzscheibe und ein Fotodiodenarray
bilden eine Lichtschranke. Eine interne Logik erzeugt aus dem Signal der
Fotodioden zwei um 90° verschobene Rechtecksignale, ohne bzw. mit
Referenzimpuls. Bei Kabellangen von mehr als 2,5 m zwischen Geber
und Steuerung empfiehlt sich der Einsatz eines RE .. Tl, ausgerUstet

mit einem zusétzlichen Leistungstreiber. Die Versorgungsspannung der
Inkrementalgeber betragt standardméaBig 5 VDC. In Sonderausfihrungen
sind auch 24V-Versionen erhéltlich. Zum Schutz vor &uBeren Einflissen
empfiehlt sich die Verwendung einer IP54-Schutzhaube. In Kombination
mit dem BG 65 sind die Inkrementalgeber auch im IP65-Profilgehause
erhéltlich. Die Motoren BG 45 | BG 75 sind mit integriertem magnetore-
sistivem Inkrementalgeber erhéltlich (ME integrated).

Clockwise/counter-cw. detection/ Rechts-/Links-Erkennung

Data/ Technische Daten RE 22-2 | RE 20S-2-100 | RE30-2 |RE30-2TI| RE30-3 |[RE30-3TI| RE56-3 |RE56-3Tl| MR integ.

Operating voltage/ VDG 5 5 5 5 5 5 5 5 internal

Versorgungsspannung

Impulses per revolution/ B 100/500/ 1000/ 1000 /

Impulszahl pro Umdrehung per 2285 1024 ozt 1L s g ene 2000 2000 110

Channels/ - 2 2 2 2 2+index | 2+Index | 2+index | 2+index | 2+Index

Signal rise time/

Signalanstiegszeit ns 500 - 200 14 180 14 7.5 180 -

g’g”f“’,c,’e{ay time/ ns) 100 30 50 14 49 7.5 30 14 -
ignalabfallzeit

Current consumption/ 17 57 57 57 )

Stromaufnahme mA max. 18 max. |20 (max. 40) (max. 85) (max. 80) TR B (max. 85) e 9 iz

Output voltage/

. e max 0.4 max. 0.4 max. 0.5 max. 0.4 max. 0.4 max. 0.4 max. 0.5 :
g\ii_glje?\lﬂr/;%sspaﬂrmﬂg VDC (8.0 mA) max 0.4 (3.2 mA) ( mA) (3.9 mA) (3.9 mA) (3.9 mA) (20 mA) internal
gﬁififw‘(/ilia)%i{wum VDC min. 2.4 min. 0.1 min. 2.4 min. 2.5 min, 2.4 min. 2.5 il 2o il 252 internal
(mghiéw“elﬁ\r annung (0.4 mA) e (40 pA) ( mA) (200 pA) (200 pA) (200 pA) (200 pA)

Max. output current/ 1
Max. Ausgangsstrom mA . 20 B 20 B 20 . 20 internal
Operating ,ﬁfgﬁf{j@ o | oc | 20..485 0..470 -40..4100 | 0..470 | -40..4100 | 0..470 | -40..4100 | 0..470 -
S, sl P 30 30 30 30 30 30 30 30 :
[ Preference/ Vorzugsreine L1 On request/ auf Anfrage % C_=25pF; R=110

Wiring suggestions/ Schaltungsvorschlag

B High = cw./ recht B

d Q ——® High = cw./ rechts .
— EX-OR
A D Q ——® High = ccw./ links X

Pulse doubling/ Impuls-Verdoppelung

RE 20 (without cover/ ohne Haube) IP 30

18.5+0.5

1.T-T

[

044 schwarz

35°
S Pin RE 20
1 GND 0V
Sold Q Serviced By:

355-'9@
16 4 ¢

Tolb Free PhoBe: 877
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RE 22 (without cover/ ohne Haube) IP 30

| RE22

Suitable connector with 500 mm strand/
Passender Stecker mit 500 mm Litze

RE 22
Pin RE 22 Pin RE 22
1 CHI 4 GND
2 Vce 5 CHB
3 CHA

RE 30 (without cover/ ohne Haube) IP 30

RE 30 TI (without cover/ ohne Haube) IP 30

Pin | RE30-X (Tl
1 Vee 5V 4 (n
2 A 5 GND OV
3 B 6 -

—

GND

o 2005 218105 8y
N
@25 H, 25 %7 | \}
i T L ‘
- el A Hell| | H
T
n = L \
g } \}
Suitable connector with 500 mm strand/ Pn |RE20 Suitable connector  [pin— [RES30
Passender Stecker mit 500 mm Litze: ] GND OV with 500 mm strand/ 1 ne. 6 A
27573 37026 5 : Passender Stecker 5 Ve 5V 7 /B
() mit 500 mm Litze:
8 A 27573 37059 8 GND OV 8 B
4 Ve 5V 4 n.c. 9 ()
5 B 5 /A 10 (n
RE 30 | RE 30 TI (with BG 65 housing/ RE 30-3 | RE 56
mit BG 65 Strangpressprofilgeh&duse) IP 65 (Connection example/ Beschaltungsvorschlag)
60,541
+5V . . .
1 ) RE30 RIS RS R
/ 5 O ® e 3}
4+ O
nmtr Q1 B 31 O e A
\ 1 O ® Index
) 1 O_

Sold & Serviced By

B -
SERVOZZE0.com

*Connector only it not connected internally/ Stecker nur, wenn nicht intern verschaltet

Toll Free Phone: 877-378-0240

Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
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In special versions, motors of the product
ranges BG 45, BG 65 (S), BG 75 and BG 95
can be fitted with attached absolute encoder
AE 38 or AE 65 available.

>> Absolute encoder/ Absolutwertgeber

Als Sonderausflihrung sind die Motoren der
Baureihen BG 45, BG 65 (S), BG 75 und
BG 95 mit angebautem Absolutwertgeber
AE 38 oder AE 65 erhaltlich.

Auflésung Multiturn

Data/ Technische Daten AE 38 AE 65
Resolution single-turn/ 12 Bit (4096 ppr) for Commutation/ fur Kommutierung 13 Bit
Auflésung Singleturn 16 Bit (65536 ppr) for Positioning/ fur Positionierung

Resolution multi-turn/ 16 Bit 12 Bit

Interface/
Ausgangsschaltung

Via SSI to internal motor controller/
Uber SSI intern zum Motorcontroller

Via SSI to internal motor controller/
Uber SSI intern zum Motorcontroller

Counter buffering/
Zahlerpufferung

Energy Harvesting, battery-free technology/
Nutzung Drehenergie, batterielos

Opto-mechanical/
optomechanisch

Genauigkeit/
Accuracy

+/-0.0878° (< 12 Bit)

+/-7"
(Repeatability/ \Wiederholgenauigkeit)

|| Preference/ \lorzugsreine [ On request/ auf Anfrage

Dimensions AE 38 for BG 45 / BG 95 in mm/ MaBzeichnung AE 38 fiir BG 45 / BG 95 in mm

*Connector only it not connected internally/ Stecker nur, wenn nicht intern verschaltet

Motor BG 45x15 / BG 45x30

| ==

__/
[<=

Length/ L.angen (L in mm)
AE 38 + BG 45 AE 38 + BG 65 (S) AE 38 + BG 75 AE 38 + BG 95
L 125 66 69 69

» MaBzeichnungen von kompletten Antrieben (Motor-Getriebe-
Kombinationen) erhalten Sie auf unserer Homepage:
www.dunkermotoren.de (Produkte » direkte Produktauswanhl)

» Dimension drawings of complete drives (motor and gear) are
available at www.dunkermotoren.com (Products » direct selection)

Sold & Serviced By:

= /i
SERVQEFD.com

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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The D.C. tachogenerators TG 11 and TG 52
can be used as actual value generators for
speed control of D.C. motors; in doing so the
tacho-systems are suitable for large control
ranges and very low control speeds.

The tachogenerators are rigidly built and do
not require maintenance during their lifetime.
The numerous slots of the D.C. tacho-
generator guarantee a low residual ripple.
Most tachogenerators are available on request
with protection cover IP54.

»> Tacho generators/ Tachogeneratoren

Die Gleichspannungs-Tachogeneratoren

TG 11 und TG 52 kdnnen als Istwertgeber zur
Drehzahlregelung von Gleichstrommotoren
verwendet werden, wobei das Tachosystem
besonders flr gro3e Regelbereiche und sehr
niedrige geregelte Drehzahlen geeignet ist.

Die Tachogeneratoren sind robust aufgebaut
und wahrend ihrer Lebensdauer wartungs-
frei. Der vielnutige Laufer der Tachogenera-
toren garantiert geringe Restwelligkeit. Viele
Tachogeneratoren sind auf Anfrage auch mit
Schutzhaube IP54 erhéltlich.

@unkermotoren

Data/ Technische Daten TG 11 TG 52
Rotor/ Laufer - 9 slots/ 9-tellig 17 slots/ 17-tellig
Number of pole pairs/ Polpaare - 2 2
D.C. resistance/ Gleichstrom-Widerstand Q 68 140+15 %
Induced voltage/ Induzierte Spannung /1000 min' 3.0 10
Moment of inertia/ Massentragheitsmoment gcm? 8.5 92
Temperature coefficient/ Temperaturkoeffizient 1/K -0.25 -0.12
Weight/ Gewicht g 80 380
[ preference/ Vorzugsreihe  [_10n request/ auf Anfrage
TG 11 without cover/ ohne Haube
42.05
<12
2
1|I-E
P| ~|
-« X
E =t
Flat Connector/
Flachstecker A 2.8x0.5 DIN 46244
TG 52 without cover/ ohne Haube
10: 3601
2 | A+M4 oept/rte
&y
[l Motor Wi_
& —
S a
U u
A=
57 5.0 B
Sold & Serviced By:
5:]5 I
300 SERVOr4G(
=

Toll Free Phone: 877

).com
3780240

Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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> Magnetic pulse generators/ Magnetische Impulsgeber

The magnetic pulse generators are applica-
ble for speed detection, speed control and
positioning in combination with corresponding
electronics.

The magnetic pulse generators are connected
mechanically to the motor and transmit a
series of impulses corresponding to the motor
speed and direction via external leads. The
non-contact magnetic generator is equipped
with hall sensors and magnet ring and is wear-
free. A safe operation is possible due to the
simple design, the magnetic signal activation
and the starting signal which can be varied by
the supply voltage.

Most magnetic pulse generators are available
on request with protection cover IP 54.

Die magnetischen Impulsgeber eignen sich fur
die Drehzahlerfassung, Drehzahlregelung und
Positionierung in Verbindung mit einer entspre-
chenden Elektronik.

Die Geber sind mit den Motoren kraftschlUssig
verbunden. Der elektrische Anschluss erfolgt
Uber herausgefUhrte Litzen.

Die Magnetgeber arbeiten mit Hall-Sensoren
und Magnetring berlihrungslos und verschleil3-
frei. Der einfache Aufbau, die magnetische
Signalerzeugung und das Ausgangssignal, das
Uber die angelegte Versorgungsspannung
variiert werden kann, ermdglichen einen
sicheren Betrieb.

Viele Impulsgeber sind auf Anfrage auch mit
Schutzhaube IP54 erhéltlich.

Data/ Technische Daten MG 2 ME 52 ME 80
Pull-up resistor/ Pull-Up Wiederstand - no/ nein yes/ ja yes/ ja
Impulses per revolution/ Impulszahl pro Umdrehung ppr 2 2/12 2/12
Output signal/ Ausgangssignale - 2 square wave signals, in phase quadrature/ 2 Rechtecksignale, 90° phasenversetzt
Operation voltage/ \ersorgungsspannung VvDC 5..24
Operating current/ Stromaufnahme mA typ. 5/ max. 12 at 12V
Deviation of pulse width/ Abweichung der Pulsbreite - max. 156°
Deviation of phase shift/ Abweichung der Phasenverschiebung - max. 156°
Output voltage/ Ausgangsspannung (low level) VDC UB- 1V
Signal rise time/ Signalanstiegszeit ns 85 typ; 400 max. (U=12V, RL=820Q)
Signal decay time/ Signalabfallzeit ns 60 typ; 400 max. (CL=20pF)
Operating temperature/ Betriebstemperatur °C -40 ... +85
["] Preference/ Vorzugsreine |1 On request/ auf Anfrage
MG 2 without cover/ ohne Haube ME 52 | ME 80 without cover/ ohne Haube
- L
I 4 Leads/ Litzen AWG24
a/
~.
e
by
S ¥
| f
1 f
] i
| 5
] 1
| {
30 | N
! S
1 \
] ,’
| ¢
o AN 4 Leads/ Litzen AWG24
13
Lead |MG Lead | ME »
green | B red +5V...+24V Length /L ange (Lin mm +1) SCSISEVICeEY:
brown | +5V...+24V yellow | A ME52+GR 42 | ME52+GR53/ Jcom
blue |ov black | ov L, 23 18 ’
yellow | A green | B L, 42 42Toll Free Phd2e: 877+378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> Accessories/ Zubehor | GR

GR 42
GR 63
GR 63
GR 80

GR63+RE30(EQ) | 2
GR63+RES0TIEQD) | 2
GR80+RE30(E9) | 2

RE 30 Tl (E 90)
RE 20
RE 30
RE 56

RE30TI
RE 56 TI

1 Cover IP 54/ Schutzhauben IP 54

Protection cover-diameter and lengths/
Hauben-Durchmesser und Lange DO x L

Motor jointing edge/ Attachment dustproofed by gluing a tape/
Flgekante Motor/ Anbau mit Klebefolie staubdicht umklebt

On request for tacho generators, magnetic impuls generators, incemental encoders and brakes./
Auf Anfrage flir Tachos, Impulsgeber, Inkrementalgeber und Bremsen.

.y

==

Motor

Motortype/ Motortyp Do x L

GR 42 42 x15 Connector - assignment for motor with brake or tacho/
GR 53 52 x 25 Steckerbelegung bei Motor mit Bremse bzw. Tacho
GR 63 63 x 22 Plug 1/ Stecker 1 - Motor

GR 80 80 x 22 Plug 2/ Stecker 2 + Motor

5

e
=

30an

2 Connector for protection covers, 8-pin/ Rundsteckerverbinder flir Schutzhauben, 8-polig

Connector/ Stecker: DIN 45326 | Accessory for IP-protection/ Zubehor fur IP-Schutz

— e |

3 Connector with cable for RE 20/ 30/ 56/ Stecker mit Kabel fir RE 20/ 30/ 56

Connector/ Stecker: Molex, 5-pin Type 5051-M

IiRipgi

4a

] !

[ (

50010

Pin Color
black
brown
yellow
red
green

QI =
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»> Accessories/ | GR

@unkermotoren

4 Connector with cable for RE .. Tl/
Connector/ JST, PHDR-10VS; Leads/ AWG 24
fd

1 || 2

4. 3 g gl s

s || 6

1g| s

g (3| 10

I 1 =
[ H— —p—- — Pin Color
| H— B— = 1
=H— — . 2 red
3 black
4

5 grey
500.10 6 yellow
7 white
8 green
9 pink
10 brown

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/
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> Accessories/ Zubehor | BG/BGE

BG32/32KlI | 8 BG 65 Sl 2 38 1 BG65S/EC 4 12 18 23 BG 95 dCore 5 7 1
BG 42/ 42Kl | 1 BG 65 Pl 2 3 2 BG65S/MI | 4 12 19 BG95dProCcO 5 7|1 16
BG 44 Sl 2 3 1 BG 65 Cl 2 3 1 16 19 BG 65 PN 18 BGE 42/ 3004 A 12 15
BG 45 Sl 4 1 21 BG 65 PB 2 3|1 17 22 BG 75 9 6 1 BGE 6005A 14 21
BG 45 PI 2 3 2 BG 65 EC 2 3 1 18 23 BG 75 Sl 5 6 1 21 BGE 6010A 21
BG 45 CI 2 3 16 19 BG 65 Ml 2 3 1 BG 75 P 5 6 1 20 BGE 6060A 21
BG 45 PB 2 3 17 22 BG 65 S/ Sl 4 1 21 BG 75 Cl 5 6 1 16 19 RE 22 10
BG 45 EC 2 3 18 23 BG 65 S/ Pl 4 1 20 BG 75 PB 5 6 17 22 RE 30/ 56 9 13 11
BG 45 MI 2 3 19 BG65S/Cl 4 1 16 19 BG 75 EC 5 6 18 23 RE ... Tl 12
BG65/65KI | 1 BG65S/PB | 4 12 17 22 BG 75 Ml 5 6 1 E 90, E 300 13
1 Aluminium cover (IP65)/ Aluminium Verschlussdeckel (IP65)
L
7 rOE
[ ~ G
- \ (&) ®)
| )
' |
I \ 7 o~
< ®) (®
e N .
For rear ball bearing of motor/ Uber hinteres Motorkugellager
L.
P L L SNR
Aluminium cover BG 44 SI 65 |5 30 | 8871105204
Aluminium cover BG 45 SI 65 |5 30 | 8871105214
Aluminium cover BG 65 65 |55 |30 | 8871105203
Aluminium cover BG 65S/BG 75/BG95 |65 | 5,5 |40 | 8871105210

2 Connector with cable, 12-pin/ Anschlussleitung mit Winkeldose, 12-polig

Angled positions not adjustable/ Winkelposition nicht einstellbar

Material/ Material: PUR

Construction/ Aufbau:

4x2x0.22 mm?2+2x1 mm?
Feature/ Besonderheit: schleppkettengeeignet,

halogenfrei
Pin Color
A orange
E B yellow
2 C blue
D green
E
red
F
G
47 mm Kabel o 8.2+:0.25 black
M
Lengths/ Langen L (m) SNR H magenta
1.5 27573 35581 J pink
3 27573 35582 K white
10 27573 35584 L brown
Sold & Serviced By:
=y
SERVOY4GO0.com
=
Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
sales@servo2go.com
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»> Accessories/ Zubehdr | BG/BGE @unkermotoren

Software

3 Connector with cable, 12-pin/ Anschlussleitung mit Winkeldose, 12-polig
Angled positions adjustable (up to + 45° turnable)/ Material/ Material: PUR
Winkelposition einstellbar (bis + 45° drehbar) Construction/ Aufbau:  4x2x0.22 mm2+2x1 mm?2
Feature/ Besonderheit: schleppkettengeeignet,
halogenfrei
£
E_ ([ eNY N #
to}
&
57.5 mm Pin Color
A orange
o — ﬂ B yellow
[0 —
. E C blue
£ D green
3 E ;
e
F I
abel @ 8.2 40,2 G
—_ black
M
L Lengths/ Langen L (m) SNR H magenta
1.5 27573 35533 J pink
3 27573 35530 K white
10 27573 35531 L brown
4 Connector with cable, 15-pin/ Anschlussleitung mit Dose, 15-polig
Material/ Material: PVC
Construction/ Aufbau:  2x2x0.14 mm?2+8x0,142+3x1.38 mm?
Feature/ Besonderheit: schleppkettengeeignet, UV-
und ozonbesténdig
i ]
= =
~
3 l—
( ] Pin Color
46.2 mm A blue
B black
¢} brown
1 yellow
:I I: 2 blue
II II (]:D 3 brown
L T 4 green
5 garey
6 grey / pink
Cable/ Kabel @ 10.6 + 0.3 mm 7 pink
8 magenta
9 red b
Lengths/ Langen L (m) SNR 10 black 'g
3.0 2757341020 | 11 | red-blue %
6.0 2757341021 | 12 | [qiey) 2
SER .com
=

Toll Free Phone: 877-378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249
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»> Accessories/ Zubehor | BG/BGE

5 Connector with cable, 12-pin/ Anschlussleitung mit Winkeldose, 12-polig
Angled positions adjustable (up to + 45° turnable)/ Material/ Material: PVC
Winkelposition einstellbar (bis + 45° drehbar) Construction/ Aufbau:  12x0.25 mm?
Feature/ Besonderheit: schleppkettengeeignet
. -
El LAY - #
[te)
I L Pin Color
A yellow
57.5mm B blue
C brown
[ D green

1 —

0 —— E grey
£ [0 —) F grey-pink
€ -

3 G pink
H violet
J red
el @ 8.2 0.2
— Lengths/ L.angen L (m) SNR K black
L 3 27573 40650 L red-blue
10 27573 40651 M white
6 Connector with cable, 4-pin/ Anschlussleitung mit Winkeldose, 4-polig
Material/ Material: PVC
Construction/ Autbau:  4x2.5 mm?
Feature/ Besonderheit: schleppkettengeeignet
54 mm
IS
1S
&
4 89.5-120
4
L
' 4-Pin Color
1 3
1
2 black
Lengths/ Langen L (m) SNR 3
) 3 27573 40660 4 yellow/
10 27573 40661 green
7 Connector with cable, 6-pin/ Anschlussleitung mit Winkeldose, 6-polig
Material/ Material PVC
Construction/ Aufbau:  6x4.0 mm?2
78 mm Feature/ Besonderheit: schleppkettengeeignet,
halogenfrei
~
L
1
o
Y
L "
Pin Color
A brown-1
B blue-1
Lengths/ Langen L (m) SNR  Seld & Segiced By:
15 27573 41530 '
SER 1com
3 27573 41531 E
10 27573 415320|| Fifee Pholeek&77+378-0240
Toll Free Fax: 877-378-0249

sales@servo2go.com
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»> Accessories/ Zubehir | BG/BGE

@unkermotoren

8 Connector with cable for BG 32/ Stecker mit Kabel flir BG 32

| 741 verzinnt
)
~
~ Steckergehaeuse
ST, EHR-3
0045 Konfakfe SEH-001T-£0.6 3Pin | Color
71 verzint 9 grey
2 white
3 blue
5-Pin Color
Buchsenleiste, 5 polig 1 red
Fa.IST
30045 Typ IHR-5 - 2 yellow
mit Konfakten Pin SNR 3 green
SUFORETFRS 3 2757338761 | 4 brown
5 27573 38789 5 black
9 Connector with cable, 8-pin/ Anschlussleitung mit Winkeldose, 8-polig
Angled positions adjustable (for further information please see at Material/ Material: PUR
www.dunkermotoren.com)/ \Winkelposition einstellbar (weitere Informationen Construction/ Aufbau:  3x2x0.25 mm?2+3x1.0 mm?2
finden Sie bei www.dunkermotoren.de) Feature/ Besonderheit: schleppkettengeeignet,
halogenfrei
£
A NTAN N _ - +
[lo)
&
57.5mm |
' 8-Pin |  Golor
1 red
el @ 7.9
g : e 2 b|Lfe
2 3 white
4 brown
Lengths/ Langen L (m) SNR 5 green
| L 1.5 2757335517 6 yellow
3 27573 35518 7 grey
10 27573 35520 8 magenta
10 Connector with cable for RE 22/ Stecker mit Kabel fur RE 22
Connector/ Stecker: Molex, 6-pin
50041
[ ] —
L] _ 13405
J ] 6-Pin Color
! ] 1 red
2 violet
) , 3 brown
T ) 4 yellow
L 5 orange
SNR: 27573 40120 6 black

Sold & Serviced By:
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> Accessories/ Zubehor | BG/BGE

11 Connector with cable for RE 30 | RE 56/ Stecker mit Kabel fur RE 30 | RE 56
Connector/ Stecker: Molex, 5-pin Type 5051-M 4a
I —
) | I ] 5-Pin Color
[ — [ ] 1 black
| —] { ( i ] 2 brown
| — = | 3 yellow
500.m 4 red
SNR: 27573 37026 5 green
12 Connector with cable for RE 30 | RE 56 TI/ Stecker mit Kabel fur RE 30 | RE 56 Tl
Connector/ Stecker: JST, PHDR-10VS; Leads/ Litzen AWG 24
4a
10-Pin Color
o | — i -
chie ol -_——— 2 red
5 (0| 6 — — — 3 black
7 d m 8 e < Sp— _|:_ 4 -
g |CX3[10 0 ——7 — 5 grey
1=} I —
6 yellow
7 white
50020 8 green
9 pink
SNR: 27573 37059 10 brown
13 Connector with cable, 6-pin/ Anschlussleitung mit Winkeldose, 6-polig
Angular position not adjustable/ \Winkelposition nicht einstellbar Material/ Material: PUR
Construction/ Aufbau:  3x2x0.25 mm2+3x1.0 mm?2
Feature/ Besonderheit: schleppkettengeeignet,
c halogenfrei
£ |
@ |
g s
6-Pin Color
€
g 1 red
3 2 blue
3 white
| Lengths/ Langen L (m) SNR 4 brown
L J 3 27573 35537 5 green
6 27573 35536 6 yellow
14 Connector with cable for BGE 6005 A/ Stecker mit Kabel fir BGE 6005 A
40010
73 Isolation durchgeschnitfen 5-Pin Color
1 black
2 brown
% E 3 red
= II 4 orange
 — ] 5 yellow
D T—— ==STecker Fa Moler: 43645-0500 L5al Cator
mit Konfakfen: 43030-0007 1 black
40010 2 brown
, 773 Isolation durchgeschnilfen 8 red
4 orange
—
5 yellow
6 green
7 blue
8 violet
Sold & Se®iced By: _grey
10 |
— 1com
N—Litzen AWG26 UL 1569 ém JST: PHR-15 Wi n
Temperafurbereich -40°C_bis 105°C mil Konfakfen: SPH-002T-P0.5S Pin SNR | =13 . white-rgd, 378-0240
(Litzen von einheitlichem Typ) 5 27573 40701 ' T 44 '\/Wi'[é?dréﬁéé B
15 27573 40700 1011 TE€€| Riite-Golidw 3 7 8-0249
sales@servo2go.com
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15 Mating connector with screw terminals, 8-pin/ Gegenstecker mit Schraubklemmen, 8-polig

Connector/ Stecker: Phoenix Contact, MSTB 2,5/8-ST-BD: 1-8

15

40
182
/ \ 1T 2 3 4 5 6 7 8
[ w1 a0 <=1 e B (A N
A gy g B g B g
83 ‘_5-_
35

Connector eithers separate (SNR: 2405 57030) or mounted (SNR: 88710 05180)/
Stecker entweder lose (SNR: 24305 57030) oder angebaut (SNR: 88710 05180)

16 Drop cable for CAN interface, 5-pin/ Dropkabel fir CAN Interface, 5-polig

H ﬁ
- | | -~
1 —/ ;

Weiteres Zubehor CANopen | Further accessories CANopen SNR Lengths/ Langen L (m) | Shield connected/ Schirm aufgelegt SNR
Y-Verteiler M12 Y-Splitter M12 16597 57012 1 single-sided/ einseitig 16597 57033
T-Vertreiler M12 T-Splitter M12 16597 57025 1 double-sided/ beidseitig 16597 57000

Abschlusswiderstand M12 Terminating resistor M12 16597 57013 3 single-sided/ einseitig 16597 57026
Starter-Kit Starter-Kit 27573 35617 3 double-sided/ beidseitig 16597 57001
Y-Verteiler geschimt M12 Y-Splitter shielded M12 on request 8 single-sided/ einseitig 16597 57029

["| Preference/ orzugsreine [ On request/ auf Anfrage

17 Drop cable for PROFIBUS, 5-pin/ Dropkabel fir PROFIBUS, 5-polig

—’:
\ .

Weiteres Zubehdr Profibus Further accessories Profibus SNR Lengths/ Langen L (m) SNR
T-Verteiler M12 T-Splitter M12 16597 57019 1 16597 57065
Abschlusswiderstand M12 Terminating resistor M12 41197 57210 5 16597 57066
Starter-Kit Starter-Kit 27573 35618 10 16597 57067

18 Drop cable for EtherCAT and Profinet, 4-pin/ Dropkabel fur EtherCAT and Profinet, 4-polig

EtherCAT S o220

35

Od
0 B | Y < Y | M I
Material/ Material: PUR | = @ >
Construction/ Aufbau:  2x2x0,14mm?2 3 :
Feature/ Besonderheit: CAT5, CAT5e I~ i
Lengths/ Langen L (m) SNR ! For cable iameters/
1 27573 41505 Fur Kabeldurchmesser:
5 27573 41506 | 4$'¢rﬁﬁ¢3®6@mqﬂﬁ
ER
Weiteres Zubehor EtherCAT | Further accessories EtherCAT SNR Zubehdr nur flr Profinet Accessories only for Profinet™ |
Kabel RJ45-M12, 2m Cable RJ45 to M12, 2m 27573 41500 M16x1.5, with Earthing M16x1.5, mit Erdungsz&otidhree Phone: 877
- - 24,
Starter-Kit Starter-Kit - symbol (PIN 4) (PIN 4) Toll Free Fax: 877-3

Accessories &
Software
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» Software/ Software

19 Motion Starter Kit for BGxx Cl (CANopen)/ Motion Starter Kit fiir BGxx Cl (CANopen)

In order to integrate a drive approx. external controller to a
Slave in CANopen-network via a PC, the Motion Starter
Kit is needed.

The Motion Starter Kit contains:

» CAN-USB adapter with connecting cable
» T-connector 0906 UTP 101

» Terminator (male) 0930 CTX 101

SNR: 27573 35615

Add-on Kit:

To create a network containing several motors, the CAN bus
must be extended from one motor to the next. This is carried
out using a T-connector. The motors are connected by a bus
cable, and a termination resistor must be connected at the
end of the bus.

The add-on Kit contains:
» T-connector 0906 UTP 101
» Drop cable 0935 253 103/1

SNR: 27573 35616

The software “Drive Assistant” and the object dictionary can
be downloaded on our website www.dunkermotoren.com

Um einen Antrieb bzw. externen Regler Uber einen PC in ein
CANopen-Netzwerk als Slave zu integrieren, bendtigt man
das Motion Starter Kit.

Im Motion Starter Kit enthalten sind:

» CAN-USB Adapter mit Verbindungskabel
» T-Stlick 0906 UTP 101

» Terminator (mannlich) 0939 CTX 101

SNR: 27573 35615

Starterkiterweiterung:

Um mehrere Motoren miteinander zu vernetzen, muss man
den CAN Bus von einem Motor zum nachsten weiter-
schleifen. Dies kann mit einem T-Stlck realisiert werden.
Zwischen den Motoren befindet sich ein Buskabel und am
Ende des Bus sollte mit einem Terminator abgeschlossen
werden (im Motion Starter Kit enthalten).

In der Starterkiterweiterung enthalten sind:
» T-Stlck 0906 UTP 101
» Dropkabel 0935 253 103/1

SNR: 27573 35616
Die Software “Drive Assistant” und das Objektverzeichnis

kann auf unserer Webseite www.dunkermotoren.de
heruntergeladen werden.

20 Starter Kit for BGxx Pl | BGExx/ Starter Kit fir BGxx Pl | BGExx

To parametrize a Pl motor with a PC, a Pl Starter Kit is
necessary. It is the interface between PC and the Pl motor.
It is connected via the USB adapter to a USB port.

The Drive Assistant is a graphical user interface which
simplifies commissioning and Pl motor parametrization.

The Starter Kit contains:
» USB adaptor with connecting cable

The software “Drive Assistant” and the object dictionary can
be downloaded on our website www.dunkermotoren.com

P/N: 2757335617

Um einen Pl Motor mit einem PC zu parametrieren, bendtigt
man ein PI Starter Kit. Dieses stellt das Interface vom PC
zum Pl Motor dar. Es wird mit dem USB-Adapter an den
USB-Port angeschlossen. Der Drive Assistant ist eine
grafische Oberflache, die Ihnen die einfache Inbetriebnahme
und Parametrierung der Pl Motoren ermdglicht.

Im PI Starter Kit enthalten sind:

» USB-Adapter mit Verbindungskabel SNR: 2757335617

Die Software “Drive Assistant” und das Objektverzeichnis
kann auf unserer Webseite www.dunkermotoren.de
heruntergeladen werden.

I= = -t
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21 Starter Kit for BGxx Sl/ Starter Kit fir BGxx Sl

To parametrize an SI motor with a PC, an SI Starter Kit is
recommended. It is the interface between PC and the Sl
motor. It is connected via the USB adapter to a USB port.
The SI Configurator is a graphical user interface which
simplifies SI motor parametrization.

The Starter Kit contains:
» USB adaptor with connecting cable
» Adaptor with service interface

P/N: 2757335609 for BG 45 Sl and BG 65S SI
P/N: 2757335619 for BG 75 SI
P/N: 2757335629 for BG 45 SI, BG 65S Sl and BG 75 S/

The software “Sl configurator” can be downloaded on our
website www.dunkermotoren.com.

Um einen SI Motor mit einem PC zu parametrieren, wird ein
Sl Starter Kit empfohlen. Dieses stellt das Interface vom PC
zum S| Motor dar. Es wird mit dem USB-Adapter an den
USB-Port angeschlossen. Der Sl-Konfigurator ist eine
grafische Oberflache, die Ihnen die einfache Parametrierung
der Sl-Motoren ermdglicht.

Im Sl Starter Kit enthalten sind:
» USB-Adapter mit Verbindungskabel
» Adapter mit Serviceschnittstelle

SNR: 2757335609 fur BG 45 Sl und BG 65S Sl
SNR: 2757335619 fur BG 75 SI
SNR: 2757335629 fur BG 45 SI, BG 65S Sl und BG 75 Sl

Die Software “Sl-Konfigurator” kann auf unserer Webseite
www.dunkermotoren.de heruntergeladen werden.

B T
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22 Starter Kit for BGxx PB (Profibus)/ Starter Kit fir BGxx PB (Profibus)

The software can be downloaded on our website
www. dunkermotoren.com/downloads.

Add-on Kit:

» Profibus T-connector

» Profibus terminating resistor
» Profibus cable

SNR: 16597.57019
SNR: 41197.57210
SNR: 16597.570...65-67

Die Software kann auf unserer Webseite unter
www.dunkermotoren.de/downloads heruntergeladen werden.

Starterkiterweiterung:

» Profibus T-Stlick SNR: 16597.57019

» Profibus Abschlusswiderstand SNR: 41197.57210

» Profibus Kabel SNR: 16597.570...65-67

23 Starter Kit for EtherCAT/ Starter Kit fur EtherCAT

The software can be downloaded on our website
www.dunkermotoren.com/downloads.

» Cable between controller and motor (RJ 45/ M 12)

SNR: 27573.41500

Die Software kann auf unserer \Webseite unter
www.dunkermotoren.de/downloads heruntergeladen werden.

» Kabel Steuerung zu Motor (RJ 45/ M 12)
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